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ST-00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru Robét -Wymagania Ogélne, stanowig wspoine wymagania
obowigzujace dla poszczegdlnych specyfikacii technicznych wykonania i odbioru Robot, ktore zostang opracowane
w ramach projektu pn.: ,Rozwdj terenéw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. PARK RYBACZOWKA".

Inwestycja wg. WSPOLNEGO StOWNIKA ZAMOWIEN;

Dziat:
Grupa:
Klasa:

Kategoria:
Doprecyzowanie:

Klasa:
Kategoria:

Doprecyzowanie:
Doprecyzowanie:

Grupa:
Klasa:
Kategoria:

Doprecyzowanie:
Doprecyzowanie:

Klasa:

Kategoria:

Doprecyzowanie:
Doprecyzowanie:
Doprecyzowanie:

45000000-7 — Roboty budowlane

45100000-8 — Przygotowanie terenu pod budowe
45110000-1 — Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych,
roboty ziemne
45111200-0 — Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45112711-2 — Roboty w zakresie ksztattowania parkow

45240000-1 — Budowa obiektow inzynierii wodne;

45247000-0 — Roboty w zakresie budowy tam, kanatow , kanatow irygacyjnych i
akweduktow

45247110-7 — Budowa kanatow

45247270-3 — Budowa zbiornikow

45300000-0 — Roboty w zakresie instalacji budowlanych

45310000-1 — Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45311000-0 — Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznych oraz opraw
elektrycznych

45314300-4 — Ktadzenie kabli

45316110-9 — Instalowanie drogowego sprzetu oswietleniowego

45230000-8 — Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggow , linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i
kolei, wyréwnanie terenu.

45233000-9 — Roboty budowlane w zakresie konstruowania, fundamentowania
oraz wykonywania nawierzchni autostrad i drog.

45233123-7 - Drogi podrzedne

45233124-4 — Drogi dojazdowe

45233161-5 — Sciezki piesze

ZAKRES ROBOT;
Lp. Wyszczeg6lnienie Jedn. llo§¢
1. 2 3 4
1. | Teren objety opracowaniem m? 120 279,00
Uksztaltowanie terenu:
- rozbiérka watu ziemnego mb 164,00
- usypanie wzniesien i czesciowe podniesienie terenu m3 4.830,00
- wymiana piasku na plazy m? 2.000,00
2. | Uktad komunikacyjny
- Ciggi pieszo-jezdne o nawierzchni mineralnej m? 4.801,50
- Ciggi pieszo-jezdne o nawierzchni z kostki betonowej typu polbruk m? 651,00
- alejki z ptyt chodnikowych m? 95,00
- parking + wydtuzony ciag pieszy z kostki brukowe; m? 1.380,00+ 40,0
m? 6.967,50
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Roboty melioracyjne

3. |- konserwacja i ubezpieczenie zbiornika retencyjnego Dewizowiec ha 1,70
- ubezpieczenie rowu szczegétowego RA-1 mb 473,50
- konserwacja rowu RA mb 182,00

Tereny zieleni uporzadkowanej:

4. |- powierzchnia objeta nasadzeniami w tym:

- drzewa - 258 szt. m? 30.000,00

- krzewy iglaste - 463 szt.

- krzewy lisciaste i krzewinki - 2150 szt.

- Zywopfot z grabu - 166,3mb/ 554 szt.

- kostrzewa wysiewana na gérkach - 2234m2 lub
sadzona - 55850szt.

- inne trawy - 16680 szt.

- byliny - 2830,4m2 ( 28629 szt.)

- trawnik mieszanka do cienia - 1882m2

- trawnik gazonowy - 23 054 m2

5. | Mata architektura

- fawy ze stotami szt 7,00
- tawki przy Sciezkach szt 20,00
- kosze na $mieci przy tawkach szt 22,00
- ktadki piesze szt 4,00
- balustrada w formie ogrodzenia mb 23,00
- budki legowe dla ptakéw szt 30,00
- budki legowe dla ptakéw wodnych szt 10,00
- budki dla owadow szt 10,00
- stojaki na rowery szt 3,00
6. |Urzadzenia sportowe
- boisko do gry w siatkbwke m2 163,00
- bulodrom m? 60,00
- tablica do rysowania dla najmtodszych —,$wiat malowany kredkg’ m? 36,00
- kalistenika m? 18,00
- mini rolki — tor do jazdy na rolkach m? 18,00
- szachy ogrodowe m2 36,00
- stanowiska do gry w szachy szt 3,00
- stanowiska do gry w mini golf szt 6,00
- urzgdzenia rekreacyjne na placu zabaw szt 2,00
7 | Oswietlenie terenu
- kabel YKXS 4x16mm? mb 1900,00
- stup o$wietleniowy SOL h=7m z fundamentem B60 i wysiegnikiem
WR4/1 szt 4,0
- stup o$wietleniowy SOL h=4,5m z fundamentem B60 szt 50,0
- oprawa o$wietleniowa ISKRA LED ALFA 24W szt 4.0
- oprawa o$wietleniowa MIRALED 42W szt 50,0

1.2. Zakres stosowania ST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt
1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

1.3.1. Wymagania ogodlne

Ustalenia zawarte w ninigjszej ST obejmujg wymagania ogolne, wspdlne dla wszystkich robét objetych
Specyfikacjami Technicznymi na poszczegélne asortymenty i nalezy je rozumie¢ oraz stosowa¢ w powigzaniu
Z nimi.
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1.3.2. Specyfikacje Techniczne zgodne sg z ustawg o zamdwieniach publicznych z dnia 10 czerwca 1994 roku

z pdzniejszymi zmianami i uwzgledniajg normy panstwowe, instrukcje i przepisy stosujace sie do robét. Wszelkie
Roboty ujete w ST nalezy wykona¢ w oparciu o normy i przepisy aktualnie obowigzujagce w Rzeczpospolitej
Polskiej, nawet jesli w ST nie zostaty przywotane.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1 Budowa wykonywanie obiektu budowlanego w okre$lonym miejscu, a takze odbudowe, rozbudowe,
nadbudowe obiektu budowlanego,

1.4.2 Budowla kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem matej architektury, jak: mosty,
przepusty techniczne, budowle ziemne, hydrotechniczne, zbiorniki, konstrukcje oporowe i inne,

1.4.3 Budowle hydrotechniczne - budowle, wraz z urzadzeniami i instalacjami technicznymi z nimi zwigzanymi,
stuzace gospodarce wodnej oraz ksztattowaniu zasobéw wodnych i korzystaniu z nich,

1.4.4 Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy
do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbiordw rob6t, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg
i Projektantem.

1.4.5 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.6 Laboratorium -drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.

1.4.7 Materiaty -wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacjg Projektowg [
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.8 Nasypy uzytkowe budowle ziemne wznoszone wzwyz od poziomu terenu; obmiar w metrach szesciennych
wykopow lub ukopéw, z ktérych wydobyto ziemie na wykonanie nasypu, z wyjatkiem specjalnie zaznaczonych
przypadkdw, gdy obmiar dokonywany jest w metrach szeSciennych nasypu, np. nasypy zapér ziemnych,

1.4.9 Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony -z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robot budowlanych.

1.4.10 Obiekt budowlany - budowla stanowigca cato$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,
obiekt matej architektury,

1.4.11 Obrobienie na czysto powierzchni skarp i korony przekopow lub nasypéw statych reczne obrobienie
powierzchni po wykonywanych robotach ziemnych z doktadnoscia podang w dokumentacji odpowiednich tablicach
norm,

1.4.12 Obrobienie z grubsza powierzchni wykopow, przekopow, nasypéw lub odktadéw mechaniczne lub
reczne obrobienie powierzchni skarp, korony lub dna z doktadnoscig mniejsza w stosunku do norm,

1.4.13 Odktad grunt uzyskany z wykopu lub przekopu ztozony w okre$lonym miejscu bez przeznaczenia
uzytkowego lub z przeznaczeniem do pézniejszego zasypania wykopu,

1.4.14 Plac budowy teren, na ktérym sg wykonywane roboty budowlane lub czynnosci pomocnicze albo prace
zwigzane z budowa (np. wytwarzanie na budowie elementéw prefabrykowanych, sktadowanie materiatow,
przedmiotdw itp.),

1.4.15 Plantowania terenu wyréwnywanie terenu do zadanych projektem rzednych przez $ciecie wypuktoSci

i zasypanie wgtebien,

1.4.16 Polecenie Inzyniera -wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.17 Projektant -uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentaciji Projektowe;j.

1.4.18 Przelew - cze$¢ przegrody na strumieniu cieczy o zwierciadle swobodnym, przez ktéra przelewa sie ciecz.
Przelew stanowi zwykle cze$¢ obiektu hydrotechnicznego pietrzacego wode (zapora, jaz) — urzadzenie upustowe
1.4.19 Rejestr Obmiaru -akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicdw i ew. dodatkowych
zatgcznikdw. Wpisy w Rejestrze Obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.20 Rekultywacja -roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.21 Rozplantowanie odktadu lub ziemi wydobytej z przekopu lub rowu rozmieszczenie mechaniczne lub
reczne ziemi warstwa o okre$lonej grubosci bezpo$rednio przy wykonywanym przekopie lub rowie,

1.4.22 Rysunki -cze$¢ Dokumentaciji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary
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obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.23 Przedmiar rohét -wykaz robét z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.24 Ubezpieczenie (umocnienie) obudowa skarp lub dna kamieniem naturalnym, prefabrykatami betonowymi,
odpowiednio formowang faszyna, darnig itp. podziemnych oraz miejsca rozbiérki nasypow, watéw lub hatd
ziemnych,

1.4. 25 Urzadzenia budowlane urzadzenia techniczne zwigzane z obiektem budowlanym, zapewniajace
mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem,

1.4.26 Wykopy doty szeroko i waskoprzestrzenne liniowe dla fundamentéw lub dla urzadzen instalacji

1.4.27 Inzynier — osoba prawna lub fizyczna, w tym réwniez pracownik Zamawiajacego, wyznaczona przez
Zamawiajacego do reprezentowania jego intereséw przez sprawowanie kontroli zgodnosci realizacji rob6t
budowlanych z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy
technicznej oraz postanowieniami warunkéw Kontraktu (umowy).

1.4.28 Wykonawca — osoba prawna (lub fizyczna), z ktérg Zamawiajacy zawart Kontrakt (umowe) w wyniku
wyboru ofert oraz jej nastepcy prawni.

1.4.29 Zamawiajacy - kazdy podmiot szczegotowo okreslony w umowie (kontrakcie) udzielajacy zaméwienia

na podstawie ustawy o zamowieniach publicznych (z 10 czerwca 1994 r z pozniejszymi zmianami).

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie
wykonywania robot, metody uzyte przy wykonywaniu robét oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w Warunkach Szczegdtowych Kontraktu przekaze Wykonawcy Teren

Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje punktow
gtéwnych realizowanej inwestycji oraz reperdw, Dziennik Budowy i Rejestr Obmiaru Robét oraz dwa egzemplarze
Dokumentacii

Projektowej i dwa komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru koricowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym

w szczegdtowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacije projektowa;

-Zamawiajgcego; przetargowg dokumentacje projektowq oraz projektowa dokumentacje wykonawczg (techniczng),
ktore zostang przekazane Wykonawcy,

- Wykonawcy; ktérg Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe.

Dokumentacja Projektowa Wykonawcy powinna zawiera¢ uzgodnienia z wiascicielami terendw przeznaczonych

do tymczasowego lub statego zajecia oraz stosownymi instytucjami zajmujacymi sie ochrong srodowiska
naturalnego. W/w Dokumentacje Projektowg Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji przed
rozpoczeciem robot okreslonych Kontraktem.

Jezeli w trakcie wykonywania Robét okaze sie koniecznym uzupetnienie Dokumentaciji Projektowej przekazane;
przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujgace rysunki na wiasny koszt i przedtozy je Inzynierowi do
zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodnos$¢ robét z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Wykonawcy stanowig czes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegélnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegoinych dokumentéw obowiazuje nastepujaca kolejno¢ ustalona
przez Zamawiajgcego.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera. ktory podejmie decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa i ST.

Dane okre$lone w Dokumentacji Projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne
sq odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdéw i elementéw budowli
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muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne
z Dokumentacjg Projektowg lub SST i wptynie to na nie zadawalajacq jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty
beda niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robét w okresie
trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizaciji ruchu powinien by¢ aktualizowany
przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dziet i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bedg
akceptowane przez Inzyniera. Fakt przystapienia do rob6t Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera,
tablic informacyjnych, ktorych tre$¢ bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice informacyjne bedg utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuije sie, ze jest wiaczony w Cene
Kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowac w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dotyczace ochrony
Srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie
i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wtasnosci spotecznej i innych,
a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczen lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegoiny wzglad na:

1/ lokalizacje istn. obiektéw budowlanych wraz z ich otoczeniem, drég dojazdowych oraz innych elementéw
narazonych na ucigzliwo$¢ lub uszkodzenia

2/ zachowa wszelkie $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwo$cig powstania pozaru

- mozliwo$¢ zanieczyszczenia gleby substancjami ropopochodnymi

Opfaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robét norm okre$lonych w odpowiednich przepisach dotyczacych
ochrony $rodowiska obcigzg Wykonawce.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepiséw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny
sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie wykonywania rob6t budowlanych :
w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedq skladowane w sposdéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia . Nie dopuszcza sie
uzycia materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego. Wszelkie
materialy odpadowe uzyte do robot bedg mialy Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na $rodowisko.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakoriczeniu robét ich szkodliwo$¢ zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagajq tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatéw od
wiasciwych organéw administracji panstwowe;.
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1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materiatow
i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz, co do przewozu
nietypowych wagowo fadunkdw i w sposdb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nadmiernych obcigzen
samochoddw, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdéw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny

pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie roboét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia Zakorczenia przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywat roboty do czasu koricowego odbioru. Utrzymanie powinno byé prowadzone w taki
sposadb, aby jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koricowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien rozpoczac¢

roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzega¢
praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie
wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod. Wykonawca bedzie gromadzit wszystkie zezwolenia i inne
odnosne dokumenty i przedstawiat je na kazde zyczenie Inzyniera.

1.5.12. Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére majg spetnia¢
materialy, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, bedg obowigzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono
inaczej.

1.5.13. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci publicznej
i prywatnej. Jezeli w zwigzku z niewtasciwym prowadzeniem robét , zaniedbaniem lub brakiem dziatan ze strony
Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swoj koszt
naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnos$¢ w taki sposéb, aby stan naprawionej wtasnosci byt nie gorszy

niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia. Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na
powierzchni terenu i za urzadzenia uzbrojenia podziemnego, takie jak: przewody, rurociagi, kable itp., ktorych
potozenie byto wskazane przez Zamawiajacego. Wykonawca powinien uzyska¢ od odpowiednich wtadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego, dotyczacych
doktadnego potozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystapienia do robdt w poblizu tych urzadzen lub instalacji, badz ich przektadania Wykonawca
powinien zawiadomi¢ ich wiascicieli i Inzyniera.

Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen

w czasie trwania budowy. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie
powiadomi Zamawiajacego i zainteresowane wiadze. Koszt naprawy ponosi Wykonawca.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty
w sposdb powodujgcy minimalng niedogodnos¢ dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartoSciowe, budowle oraz inne pozostatoSci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bedg uwazane za wiasno$¢ Zamawiajacego.
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Wykonawca zobowigzany jest powiadomic Inzyniera/Kierownika projektu i postepowac zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig op6znienia w robotach, Inzynier/Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawca ustali wydtuzenie czasu wykonania robét illub wysokosé
kwoty, o ktorg nalezy zwiekszy¢ cene kontraktowa.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych

do rob6t Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrédta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki

do zatwierdzenia przez Inzyniera.

Zatwierdzenie pewnych materiatéw z danego Zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskajq zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagty spetniajg wymagania Specyfikacji Technicznych w
czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleh od wiascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie materiatow

z jakichkolwiek zrddet miejscowych wigczajac w to zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploataciji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacq raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo$ciowych i jako$ciowych materiatéw

Z jakiegokolwiek zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: opfaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane

z dostarczeniem materiatéw do rob6t.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdw, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i przywracaniu stanu terenu przy ukoriczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych

w Kontrakcie bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub
wskazan Inzyniera. Pod warunkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢
zadnych wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegdlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwdrni materiatéw

Wytwdrnie materiatdéw, a takze te w ktorych produkcja odbywa sie w miejscach nie nalezacych do Wykonawcy
mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodno$ci produkcji z wymaganiami. Prébeki
materiatow mogg byé pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg
akceptaciji okre$lonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nastepujace warunki:

a./ Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatéw w czasie
przeprowadzania inspekcji;

b./ Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sie

produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji Kontrakiu.

c./ Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

2.4. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz ztozone
w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych
robét, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie przewarto$ciowany przez Inzyniera.
Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujq sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do robdt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojq jako$C i wiasciwos¢ do robdt i byly dostepne do
kontroli przez Inzyniera.
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Miejsca czasowego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych
Z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmnigj 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé p6zniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inzyniera. W przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okre$lonymi

w Dokumentaciji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem. Sprzet bedacy
wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do
pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentdw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania,
tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw Kontraktu, zostang przez
Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét. Wykonawca powinien dysponowaé sprawnym
rezerwowym sprzetem, gotowym do uzytku, w przypadku awarii sprzetu podstawowego.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie

na jakos¢ wykonywanych robot i wkasciwosci przewozonych materiatow. Liczba srodkéw transportu bedzie
zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej, ST i wskazaniami
Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego

w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie pojazdéw i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
nie odpowiadajace warunkom Kontraktu na polecenie Inzyniera bedg usuniete z Terenu Budowy. Wykonawca
bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacijg Projektowa, wymaganiami ST, oraz
poleceniami Inzyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentaciji Projektowej lub przekazanymi na
pisSmie przez Inzyniera. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu

i wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnosg.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot beda oparte na wymaganiach
sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji i w badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wptywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
ponosi Wykonawca. Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakocig robot,
oceng jakosci stosowanych materiatow i postepem rob6t, a takze we wszystkich sprawach zwigzanych z
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interpretacjg Dokumentacji Projektowej i SST oraz dotyczacych akceptacji wypetnienia warunkéw Kontraktu przez
Wykonawce.
Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robét oraz materiatéw dostarczonych na budowe lub na jej terenie
produkowanych, wiaczajac w to przygotowanie i produkcje materiatow. Inzynier powiadomi Wykonawce
o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiaty i roboty, ktore nie spetniajg wymagar jakosciowych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu zapewnienia
jakosci, w ktdrym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe
i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z Dokumentacjq Projektowa, ST oraz poleceniami
i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:
a./ czes¢ 0going opisujaca;
- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
- bhp,
- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz 0sdb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robét,
- system (sposab i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych Robét,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium,
ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
- sposdb oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizméw
sterujgcych a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;
b./ cze$¢ szczegotowa opisujacq dla kazdego asortymentu robot:
-wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem
w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
-rodzaje i ilos¢ srodkow transportu
-sposdb zabezpieczenia i ochrony tadunkdw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,
-spos6b i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwoS¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegoinych elementdw robot,
-sposdb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$¢
rob6ét. Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli zaakceptowany przez Inzyniera. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem
i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.
6.3. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera. Przed przystgpieniem do pomiardw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.
6.4. Raporty z badan
Wykonawca bedzie kompletowac i przechowywaé raporty ze wszystkich badan i udostepniac je na kazde zyczenie
Inzyniera. Wyniki badar (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wediug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.
6.5. Badania prowadzone przez Inzyniera
6.5.1. Ogolne zasady prowadzonych badan przez Inzyniera
Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatéw powinien udzieli€ mu niezbednej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce,
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poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatéw i robét z wymaganiami ST na
podstawie wynikow wiasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier oprze sie wytgcznie na
wiasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i robdt z dokumentacjg projektowa i ST. Moze réwniez
Zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek
poniesione zostang przez Wykonawce.
6.6. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja;
1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepisoéw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
- Polskg Norma lub
- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacja okreslong w pakt 1 i ktére spetniaja wymogi ST.
W przypadku materiatow, dla ktdrych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robét
bedzie posiada¢ te dokumenty, okre$lajace w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty przemystowe muszg
posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badarn wykonanych
przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty,
ktdre nie spetniajg tych wymagar bedg odrzucone.
6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajacego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg technika, w
porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika
i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegélno$ci:

- date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw robét,

- terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegdinych elementéw robdt,

- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czeSciowych i koricowych odbiordw robét,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub

wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentaciji Projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robdt,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,

- dane dotyczace jako$ci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,

kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robdt.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika Budowy bedg przedtozone Inzynierowi do
ustosunkowania sie.
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Decyzje Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sie. Projektant
nie jest jednak strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania poleceri Wykonawcy robot.

(2) Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw

robét. Obmiary wykonanych robét przeprowadza si¢ w sposéb ciggty w jednostkach przyjetych ST.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki
badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te
stanowig zatgczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:

a./ pozwolenie na budowe,

b./ protokoty przekazania Terenu Budowy,

c./ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d./ protokoty z odbioru robot

e./ protokoty z narad i ustalen,

f./ korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

1.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i ST.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robét
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiaréw.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Dokumentaciji Projektowej lub gdzie indziej
w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robét. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie. Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z
czestoscig wymagang do celu miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre$lonym w
Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

Obmiar odbywac¢ sie bedzie w obecnosci Inzyniera i podlega jego akceptacii.

1.2. Zasady okreslania ilosci robot i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej. Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci bedg
wyliczone w m3 jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekrdj. llosci, ktdre majg by¢ obmierzone wagowo, bedg
wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

Pojazdy uzywane do przewozenia materiatéw rozliczanych na podstawie masy na samochodzie powinny by¢
wazone co najmniej raz dziennie. Inzynier ma prawo do losowego sprawdzenia masy i stopnia zatadowania
pojazddw, a w przypadku stwierdzenia, ze objeto$¢ materiatu przewozona danym pojazdem jest mnigjsza od
wczesniejszej uzgodnionej, to cato$¢ materiatdw przewiezionych przez ten pojazd od czasu poprzedniej kontroli
zostanie odpowiednio zredukowana. Kazdy samochdd powinien by¢ oznakowany w sposéb czytelny,
umozliwiajacy jego identyfikacje. Obmiar winien nastepowaé w punkcie dostawy.

Za zgodg Inzyniera Wykonawca moze dokonywaé wazenia pojazdéw w publicznych punktach wazenia

na urzadzeniach wagowych posiadajacych wazne $wiadectwa legalizacji.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robét bedg zaakceptowane przez
Inzyniera. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajq badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie

trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom Specyfikacji
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Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajgc w sposob ciagly zachowanie doktadnosci
wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera.

1.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koicowym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robét.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sig w czasie ich wykonywania. Obmiar robé6t podlegajacych zakryciu
przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane
w sposob zrozumialy jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢
dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiaru, ktdrego wzdr zostanie uzgodniony z
Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiordw robot

W zaleznosci od ustalert odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru, dokonywanym

przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a./ odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b./ odbiorowi cze$ciowemu,

c./ odbiorowi ostatecznemu,

d./ odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét,
ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier.
Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

JakoS€ i iloS¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg

Projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze koncowym rob6t. Odbioru rob6t dokonuje Inzynier.

8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci i jakosci .
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.

Zakonczenie rob6t musi zosta potwierdzone przez Inzyniera wpisem do Dziennika Budowy. Warunkami
pozwalajacymi na dokonanie potwierdzajacego wpisu sa:

-przekazanie Inzynierowi kompletnych badan i pomiaréw wymaganych przez odpowiednie asortymentowe ST do
odbioru ostatecznego robdt,

-uzyskanie pozytywnych wynikéw badan i pomiaréw

Odbidr ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecno$ci Inzyniera
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjq
projektowg i ST. Badania i ustalone pomiary do odbioru ostatecznego wykonuje Zamawiajacy, na probkach
pobranych przez Wykonawce w obecno$ci Inzyniera. Inzynier wskazuje miejsca poboru probek. Préby do badan
odbiorczych dostarcza do Laboratorium Zamawiajacego Inzynier. Podstawg do odbioru ostatecznego robét sg
przede wszystkim wyniki badarn Zamawiajacego.

Odbierajacy dokonuje odbioru ostatecznego robot, jezeli ich jakos¢ i ilos¢ w poszczegdlnych asortymentach jest
zgodna z warunkami Kontraktu, ST oraz ustaleniami i poleceniami Inzyniera. Roboty z wadami nie bedg podlegaty
odbiorowi. W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w
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trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupetniajacych
i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetiajacych lub robotach
wykoniczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjq projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma
wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokdt odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

- dokumentacje projektowg podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, je$li zostata sporzadzona

w trakcie realizacji umowy,

- szczegdtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne),

- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

- opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefoniczne;j,

energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wiascicielom urzadzen,

- geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w
ST i w Dokumentaciji Projektowe;.

Cena ryczattowal jednostkowa bedzie obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkdw i transportu na
teren budowy,

-warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na Teren Budowy i z powrotem,
montaz i demontaz na stanowisku pracy),

-koszty posrednie, w skfad ktorych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru ,
koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa drég
dojazdowych itp.), koszty dotyczace oznakowania robét, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy,
opfaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych robét, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu
przedsiebiorstwa Wykonawcy,

- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow mogacych wystapic
w czasie realizacji rob6t i w okresie gwarancyjnym,

-podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Cena zaproponowana przez Wykonawce jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie robot objetych zaméwieniem.
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9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuije:

-opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu na czas

trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien

wynikajacych z postepu robot,

-ustawienie tymczasowego oznakowania i oSwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

-oplaty/dzierzawy terenu,

-przygotowanie terenu,

-tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuije:

-0czyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan

pionowych, poziomych, barier i $wiatet,

-utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidaciji objazdéw/przejazddw i organizaciji ruchu obejmuije:

-usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

-doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.3. Koszty zajecia pasa drogowegqo

Koszty zajecia pasa drogowego na czas prowadzenia Robot ponosi Wykonawca, ktore to koszty powinien ujac w

kosztach ogdlnych.

9.4. Optaty za umieszczanie obcych urzadzeri w pasie drogowym

Optaty za umieszczenie obcych urzadzen w pasie drogowym ponosi:

-do dnia ostatecznego odbioru koncowego Wykonawca , po tym terminie Zamawiajacy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Ustawa z dnia 26 listopad 2015 r.-Prawo zamowien publicznych (Dz.U.2015r.poz. 2164 z pdz. zmianami)

[2] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 -Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89/1994 r. poz. 414 z pdzniejszymi zmianami).

[3] Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995r. w sprawie rodzaju
i zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynno$ci geodezyjnych obowigzujacych w
budownictwie. (Dz. U. Nr 25/1995 r., poz. 133).

[4] Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku: Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30/1989 r., poz. 163 z pdz.
zmianami).

[5] Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).

[6] Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r. Nr 147,
poz. 1229).

[7]Ustawa z dnia 21 grudnia 2004 r. — o0 dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z p6zn. zm.).

[8] Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z p6zn. zm.).

[9] Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204, poz. 2086).

[10] Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. — o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r. Nr 166, poz. 1360 ze zm)

[11] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systeméw oceny zgodnosci
wyrobdw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

[12] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okre$lenia polskich jednostek
organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat
oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

[13] Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. — w sprawie ogdlnych
przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).

[14] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).

[15] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji dotyczace;
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

[16] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. — w sprawie szczego6towego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

[17] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zamawiajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 198, poz. 2042)
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ST-01.00 Roboty przygotowawcze

] dla przedsiewzigcia:
»ROZWOJ TERENOW ZIELONYCH W MIESCIE STRZELCE
OPOLSKIE TZW. PARK RYBACZOWKA”
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ST-01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

ST- 01.01. WYTYCZENIE OBIEKTU

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z wytyczeniem wszystkich elementéw parku w tym: trasy ciggéw komunikacyjnych , uksztattowania terenu oraz
nasadzen w ramach przedsiewziecia pn.: ,Rozwdj terenéw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. Park
Rybaczowka”.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu :

- wytyczenie w terenie przebiegu trasy ciggow pieszo-jezdnych , parkingdw jak réwniez wyznaczanie terenu do
usypania wzniesien , nasadzen zieleni bedzie polegato na:

al zatozenie reperow roboczych w bezposrednim sasiedztwie obiektu w nawigzaniu do niwelacji panstwowe;

b/ uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢/ wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

d/ zastabilizowanie punktéw w sposdb trwaty, ochrona przed ich zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie i okre$lenie potozenia obiektow,

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatek i koniec trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST. ,Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z Rysunkami, Specyfikacjami i
poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Do wykonania robot konieczne sg nastepujace materiaty: stupki betonowe, rury stalowe, trzpienie stalowe, pale
drewniane. Do wykonania innych robét okreslonych w pkt. 1.3 materiatéw nie przewiduje sie.

3. SPRZET

Do wykonania robot konieczny jest sprzet geodezyjny taki jak:

- dalmierze

- niwelatory

- tyczki i taty niwelacyjne

- miernicze tadmy stalowe.

4. TRANSPORT

Dowolny rodzaj srodkow transportowych zaakceptowany przez Inzyniera, stuzacy do przewozu geodetow, sprzetu
geodezyjnego oraz materiatow potrzebnych do wykonania robot objetych t Specyfikacja.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.1. Ogolne zasady wykonania robot pomiarowych

Wykonawca przed przystapieniem do robot na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny za roboty
przygotowawcze, dokumentacje fotograficzng obiektdw w pasie robot z adresem obiektu i krotkim opisem stanu
technicznego ze szczegotowym uwzglednieniem istniejacych uszkodzen i pekniec.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji i
Kartografii (GUGIK).

5.1.2. Osnowa podstawowa (state punkty kontroli)

Inzynier przekaze Wykonawcy odpowiednig liczbe statych punktdw geodezyjnych osnowy poziome;
i wysokosciowej, aby umozliwi¢ mu wykonanie prac zwigzanych z wytyczaniem.

5.1.3. Osnowa realizacyjna (okresowe punkty kontroli)

W oparciu o sie statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i wysoko$ciowej przekazanej przez Inzyniera,
Wykonawca zobowigzany jest do zatoZzenia, utrzymania i uzupetiania osnowy realizacyjnej o wspdtrzednych
poziomych i wysokosciowych dla lokalnego wytyczania robét. Opracowany przez Wykonawce i zatwierdzony przez
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Inzyniera projekt osnowy realizacyjnej poziomej i wysokoSciowej oraz system przeprowadzania kontroli okresowej

punktéw tej osnowy, powinny spetnia¢ nastepujace warunki:

a) punkty osnowy realizacyjnej nalezy wyznaczy¢ i utrwali¢ poza terenem wykonywania rob6t oraz odpowiednio

zabezpieczy¢ przed naruszeniem lub uszkodzeniem,

b) spostb stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowy realizacyjnej oraz kryteria jej doktadnosci winny byé zgodne z

polskimi przepisami zawartymi w Instrukcjach Technicznych GUGIK: G-3 (Geodezyjna obstuga inwestyciji),

G-3.1 (Osnowy realizacyjne) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne)

5.1.4. Tymczasowe punkty pomiarowe

Wykonawca moze wyznaczy¢ jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe zgodnie z zatwierdzonymi przez

Inzyniera zasadami wykonania niezbednych robdt i wytyczen oraz zgodnie z generalnymi zasadami

wyszczegdlnionymi w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

5.1.5. Wytyczenie obiektow

Roboty polegajg na wytyczeniu i stabilizacji osi obiektéw w oparciu o Rysunki. Wytyczone punkty osi obiektow

powinny by¢ zastabilizowane w terenie przy pomocy pali drewnianych lub trzpieni stalowych. Trwatej stabilizacji

wymagaja: poczatek i koniec osi odcinka. Usuniecie pali lub trzpieni z osi budowli moze nastapi¢ tylko wéwczas

gdy zastapi sie je odpowiednimi palami lub trzpieniami po obu stronach osi, wbitymi poza granicami robét

w sposéb trwaly i jednoznaczny. Wymagania i kryteria doktadnosci dla robdt pomiarowych zawarte sg

w Instrukcjach Technicznych GUGIK: G-3 (Geodezyjna obstuga inwestycji) i G-3.2 (Pomiary realizacyjne).

Wymagania dla rob6t pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem obiektu:

- doktadnos¢ wytyczenia punktow charakterystycznych obiektu +1 cm

- doktadnos¢ wyznaczenia rzednych wysoko$ciowych £1 cm

- doktadno$¢ wyznaczenia wysoko$ci reperow x 0,5 cm,

- doktadnos¢ wykonania elementow projektowanych £ 1 cm,

- doktadno$¢ pomiardw poziomych + 1 cm/50 m.

Wykonawca zobowigzany jest po zakoriczeniu robét do oddania Inzynierowi dokumentacji dotyczacej osnéw

geodezyjnych i przekazania punktow w terenie na takich zasadach jak je przejmowat.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt

Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST “Wymagania ogdlne” pkt 6

6.2. Kontrola osnowy realizacyjnej

Kontrole osnowy realizacyjnej oraz prac pomiarowych nalezy prowadzi¢ wg zasad okreslonych w instrukcjach

i wytycznych GUGIK.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi harmonogram pomiaréw kontrolnych osnowy realizacyjnej przeprowadzanych w

oparciu o state punkty geodezyjne przekazane przez Inzyniera.

Pomiary kontrolne odpowiednich fragmentdw osnowy realizacyjnej nalezy wykonywa¢ przed rozpoczeciem

wiekszych robét, a takze co miesiac w trakcie prowadzenia robdt.

7. OBMIAR ROBOT

Odbior robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiaréw

geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedktada Inspektorowi nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne zasady dotyczace ptatnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogoine” p.9.

9.2. Cena ryczattowa za wytyczenie trasy i punktéw wysokosciowych obejmuje:

- wyznaczenie punktow gtdwnych osi trasy, granic rob6t i punktow wysokosciowych

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami

- wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robét

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow

- wykonanie pomiaréw biezacych w miare postepu robot

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie

- utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakcie robot roboczych punktdw sytuacyjno -wysoko$ciowych

- wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne

- transport i koszty materiatow

- dokumentacje fotograficzng istniejacych warunkdw.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
[1] Instrukcja techniczna 0-1.
[2] Instrukcja techniczna G-3.

[3] Instrukcja techniczna G-1.
[4] Instrukcja techniczna G-2.

[5] Instrukcja techniczna G-4.

[6] Wytyczne techniczne G-3.2.
[7] Wytyczne techniczne G-3.1.

[8] PN-D-95017
[9] PN-D-96000
[10] PN-D-96002
[11] BN-77/8931-12

Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa

1979.
Geodezyjna osnowa pozioma, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii 1978.

Wysokosciowa osnowa geodezyjna, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii.

1983.

Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, Gtéwny Urzad Geodeziji

i Kartografii 1979,

Pomiary realizacyjne, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.
Osnowy realizacyjne, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii 1983.
Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.

Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia.

Tarcica lisciasta ogolnego przeznaczenia.

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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ST-01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

ST- 01.02. ROZBIORKI
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej SST sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z rozbiorka istniejacego ubezpieczenia z ptyt azurowych skarp rowu RA-1 oraz nawierzchni asfaltowej i
podbudowy z remontowanego parkingu przy ulicy Budowlanych w ramach projektu ,Rozwéj terenéw zielonych w
mie$cie Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczowka’.
1.2. Zakres stosowania ST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z rozbiérkq istniejacego
ubezpieczenia z ptyt azurowych skarp rowu RA-1 oraz nawierzchni asfaltowej z remontowanego parkingu przy
ulicy Budowlanych .
- rozbidrka ubezpieczenia na rowie RA-1 — 1049m2
- rozbiorka nawierzchni parkingu — 1400m2
1.3.1.Roboty rozbiérkowe
Przed przystapieniem do robot rozbiorkowych nalezy:
- na podstawie dokumentacji projektowej wyznaczy¢ obszar prac oraz oznakowac i zabezpieczy¢ go zgodnie
Z wymogami przepiséw BHP.
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003r. (Dz.U. Nr 47 poz. 401) w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.
1.4. Okreslenie podstawowe
1.4.1. Rozbiérka demontazowa - prace polegajace na oddzieleniu catych, dajacych sig odrebnie utylizowac,
elementéw rozbieranego obiektu.
1.4.2. Rozbiérka wyburzeniowa - prace polegajace na zburzeniu i rozdrobnieniu elementéw obiektu
przeznaczonych do rozbiérki bez wyodrebnienia jego sktadnikéw nadajacych sie do utylizacji.
1.4.3. Opfata sktadowiskowa - ponoszona przez Wykonawce opfata z tytutu zdeponowania materiatu
powstatego w wyniku przeprowadzonych prac rozbiérkowych na sktadowisku odpadéw.
1.4.4. Wywoéz odpadoéw - transport urobku na sktadowisko i ich utylizacja.
Pozostate okreslenia uzywane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
z okre$leniami podanymi w ST"Wymagania ogolne" pkt.1.4
1.5. OgdIne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
ST i zaleceniami Inzyniera.
2. MATERIALY
Materiaty nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. Wymagania ogdlne
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST "Wymagania ogoine" pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robdt
Do wykonania robét zwigzanych z rozbiérkg elementéw nalezy stosowac: topaty, kilofy, koparki, mioty
pneumatyczne, samochody samowytadowcze
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogoélne
Ogélne wymagania dla transportu podano w ST "Wymagania ogolne" pkt. 4.
4.2. Wymagania dla transportu
Materiat z rozbiérki nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Wybér $rodka transportu zalezy od warunkéw
lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiardw tadunku i innych parametréw
technicznych.

22




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
dla przedsigwzigcia: ]
,Rozwaj terenéw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. PARK RYBACZOWKA”

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST"Wymagania ogélne" pkt. 5.

5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Trase wywozu materiatéw z rozbiorki nalezy uzgodni¢ z administratorem drog. Wszystkie elementy mozliwe do
powtornego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. Pozyskane w trakcie
realizacji inwestycji odpady np : odpady betonu, gruz betonowy, gruz ceglany, zelazo i stal, tworzywa sztuczne
bedg magazynowane w wyznaczonych miejscach i sukcesywnie przekazywane uprawnionym jednostkom, w celu
odzysku lub unieszkodliwiania .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogélne kontroli jakosci robét

Zasady ogdlne kontroli jakosci robdt podano w ST"Wymagania ogoine"

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci robét polega na sprawdzeniu kompletnoci wykonanych robét rozbiérkowych oraz stopnia
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdrnego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT

1.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST. " Wymagania ogoine" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa robo6t zwigzanych z rozbidrka jest:

- rozebranie ogrodzenia — metr kwadratowy [m?),

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét

Roboty zwigzane z rozbiorkg ogrodzenia podlegajg odbiorowi robot wg Ogolnych Zasad odbioru robét, ktdre
podano w ST "Wymagania ogélne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST "Wymagania ogdlne" p. 9.

9.2. Cena ryczattowa za rozbiérke obiektow obejmuje:

- oznakowanie robot,

- rozbidrke,

- zatadunek i wywdz materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

- wszelkie optaty wysypiskowe;

Dopuszcza si¢ inng podstawe ptatnosci wynikajacg z zawartej umowy

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1] BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.

[2] BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

[3]SST D-01.02.04 Rozbiérka elementéw drdg, ogrodzen i przepustow.

[4] BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i fata.
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ST-01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

ST-01.03. WYCINKA DRZEW | KRZEWOW
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace usuniecia drzew i krzewdw w rejonie
projektowanego zadania inwestycyjnego pn.: ,Rozwoj terenow zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. Park
Rybaczéwka”.
Prace te polegajq na:
- wycince drzew,
- karczowaniu korzeni drzew,
- wycince krzewoéw,
- karczowaniu korzeni krzewow,
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robdt zwigzanych z usunieciem drzew i krzewoéw.
1.4. Okreslenia podstawowe.
Drzewo - posiada wyksztatcony pieft. Podstawowy parametr charakteryzujacy drzewo to $rednica pnia mierzona
na wys. 130 cm od poziomu terenu.
Krzew - nie posiada wyraznie wyksztatconego, jednorodnego pnia do wys. 130 cm, charakteryzuje go duza ilo$¢
odrostéw z korzenia, tworzacych roztozysta kepe.
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z ST “Wymagania ogdlne”, obowigzujacymi w tym zakresie normami
oraz przyrodniczymi ustaleniami oraz przepisami o ochronie przyrody (Dz. Ust. Nr 114 poz. 492; z
1992 r. Nr 54, poz. 255; 2 1994 r. Nr 89, poz. 415).
- Polska Norma PN-87 R-67022, PN-87 R-67023.
- Drzewa i krzewy wedtug pierwszego wyboru.
Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST. ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa, specyfikacjq techniczng wykonania ,
odbioru robét i przedmiarem robét.
W wycenie robot nalezy przyjac koszt przyjecia odpadow zielonych na najblizsze sktadowisko.
2. MATERIAL
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilo$ciowych i jako$ciowych materiatow. Kazdy rodzaj
robot, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko,
liczac sie z brakiem odbioru robét .
3. SPRZET
Do wykonania robét zwiazanych z usunieciem drzew i krzewdw nalezy stosowac:
- siekiery,
- kosy reczne i mechaniczne,
- maczety,
- pity reczne i spalinowe,
- liny,
- wysiegniki,
- ciggnik z przyczepg do wywozu dtuzyc, gatezi, Scietych krzewdw,
- koparka podsiebierna do karczowania, (ewentualnie spycharka z karczownikiem),
- drabiny,
- opryskiwacze.
Wszystkie maszyny muszg by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania ogdlne” punkt 4.
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4.2. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzet i materiaty uzyskane w wyniku usunigcia drzew i krzewow mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu
. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych robdt. .
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Drzewa i krzewy do usuniecia.
Pnie drzew i krzewéw musza by¢ wykarczowane i wywiezione z terenu budowy. Doty po wykarczowanych pniach
winny by¢ wypetnione gruntem przydatnym do budowy nasypow i zageszczone. Nalezy je takze zabezpieczy¢
przed gromadzeniem sie w nich wodly.
5.2. Scinanie drzew
Scinanie drzew moze odbywac sie pita reczng lub mechaniczng za pomoca wysiegnika, lin odciagajacych,
ciagnikéw mechanicznych, itp. Scinanie nie moze stanowi¢ zagrozenia dla sasiadujacych drzew, budynkéw
i wszelkiego mienia, a przede wszystkim nie moze narazac na niebezpieczenstwo zdrowie i zycie ludzi. Scinanie,
zaleznie od warunkdw, moze byé wykonywane etapowo tzn. najpierw konary, potem pieni gtowny (od géry), a
rozmiar $cinanych elementéw musi uwzglednia¢ rozmiar wolnej przestrzeni i bezpieczenstwo sasiadujacych
nieruchomosci oraz wykonawcy robét. Scinanie moze byé wykonane jednym cieciem u podstawy pnia, jezeli
warunki na to pozwalaja.
Nalezy przestrzegac termindw wycinki okreslonej w decyz;ji.
5.2.1. Karczowanie pni
Zaleznie od lokalizacji korzenia jego karczowanie moze by¢ wykonane jedng z metod:

- naterenie ptaskim: sposobem recznym, spycharka, koparka podsigbierna, sposobem minerskim

(rzadko stosowanym) lub tzw. karczownikiem,

- na skarpie.: sposobem recznym, koparkg podsiebierna,

- usuniete karcze mogg by¢ rozdrobnione i wywiezione na miejskie wysypisko $mieci
5.2.2. Pielegnacja korony (redukcja), usuwanie posuszu
Redukcja i usuwanie posuszu jest zabiegiem pielegnacyjnym odnoszgcym sie do korony drzewa i nie wymaga
zgody (decyzji) wtadz samorzadowych. Drzewo po zabiegu nie moze utraci¢ funkcji Zyciowych w ciagu trzech
lat po wykonaniu zabiegu.
Miejsca po Scietych gateziach i konarach musza by¢ zabezpieczone preparatem grzybohdjczym.
Redukcja polega na redukcji korony w stopniu, ktéry umozliwi kontrolowany odrost konarow i gatezi. Moze by¢
wykonywany z drabiny, wysiegnika lub bezpo$rednio z drzewa. Istotne jest bezpieczenstwo wykonawcy robét oraz
0so6b i mienia w bezposrednim sgsiedztwie.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét.
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ,Wymagania ogdlne” punkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST ,Wymagania ogéine”
Jednostka obmiaru roboét jest, 1szt. wycinki drzewa, m2 — wycinki krzewow.
8. ODBIOR ROBOT
OgolIne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogoine” .
W przypadku stwierdzenia w czasie odbioru rob6t wad i nieprawidtowos$ci wykonawczych, Kierownik Projektu ustali
zakres wykonania robét poprawkowych. Roboty poprawkowe wykonawca wykona na koszt wlasny w terminie
ustalonym przez kierownika Projektu.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogdlne”.
9.2. Wycinka drzew
Ptaci sie za:
a) 1 sztuke Scietego drzewa
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b) 1ha usunietych krzakéw.

a) Cena 1 szt. scietego drzewa o okre$lonej Srednicy, obejmuije:

- Sciecie drzewa, obciecie gatezi,

- transport pnia i gatezi o Srednicy > 10 cm na odlegto$¢ do 9 km, na sktadowisko odpaddw komunalnych

- Zmielenie gatezi i lisci $cietych drzew,

- karczowanie pni $cigtych drzew i korzeni z transportem na sktadowisko odpaddw tacznie z wszystkimi
innymi materiatami po wycince i karczowaniu,

- zasypanie dotdw po wykarczowaniu wraz z zageszczeniem,

- uporzadkowanie terenu po wykonanych robotach.

b) Cena 1 ha usunietych krzakow i zagajnikéw obejmuije:

- wyciecie krzakow i zagajnikow,

- zmielenie wycietego materiatu na miejscu i ztoZenie na tymczasowym sktadowisku,

- wykarczowanie krzakdw i korzeni z odwiezieniem materiatu na sktadowisko odpadéw,

- zasypanie dotéw po wykarczowaniu wraz z zageszczeniem,

- uporzadkowanie terenu po wykonanych robotach.

Dopuszcza si¢ inng podstawe ptatnosci wynikajaca z zawartej umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Dziennik Ustaw Nr 114 z dnia 16X1991r o ochronie przyrody
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ST-01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

ST-01.05. WYKONANIE NASYPOW
1.0 WSTEP
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania nasypéw na terenie zadania
inwestycyjnego pn.: ,Rozwoj terendw zielonych w mieécie Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na
drogach.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza;
- wykonania nasypow z gruntu pozyskanego z rozbieranego watu z transportem, formowaniem i
zageszczeniem;
- plantowanie (obrobienie na czysto) powierzchni skarp i korony nasypéw.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu spetniajgca warunki statecznosci i
odwodnienia.
1.4.2. Wysoko$¢ nasypu - réznica rzednej terenu i rzednej robét ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu.
1.4.3. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysoko$¢ jest mnigjsza niz 1 m.
1.4.4. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okre$lona wg wzoru:

I = &
) /0 ds
gdzie:
O - gestosé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m3),

Pss - maksymalna gestoSC objetoSciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w
normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-B-04481, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12, (Mg/m?).

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z

definicjami podanymi w ST 00.00 ,Wymagania ogéine”.

2. MATERIAL

Do wykonania nasyp6w nalezy stosowaé wytgcznie grunty ktdre spetniajg wymagania zawarte w PN-S-02205 i sg
zaakceptowane przez Inzyniera.

Akceptacja powinna nastepowa¢ na biezaco, w czasie trwania robdt ziemnych, na podstawie przedktadanych
przez Wykonawce wynikow badan laboratoryjnych okres$lonych w niniejszej ST.

W przypadku stosowania materiatdbw o ograniczonej przydatnosci Wykonawca ma obowigzek uwzglednienia
wszystkich zastrzezen dotyczacych technologii i dopuszczonych miejsc wbudowania tych materiatéw, okre$lonych
w PN-S-02205 (tablica 2).

Warto$¢ wskaznika réznoziarnistosci "U" gruntéw uzytych do budowy dolnych warstw nasypdw powinna byé
wieksza od 3.

Przydatne na gorng warstwe nasypdw o grubosci co najmniej 0,5 m sg grunty spetniajace wymagania zawarte w
tablicy 1.

Tablica 1 Wymagania dla gruntéw

Cecha gruntu Wymagania
uziarnienie odpowiadajace wymaganiom normy PN-86/B-02480, PN-B-11111,
PN-B-11113
wskaznik réznoziarnistosci >3
wskaznik piaskowy >35
wodoprzepuszczalno$¢ > 8 m /dobe
max. gesto$¢ objetosciowa >1,6 glcm3
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Badania przydatno$ci gruntéw do budowy nasypu powinno by¢ przeprowadzone na prébkach pobranych
z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, pochodzacej z nowego zrodta, jednak nie rzadziej
niz jeden raz na 3000 m3. W kazdym badaniu nalezy okresli¢ wtasciwosci podane w tablicy 2.

Tablica 2 Wymagania dla gruntéw

Cecha gruntu Metody badan

sktad granulometryczny

zawarto$¢ czesci organicznych

wilgotnos¢ naturalna

wilgotno$¢ optymalna i maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego

granica ptynnosci

kapilarnos¢ bierna
PN-B-04493:1966

wskaznik piaskowy BN-64/8931-01:1964

3. SPRZET

3.1. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z

nastepujacego sprzetu do:

- odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, koparki,
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizacii itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),

- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.2. Dohdr sprzetu zageszczajacego
W tablicy 3 podano, dla réznych rodzajéw gruntdw, orientacyjne dane przy doborze sprzetu
zageszczajacego. Sprzet do zageszczania powinien by¢ zatwierdzony przez Inzyniera.

Tablica 3. Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego

Rodzaje gruntu .
iespoiste: piaski, Zwiry, pospotki Uwagi o
Rodzaje urzadzen __NIeSpoISte. piaskl, Zwiry, pospotki przydatnosci
zageszczajacych grubos¢ warstwy liczba przejs¢ maszyn
[ m ] n kkk
Walce statyczne i i 2)
okotkowane *
Walce statyczne
ogumione * 02do005 6do8 3)
Walce wibracyjne 4do8
dfadkie ™ 7 04do07 4)
via e wbragyine 03do 06 3do6 5)
Vzvf‘t?rgiifﬁ:rk' 03do05 4do8 6)
Ubiaki =~ 02 do 0.4 2 dod 6)
szybkouderzajace
Ubijaki o masie od 1
g?/v:/(s)ol\ﬁgéirizggzn:o 2,0do 8,0 4 do 10 uderzen w punkt
10 m
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*) Walce statyczne sg mato przydatne w gruntach kamienistych.
**) Wibracyjnie nalezy zageszcza¢ warstwy grubosci = 15 cm, ciensze warstwy nalezy zageszczac statycznie.
***) Warto$ci orientacyjne, wtasciwe nalezy ustali¢ na odcinku doswiadczalnym.

Uwagi:
1) Do zageszczania gornych warstw podtoza. Zalecane do codziennego wygtadzania (przywatowania) gruntow
spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadajq sie do gruntéw nawodnionych.

3) Mato przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatne sg walce Srednie i ciezkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzo cigzkie.

5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych, pospotek gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypek waskich przekopdw

4. TRANSPORT

Grunt mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Dostawy materiatu na nasypy

Pochodzenie materiatu i jego jako$¢ powinny by¢ wcze$niej zaaprobowane przez Inzyniera oraz geologa.

Wykonawca powinien zaproponowaé zrodto (zrédta) dostaw materiatéw oraz przedstawi¢ wyniki badan jakoSci

gruntu.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Warunki ogéline

Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrebie jego podstawy zakorczy¢ roboty przygotowawcze,

okreslone w ST 00.01 ,Roboty przygotowawcze”.

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zageszczenia gruntdw rodzimych, zalegajacych w gérnej strefie

podtoza nasypu, do gtebokosci 0,5 metra od powierzchni terenu.

Minimalna wartos¢ wskaznika zageszczenia powinna wynosic 0,97.

Jezeli wartos$¢ wskaznika jest mniejsza Wykonawca dogesci podioze tak, aby wymagania zostaly osiagniete.

5.2.2. Wykonanie nasypow

W celu zapewnienia stateczno$ci nasypu i jego réwnomiernego osiadania, nalezy przestrzega¢ nastepujacych

zasad:

- styk dwoch przylegtych czesci nasypu, wykonanych z réznorodnych gruntéw wykona¢ przy pomocy stopni wg
punktu 5.3.2.2,

- gbrng warstwe nasypu o grubosci co najmniej 0,50 m wykona¢ z materiatu
0 wiasnos$ciach okreslonych w punkcie 2.0,

- grunt przewieziony w miejsce wbudowania musi by¢ bezzwtocznie wbudowany w nasyp,

- nasypy nalezy wykona¢ metodg warstwowa,

- nasypy powinny by¢ wznoszone réwnomiernie,

- grubos¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzetu
uzytego do zageszczania,

- przystapienie do uktadania kolejnej warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po dokonaniu odbioru warstwy
poprzedniej,

- grunty o roznych wiasciwo$ciach nalezy uktada¢ w oddzielnych warstwach,

- grunty spoiste nalezy wbudowywa¢ w dolne warstwy nasypéw, a grunty niespoiste w gorne,

- warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy uktada¢ poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego ze
spadkiem gornej powierzchni okoto 4 %,

- uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie sie wody.

5.2.3. Zageszczanie gruntow

a) Wymagania dotyczace zageszczenia gruntdw w nasypach.

W przypadku terenu grzebalnego minimalne parametry zageszczenia wynosza;

- dla gruntéw spoistych i matospoistych — Is= 0,95

- dla gruntéw niespositych — ld= 0,50

Wyniki kontroli biezacej danej warstwy gruntu uznaé nalezy za wystarczajace do podjecia decyzji o sypaniu

kolejnej warstwy. W obszarze, w ktorym grunt nie spetnia tych warunkéw nalezy warstwe

dodatkowo zagesci¢ i przeprowadzi¢ ponowng kontrole.
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Wskazniki zageszczenia pod ciggi pieszo —jezdne przyjeto jak dla ruchu KR 1-2, kreslony wedtug normy BN-8931-
12:1977.

Tablica 4. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartos¢ I
Strefa nasypu
kategoria ruchu KR 3-6 kategoria ruchu KR 1-2

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03* 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu do

gtebokosci od powierzchni robot 1,00 0,97
ziemnych: -2,0m

Warstvya nasypu Od. PQYVIGFZChnI 0.97 0.95

robot ziemnych ponizej: —2,0 m

Pobocza gruntowe 1,00 0,97

*) Wartos¢ 1,03 dotyczy wytacznie drogi krajowej.

Jezeli zageszczenie warstwy jest mniejsze od wymaganego, wéwczas wykonawca powinien spulchni¢ warstwe,
doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i ponownie zagescic. Jezeli powtdrne zageszczenie nie spowoduje
uzyskania wymaganych wskaznikéw zageszczenia — Wykonawca powinien usungé warstwe i wbudowaé nowy
grunt.
b) Wtérny modut odksztatcenia (E2)
Dla kontroli nosnosci i zageszczenia podioza nasypdw nalezy stosowacé jako kryterium zastepcze metody obcigzen
ptytowych wg zatacznika do normy na roboty ziemne albo inne metody zaakceptowane przez Inzyniera.
Stosunek wtornego i pierwotnego modutu nie powinien przekracza¢ 2,2 dlals =1,0i2,5dlals < 1,0
Wtdrny modut odksztatcenia w zaleznosci od kategorii ruchu wynosi:
- dla KR1i2 E>2100 MPa
5.2.4. Plantowanie powierzchni skarp i korony nasypow
Plantowanie wykona¢ recznie przy pomocy drobnego sprzetu (grabie, topaty); doprowadzi¢ skarpy do
ksztaftu zgodnego z dokumentacjg projektowa.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robét
Badania w czasie prowadzenia robét polegajq na sprawdzeniu przez Inzyniera na biezgco, w miare
postepu robot, jakosci uzywanych przez Wykonawce materiatéw i zgodnosci wykonywanych robot ziemnych z
Dokumentacjg Projektowa i wymaganiami niniejszej specyfikacii.
6.1.1. Sprawdzenie prac przygotowawczych
Sprawdzenie to polega na skontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami podanymi w pkt. 5.2.1.
Kontrola prawidtowo$ci wykonania dotyczy takze nastepujacych prac:
a) sprawdzenia zgodno$ci warunkdw geotechnicznych z podanymi w projekcie i ustalenia ewentualnych zmian,
b)  skontrolowa¢ czy wykonano wyciecia stopni w skarpach, zgodnie z wymaganiami podanymi w p. 5.2.2.2,
c) stwierdzi¢ czy wykonano zageszczenie podioza pod nasyp zgodnie z wymaganiami podanymi w p. 5.2.1.
6.1.2. Badanie dostaw materiatéw na nasypy
Wykonawca wykona badania zapisane w p. 2 jeden raz na 3000 md.
6.1.3. Sprawdzenie wykonywania nasypow
Sprawdzenie to polega na skontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami podanymi w punktach 5.2.2 oraz 5.2.4.
Sprawdzenie to powinno nastepowaé, co 50 m.
6.1.4. Sprawdzenie zageszczenia gruntéw
Wykonawca skontroluje zageszczenie warstwy nie rzadziej niz w 3 punktach na 1000 m? warstwy.
Laboratorium Inzyniera zbada wskaznik zageszczenia podtoza w nasypach dla kazdej warstwy zgodnie z pkt.
5.2.1.15.2.4, oraz raz w trzech punktach na 2000 m? warstwy
w przypadku okreslania pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia dla korpusu z PN-S-02205:1998.
Oznaczenie wskaznika zageszczenia |s powinno byé przeprowadzone wg BN-8931-12:1977, a
oznaczenie modutdw odksztatcenia wedtug PN-S-02205
Moduty odksztatcenia oblicza sie z nastepujacych wzoréw:

Ei= (3*Ap/4*As)™D
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E2= (3*Ap2/4*A32)*D

gdzie:
Eq - modut pierwotny odksztatcenia [MPa],
= - modut wtérny odksztatcenia [MPa],
Ap - rdznica naciskéw w pierwszym cyklu obcigzania [MPa],
Ap, - rdznica naciskdw w drugim cyklu obcigzania [MPal],
As - przyrost osiadan odpowiadajacy réznicy naciskow Ap [mm],
As; - przyrost osiadan odpowiadajacy roznicy naciskdéw Ap, [mm],
D - $rednica plyty [mm].

Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu  odksztatcenia mierzonego przy uzyciu piyty
0 $rednicy 30cm nie powinien przekraczaé 2.2.

Whyniki kontroli zageszczenia rob6t Wykonawca powinien wpisywaé do dokumentdw laboratoryjnych.
Prawidtowo$C zageszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza pod nasypem powinna byC potwierdzona
przez Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.2. Badania w czasie odbioru nasypéw
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 5.

Tablica 5. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw
1 | Pomiar rzednych powierzchni korpusu Pomiar tasma, szablonem, tatg o dlugosci 3 m i
ziemnego poziomicg lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na
2 | Pomiar pochylenia skarp prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na tukach
3 | Pomiar réwnosci powierzchni nasypu 0 R>100 m co 50 m na fukach o R < 100 m oraz w
4 | Pomiar réwnosci skarp miejscach, ktére budzg watpliwosci
5 |Pomiar spadku podtuznego powierzchni| Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
nasypu oraz w punktach watpliwych
6 |Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okre$lac dla kazdej utozonej
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 1000
m? warstwy

6.2.2. Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych
Sprawdzenie dokumentéw kontrolnych dotyczy:
a) oznaczen laboratoryjnych,
b) dziennika budowy,
c) dziennikow laboratorium Wykonawcy,
d) protokétow odbioréw Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
6.2.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego i szerokosci korpusu ziemnego
Sprawdzenie przeprowadza sie wg zasad opisanych w tablicy 3.
Stwierdzone w czasie kontroli odchylenia od Dokumentacji Projektowej nie mogq przekracza¢ wartosci
dopuszczalnych w punkcie 5.2.3.
6.2.4. Sprawdzenie spadkow podtuznych trasy
Kontrole spadkéw podtuznych nalezy oprze¢ na ocenie rzednych wysoko$ciowych korony korpusu oraz rowow.
Odchylenie od rzednych projektowanych nie powinno by¢ wieksze niz:
- dla podtoza nawierzchni -2 cm, +0 cm,
- rzedne profilu dna rowu -3cm, +1 cm.
6.2.5. Sprawdzenie zageszczenia gruntéw i nosnosci
Sprawdzenie przeprowadza sie na podstawie wynikdw podanych w dokumentach kontrolnych oraz przez
przeprowadzenie wyrywkowych badan bezpoérednich.
Kontrole zageszczenia gruntéw przeprowadza sie wedtug metod podanych w pkt. 6.1.4.
Zageszczenie gruntdw na ocenianym odcinku uznaje sie za zgodne z wymaganiami, jesli wartosci wskaznikow
zageszczenia ls oraz stosunki modutdéw odksztatcenia spetnia¢ bedg warunki podane w pkt 5.2.4.a. i b.
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6.4.6. Sprawdzenie skarp
Sprawdzenie wykonania skarp nalezy przeprowadzi¢, kontrolujac zgodno$¢ pochylert z Dokumentacjg Projektowa.
Dopuszczalne odchylenia od wymaganego pochylenia podano w punkcie 5.2.3.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest:

- wykonania nasypow — m?,

- plantowanie (obrobienie na czysto) powierzchni skarp i korony nasypow — m2,
8. ODBIOR ROBOT

Wykonanie nasypéw odbiera sie na warunkach robét zanikajacych. Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem

nasypow uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa jezeli wszystkie wyniki badan sg zgodne z
wymaganiami okreslonymi w punkcie 2, 5i 6 ST. Jezeli chociaz jedno z wymagan okreslonych w ST nie jest
spetnione Wykonawca zobowigzany jest do doprowadzenia ich do wymagan na wiasny koszt. Usuwanie wad i
usterek Wykonawca wykonuje w terminie ustalonym z Inzynierem. Jezeli stwierdzone usterki nie wptywajg istotnie
na pogorszenie warunkow jakosciowych Inzynier moze dokona¢ potracenia za jakos¢ bez potrzeby ich usuwania.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena nasypu obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- transport gruntu z dokopu na miejsce wbudowania,
- odspojenie gruntu i zatadunek na $rodki transportu oraz roztadunek,
- koszt wbudowania gruntu w nasyp,
- zageszczenie poszczegoinych warstw nasypu,
- formowanie nasypu do wymaganego ksztattu,
profilowanie poboczy,
wykonanie wymaganych badarn i pomiarow,
uporzadkowanie miejsc prowadzonych robét,
odwodnienie dokopu, drogi tymczasowe w dokopie,
zagospodarowanie dokopu po zakoriczeniu eksploatacii,
inne nie wymienione koszty pozyskania gruntu z dokopu,
dogeszczenie podioza nasypu,
- doprowadzenie gruntu do wilgotnosci optymalnej,
- wykonanie odcinka doswiadczalnego do prébnego zageszczenia.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podioza przez obcigzenie pytg

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

8. Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBD i M W- wa 1978.

9. Dz.U. Nr 43 - Rozporzadzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie.
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ST-02.00 Roboty drogowe

] dla przedsigwziecia:
»ROZWOJ TERENOW ZIELONYCH W MIESCIE STRZELCE
OPOLSKIE TZW PARK RYBACZOWKA”
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ST-02.00. ROBOTY DROGOWE

ST-02.01. ZALOZENIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
budowg Sciezek parkowych oraz remontem parkingu przy ulicy Budowlanych w ramach przedsiewziecia pn.:
,Rozwéj terendw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogéine, wspolne dla robét objetych ogdlnymi
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegéinych asortymentéw robot drogowych i
mostowych. W przypadku braku ogolnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danego
asortymentu robdt, ustalenia dotycza réwniez dla ST sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigcy cato$¢ techniczno-uzytkowg (droga)
albo jego cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny,
wezet).

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego zakoriczeniu.
Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czes¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowdw.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robot.

Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzeft od ruchu na
podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwa Scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nierdwnosci podbudowy lub profilu istniejacej
nawierzchni.

Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze
sktada¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza - gérna czes¢ podbudowy spetniajaca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
sklada¢ sie z jednej lub dwéch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawieraC warstwe
mrozoochronna, odsaczajgca lub odcinajaca.

Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dziatania
mrozu.

Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyze;.
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Warstwa odsgczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sie do nawierzchni.

Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzew6w. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzen organizacji
i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcii
nawierzchni.

Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gtebokosci przemarzania.
Podtoze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podtoza, lezaca bezpo$rednio pod nawierzchnig, ulepszona w
celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania nawierzchni.

Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.

Inne okreslenia — zawarto w ST-00.00

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodno$¢ z Dokumentacjq Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca przed przystapieniem do robdt , powinien przedstawi¢ do aprobaty Inspektora Nadzoru program
zapewnienia jakosci (PZJ).

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczonych do
rob6t, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegdtowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow jak rowniez
odpowiednie $wiadectwa badar laboratoryjnych oraz probki materiatow. Zatwierdzenie partii materiatéw z danego
zrédta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrédia uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w
sposadb ciagly spetniajg wymagania ST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolert od wiascicieli i odno$nych wiadz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wigczajagc w to zrédta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczyé
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta. Wykonawca
przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajacq raporty z badan
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne
decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako$ciowych materiatow
pochodzacych ze zrddet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow,
dzierzawy i inne jakie okazg sie¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robdt. Humus i nadktad
czasowo zdjete z terenu wykopdw, dokopow i miejsc pozyskania materiatow miejscowych beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukofczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w
dokumentach umowy bedg wykorzystane do rob6t lub odwiezione na odkiad odpowiednio do wymagarn umowy lub
wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu.
Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
odpowiednio przewarto$ciowany (skorygowany) przez Inzyniera/Kierownika projektu. Kazdy rodzaj robét, w ktérym
znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego
nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem
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2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
pozniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do robédt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i wiasciwosci i byty dostepne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatbw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatéw

Wytwérnie materiatéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materiatbw moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe do akceptacji okre$lonej partii
materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytwérni, muszg byé spetnione
nastepujace warunki:

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspdtprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekci,

Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa
sie produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji robot,

Jezeli produkcja odbywa sie w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyze;
dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu. Liczba
i wydajnos¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy witasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Wykonawca
bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet niesprawny. Jezeli dokumentacja
projektowa lub SST przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ pozniej zmieniany
bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkdéw umowy, zostang
przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych rob6t i wtasciwosci przewozonych materiatdw. Liczba $rodkéw transportu powinna
zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach
Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy
beda spemia¢ wymagania dotyczace przepisdéw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na
0$ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga byé dopuszczone
przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw
drég na koszt Wykonawcy.

36




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
dla przedsigwzigcia: ]
,Rozwaj terenéw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. PARK RYBACZOWKA”

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$é
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z dokumentacjq projektowa, wymaganiami ST,
PZJ, projektem organizacji robdt opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za
dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i
rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana, usunigte przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez Inzyniera/ Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczenia robét lub
wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
dokfadno$¢.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementdw robdt bedg
oparte na wymaganiach okre$lonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatow
i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Inzyniera/Kierownika
projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu,
pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci

Wykonawca jest zobowigzany opracowa¢ i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosSci Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony
sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarantujgcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jako$ci powinien zawiera¢:
a) cze$¢ ogolng opisujaca;
organizacje wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadzenia robdt,
organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
sposdb zapewnienia bhp.,
wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0sdb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementow robét,
system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robét,
wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmoéw
sterujgcych, a takze wycigganych wnioskdw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany
sposodb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) cze$¢ szczegdtowg opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
rodzaje i ilos¢ srodkdw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,
sposdb zabezpieczenia i ochrony fadunkdw przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,
sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegélnych
elementow robdt,
sposob postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jako$ci robét
Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jakos¢
rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robdt i jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbedne do pobierania prébek i badan materiatow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli
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Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze
poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwo$ciq zapewniajacq
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentaciji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ sg okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi
projektu Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty
prawidtowo wykalibrowanym i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan. Inzynier/Kierownik
projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg tak powazne, ze moga wptyng¢ ujemnie na wyniki badan,
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw i dopusci je do uzycia
dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badar materiatéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania prébek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byé z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu
prébek. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce
usuniete lub ulepszone z witasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu. Przed przystapieniem do pomiaroéw lub badan, Wykonawca
powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.
6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie)
beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materiatow powinien udzieli¢ mu niezbedne;
pomocy. Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie oceniaC zgodno$¢ materiatow i robot z wymaganiami
SST na podstawie wynikow witasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik
projektu oprze sie wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robét z dokumentacjg
projektowg i SST. Moze réwniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub
dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych
badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja;
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certyfikat na znak bezpieczerstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami technicznymi okre$lonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisdw i dokumentéw technicznych,
deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polska Norma lub aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli
nie sg objete certyfikacjg okre$long w pkt 1i ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktdrych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robét
bedzie posiadac te dokumenty, okreslajace w sposoéb jednoznaczny jej cechy.Produkty ~ przemystowe — muszg
posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badarn wykonanych
przez niego. Kopie wynikdéw tych badan bedq dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy do korica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w dzienniku budowy
beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢é przebiegu robét, stanu bezpieczeristwa ludzi i mienia oraz
technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne, dokonane trwatg
technika, w porzadku chronologicznym, bezpo$rednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu. Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w
szczegolnosci:
¢ date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
¢ date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentaciji projektowej,
» date uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw
robot,
« terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegoinych elementdw robot,
»  przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
» uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
«  daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
e zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbiorow robdt,
e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
« stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robét podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
e zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacii projektowe,
e dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robot,
« dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt,
« dane dotyczace jakoSci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat,
«  wyniki prob poszczegdlnych elementoéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
« inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi i wyjadnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania sie. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do
dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.  Wpis
projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sie. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecert Wykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiaréw Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposéb ciaglty w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatéw,
orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badar Wykonawcy bedg gromadzone w formie
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uzgodnionej w programie zapewnienia jakos$ci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do odbioru robét. Winny byé
udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) -
(3) nastepujace dokumenty:

pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

protokoly przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

protokoty odbioru robét,

protokoly z narad i ustalen,

korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentoéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogéblne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okres$la¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiardw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach
podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia
wszystkich robot. Btedne dane zostang poprawione wg instrukciji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie. Obmiar
gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoSciq wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre$lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci robét i materiatow

Diugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedq obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowe;.

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagajq tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m?3 jako dtugo$c¢
pomnozona przez $redni przekroj. llosci, ktdre majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedg zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajq
badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia
pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robét.

1.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom SST Bedzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciaglty zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar robét zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich
wykonywania.

Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz
nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych
powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiardéw. W
razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksigzki obmiaréw, ktérego
wz0r zostanie uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalert odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
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odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

odbiorowi czeSciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robét,
ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie
dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu
rob6t. Odbioru robdt dokonuje Inzynier/Kierownik projektu. Gotowo$¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér
bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu. Jakos¢ i ilo$¢ robét ulegajacych zakryciu
ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan
laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czeSciowego robot dokonuje
sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
warto$ci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika
projektu.

Odbior ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robdt z dokumentacjq
projektowa i SST.W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbiordw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i robét
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robdt uzupetniajgcych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakoS¢ wykonywanych robot w poszczegoinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru ostatecznego robét
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

dokumentacje projektowa podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w
trakcie realizacji umowy, szczeg6towe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne),recepty i ustalenia technologiczne, dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw zatgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ, rysunki (dokumentacie) na wykonanie robét
towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oSwietlenia itp.) oraz protokoty
odbioru i przekazania tych robdt wiascicielom urzadzen, geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza robét i sieci
uzbrojenia terenu, kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
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Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajgcego. Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne”

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine ST-00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogdlnych zawartych w ST-00.00. obejmuje
wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt ryczattowy wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuije:

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektu
organizaciji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inzynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

- ustawienie tymczasowego oznakowania zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

- optaty/dzierzawy terenu, przygotowanie terenu,

- konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

- tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie publicznego oznakowan pionowych, poziomych, barier i
$wiatet, utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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ST-02.00. ROBOTY DROGOWE

ST-02.02. ROBOTY ZIEMNE . WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdinej specyfikaciji technicznej (ST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
liniowych i punktowych robét ziemnych w ramach projektu pn.: ,Rozwdj terenow zielonych w mie$cie Strzelce
Opolskie tzw. Park Rybaczowka”.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogélna specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacii
technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach
krajowych. Zaleca sie wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogach wojewddzkich, powiatowych i gminnych.
Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do robét fundamentowych i zwigzanych z wykonaniem instalacji.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robé6t ziemnych w czasie budowy lub
modernizaciji drég i obejmuja;

a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,

c) budowe nasypéw drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korong drogi i skarpami rowdw.
Wysokos$¢ nasypu lub gteboko$é wykopu - rdznica rzednej terenu i rzednej rob6t ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.

Nasyp niski - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

Nasyp sredni - nasyp, ktdrego wysoko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysoko$¢ przekracza 3 m.

Wykop ptytki - wykop, ktdrego gtebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

Wykop sredni - wykop, ktérego gteboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gteboki - wykop, ktérego gtebokos¢ przekracza 3 m.

Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, o matej nosnosci, charakteryzujacy sie znacznym i dtugotrwatym
osiadaniem pod obcigzeniem.

Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre$lony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktorego probki nie wykazujg zmian
objeto$ci ani nie rozpadajg sie pod dziataniem wody destylowanej; majg wytrzymato$¢ na Sciskanie R. ponad 0,2
MPa; wymaga uzycia Srodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.
Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasyp6w, potozone w obrebie pasa robot drogowych.

Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone poza pasem robét drogowych.

Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypdw oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa.

Wskaznik zageszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okre$lona wg wzoru:

gdzie:

o - gestosc objetoSciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m3),

s - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?3).

Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujgca zageszczalno$¢ gruntdw niespoistych, okreslona wg
WZOru:
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u=de
le

gdzie:

dso - Srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60% gruntu, (mm),
din - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm).

Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okre$lona wg wzoru:

gdzie:
E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtdérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].
Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych widkien
syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowych,
charakteryzujacy sie miedzy innymi duzg wytrzymato$cig oraz wodoprzepuszczalnoscia, zgodny z PN-
1ISO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6].
Geosyntetyki obejmuja: geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki, geokompozyty,
geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].
Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00. ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatdw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00.00.
,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stanowig nadmiar objeto$ci robét ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objetoSci robot
ziemnych, zostaty za zgodg Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym
niz budowa nasypow lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia
rownowaznej objetosci gruntow przydatnych ze zrodet wlasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéw, powinny byé wywiezione przez Wykonawce na odkiad.
Zapewnienie terenéw na odktad nalezy do obowigzkéw Zamawiajgcego, o ile nie okreslono tego inaczej w
kontrakcie. Inzynier moze nakazaC pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktdrych czasowa nieprzydatno$é
wynika jedynie z powodu zamarzniecia lub nadmiernej wilgotnosci.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00. ,Wymagania ogoine” pkt 3.

3.2. Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z

nastepujacego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (narzedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do
hydromechanizaciji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.),

— sprzetu zageszczajgcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
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4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybdr $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ $rodkéw
transportowych powinna byé ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstawq roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegitosci nie zostaty wcze$niej
zaakceptowane na piémie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00. ,Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Doktadno$¢ wykonania wykopéw i nasypdw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze
niz £ 10 cm. Rdznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cm i -3
cm.Szeroko$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze réznic sig od szerokoSci projektowanej o wiecej niz + 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno roznic¢ sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nierdwno$ci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé = 10 ¢cm przy pomiarze fatg 3-
metrowg, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace nieréwnosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyczace réwnosci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rdwnosci skarp,
powinny by¢ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowigcych elementy systemow odwadniajacych, ujetych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia,
ktére zapewnig odprowadzenie wdd gruntowych i opadowych poza obszar robdt ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania robét spadki, zapewniajace prawidtowe
odwodnienie. Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegng nawodnieniu, ktore spowoduje ich
dlugotrwatg nieprzydatno$¢, Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntéw i zastapienia ich gruntami
przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnoéci, jak
rowniez za dowieziony grunt. Odprowadzenie wéd do istniejacych zbiornikéw naturalnych i urzadzen
odwadniajacych musi by¢ poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopdw

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania

rob6t ziemnych. Wykonanie wykopdw powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety.
W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podtuzny i nadac przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania,
spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w
przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejno$ci i sposobu odspajania gruntéw
oraz termindw wykonywania innych robét na spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu
w czasie postepu rob6t ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopéw, nalezy ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i

gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robét ziemnych.
5.5. Rowy
Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i SST. Szerokos¢
dna i gtebokos¢ rowu nie moga rozni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wigcej niz £ 5 cm.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robdt
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
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6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robét ziemnych
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodno$ci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkt 5 oraz z dokumentacjg projektowa.
Szczegbing uwage nalezy zwrécié na:
- wiasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekéw wodnych.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robot ziemnych

Badana cecha Minimalna czestotliwos¢ badan i pomiaréw

Pomiar szeroko$ci korpusu
ziemnego

Pomiar szerokos$ci dna
rowow

Pomiar rzednych powierzchni

Pomiar tasma, szablonem, fatg o dtugosci 3 m i
poziomicg lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na
prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
tukach 0 R= 100 m co 50 m na fukach 0 R <100 m
oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci

korpusu ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnosci powierzchni
korpusu

6 | Pomiar rbwnosci skarp

7 | Pomiar spadku podtuznego
powierzchni korpusu lub dna

Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m
oraz w punktach watpliwych

rowu
8 |Badanie zageszczenia | Wskaznik zageszczenia okreslac dla kazdej utozone;
gruntu warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na

1000 m?2 warstwy

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rézni¢ sig od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 10 cm.
6.3.3. Szeroko$¢ dna rowdw

Szeroko$¢ dna rowow nie moze roznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz £ 5 cm.
6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga roéznic sie od rzednych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub
+1cm.
6.3.5. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze réznic sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.
6.3.6. Rowno$¢ korony korpusu

Nieréwnos$ci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ 3 cm.
6.3.7. Rowno$s¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ + 10 cm.
6.3.8. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokosciowych, nie moze dawac réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wigkszych niz -3 cm
lub +1 cm.
6.3.9. Zageszczenie gruntu
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Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zatozonym
dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéw dla ktorych nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia
nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia lo, zgodnie z normg PN-S-02205:1998 [4].

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetniajagce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang
odrzucone. Je$li materialy nie spetniajagce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wiasny koszt.
Wszystkie roboty, ktére wykazujg wigksze odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny
by¢ ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.
Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wade za nie majacq zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakos¢.
7. OBMIAR ROBOT
1.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar robdt ziemnych

Jednostka obmiarowg jest m® (metr szeScienny) wykonanych rob6t ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

OgolIne zasady odbioru robot podano w ST-00.00. ,Wymagania ogoine” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarno$ci bierne;

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

5. PN-ISO10318:1993  Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podtoza przez obcigzenie ptytq

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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ST-02.00. ROBOTY DROGOWE

ST-02.03. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogdInej specyfikaciji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopow w gruntach nieskalistych w ramach projektu pn,Rozwoj terenéw zielonych w mie$cie Strzelce
Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacq podstawe opracowania szczego6towej
specyfikaciji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
na drogach krajowych. Zaleca sie wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogach wojewddzkich, powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drég i obejmuja wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w ST-00.00. pkt 1.4.

1.5. OgdIne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-00.00. pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystepujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéry bedzie stanowit podtoze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych [12] powinien charakteryzowaé
sie grupg nosnosci G1.Gdy podioze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podioze
doprowadzi¢ do grupy no$nosci G1 zgodnie z dokumentacja projektowa i SST.

3. SPRZET
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST-00.00. pkt 3.
4, TRANSPORT

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST -00.00. pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robé6t

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w ST-00.00. pkt 5. Sposob wykonania skarp wykopu powinien
gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia rob6t, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z
nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej
obcigza Wykonawce.

Wykonawca powinien wykonywac wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatno$ci do budowy
nasypdw byty odspajane oddzielnie, w sposéb uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio
zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotyczace zageszczenia i nosnosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych powinno spetnia¢é wymagania,
dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych

Minimalna wartos¢ Is dla:
Strefa autostrad innych drog
korpusu i drég kategoria ruchu | kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni robot ziemnych 1,00 1,00 097

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spetniajg wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci ls, podanych w tablicy 1.
Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okre$lone w tablicy 1 nie mogg byé osiagniete przez bezposrednie
zageszczanie gruntow rodzimych, to nalezy podja¢ Srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego
uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sg okreslone
w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi.Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$nosé
warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych na podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatcenia Ez zgodnie z
PN-02205:1998 [4] rysunek 4.
5.3. Ruch budowlany
Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyze;
rzednych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu
dopuszcza sie po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych te czynnos$¢ budowlana. Moze odbywaé sie jedynie
sporadyczny ruch pojazddw, ktére nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.  Naprawa uszkodzen
powierzchni robot ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawce
robé6t ziemnych.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00. pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopdw

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzeniu zgodno$ci z wymaganiami okre$lonymi w

dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegoing uwage nalezy zwréci¢ na:
a) sposbb odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wasciwosci,
b) zapewnienie stateczno$ci skarp,
c) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robét i po ich zakoficzeniu,
d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykoriczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkt 5.2.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéblne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00. pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m® (metr szeScienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru robot podano w ST-00.00. pkt 8.
9. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zatadunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
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profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,

zageszczenie powierzchni wykopu,

przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
rozplantowanie urobku na odkladzie,

wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

rekultywacje terenu.
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ST-02.00. ROBOTY DROGOWE

ST- 02.04. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogéinej specyfikaciji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét

zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza gruntowego w ramach

projektu pn.: ,Rozwoj terendw zielonych w mie$cie Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczowka”.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacq podstawe opracowania szczego6towej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét

na drogach krajowych i wojewodzkich. Zaleca sie wykorzystanie ST przy zlecaniu rob6t na drogach miejskich i

gminnych.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do utoZenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w ST-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00. ,Wymagania ogéine” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystepuja.
3. SPRZET
3.1. OgdIne wymagania dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdine” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykaza¢ sie mozliwoscig

korzystania z nastepujacego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopus$ci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wiasciwo$ci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Wymagania dotyczace transportu materiatow podano w ST-00.00 w pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00.00. ,Wymagania ogoine” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza bezposrednio

przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do

wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza,jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w

korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu

nie moze odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wcze$niej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb

zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikdéw lub szpilek powinno umozliwiaC naciggniecie sznurkow

lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 metréw.  Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci
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jego moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sg roboty i do trudno$ci jego odspojenia.
Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zageszczenie podioza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.  Po
oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi€, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg
zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na
gteboko$¢ zaakceptowana przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla
gbrne;j strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe
do uzyskania warto$ci wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.Do profilowania podtoza nalezy stosowaé
réwniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez
Inzyniera.  Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie
podioza nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zageszczenia nalezy okre$la¢ zgodnie z BN-77/8931-12 .

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (ls)

Minimalna warto$¢ Is dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drog
korpusu ekspresowych | Ruch ciezki Ruch mniejszy
i bardzo ciezki od ciezkiego
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarmisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztatcenia podioza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnoéci optymalnej z tolerancijg,
0d -20% do +10%.
5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego poditoza
Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.  Jezeli po
wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca
nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.
Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiemnemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy
mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i
ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania
Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00. ,\WWymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania w czasie robdt
6.2.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i
wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Lp. | Wyszczegolnienie badan Minimalna czgstotliwo$¢
i pomiaréw badan i pomiaréw
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1 | Szeroko$¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne " 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztattowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
planie ? i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

5 | Rzedne wysoko$ciowe

7 Zageszczenie, wilgotnos¢ |w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
gruntu podtoza rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkoéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy
wykonac¢ w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rézni¢ sie od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz +10 cmi -5
cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwno$ci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg zgodnie z norma BN-68/8931-
04 .

Nieréwno$ci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrowa fata. Nieréwnosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjq projektowg z tolerancjq +
0,5%.

6.2.5. Rzedne wysokosciowe

Rdznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzednymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 ¢cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

0O$ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £ 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub wigcej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy
od podanego w tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sie poréwnanie wartosci modutéw
odksztafcenia, to warto$¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg
BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-B-06714-17 . Wilgotnos¢ gruntu podioza powinna by¢
réwna wilgotnosci optymalne;j z tolerancjg od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujgq wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtorne
zageszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
OgolIne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00. ,WWymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT
Ogélne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00. ,Wymagania ogoine” pkt 8.Roboty uznaje sie za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podtoza,
— zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podtoza,
przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. BN-64/8931-02 Drogi  samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia

nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie piytg
3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg
4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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ST-02.00. ROBOTY DROGOWE

ST- 02.05. WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ogéinej specyfikaciji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem warstw odsaczajacych i odcinajacych w ramach projektu pn.: ,Rozwdj terenow
zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.
1.2. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dot. zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem warstw
odsaczajacych i odcinajacych, stanowigcych cze$¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy podioze stanowi
grunt wysadzinowy lub watpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.
1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okre$leniami podanymi
w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 1.3.
1.4. OgdIne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST-00.00. ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00.00. ,Wymagania
ogbine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsaczajacych sa;
piaski,
Zwir i mieszanka,
geowtokniny,
a odcinajacych - oprocz wyzej wymienionych:
— miat (kamienny).
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinny spetiaé nastepujace warunki:
Piasek stosowany do wykonywania warstw odsaczajacych i odcinajacych powinien spetnia¢c wymagania normy PN-
B-11113 [5] dla gatunku 1 2. Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsaczajacych i
odcinajgcych powinny spetnia¢c wymagania normy PN-EN 13043:2004], dla klasy | i Il. Miat kamienny do warstw
odsgczajacych i odcinajacych powinien spetnia¢ wymagania normy PN-EN 13043:2004 .
2.4. Skladowanie materiatéw
2.4.1. Sktadowanie kruszywa
Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajacej lub odcinajace] nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to Wykonawca robét
powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.
Podtoze w miejscu sktadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze odwodnione.
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00. ,Wymagania ogoine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odcinajacej lub odsaczajacej powinien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
— réwniarek,
- walcow statycznych,
- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
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4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST-00.00. ,Wymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtoza
Podtoze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w ST-00.00 ,Roboty ziemne” oraz ST-03.01.,Koryto
wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza”. Warstwy odcinajaca i odsaczajaca powinny by¢ wytyczone w
sposdb umozliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacjq projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych
specyfikacjach. Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia rob6t w
odstepach nie wigkszych niz co 10 m.
5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa
Kruszywo powinno by¢ rozkfadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkéw i rzednych wysoko$ciowych. Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna byé
taka, aby po jej zageszczeniu osiggnieto grubos¢ projektowana.Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduje
wykonanie warstwy odsaczajacej lub odcinajacej o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy
wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczecie uktadania kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze przez
Inzyniera warstwy poprzedniej. W miejscach, w ktdrych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed
zageszczeniem wymieni¢ kruszywo na materiat o odpowiednich wiasciwosciach. Natychmiast po koricowym
wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Zageszczanie warstw
o0 przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwa¢ pasami podtuznymi czesciowo
nakfadajacymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od
dolnej krawedzi i przesuwa¢ pasami podtuznymi czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.
Nieréwno$ci lub zagtebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania rownej powierzchni. W
miejscach niedostepnych dla walcéw warstwa odcinajaca i odsaczajgca powinna by¢é zageszczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi. Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiggniecia wskaznika
zageszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1].
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].
W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsaczajacq lub odcinajaca, uniemoZliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontrole zageszczenia nalezy oprzeé
na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtdrny modut odksztatcenia warstwy wedtug BN-
64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekracza¢ 2,2.Wilgotno$é
kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10% jej
wartosci. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyé
przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotno$¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej,
kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszac.
5.4. Odcinek prébny
Jezeli w SST przewidziano koniecznos¢ wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 dni przed
rozpoczeciem rob6t Wykonawca powinien wykona¢ odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozktadania i zageszczania jest wiasciwy,
— okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci po
zageszczeniu,
— ustalenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatbw oraz sprzetu, jakie bedg stosowane do
wykonywania warstwy odcinajacej i odsaczajacej na budowie. Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w
miejscu wskazanym przez Inzyniera.
5.5. Utrzymanie warstwy odsaczajacej i odcinajacej
Warstwa odsaczajaca i odcinajgca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinny by¢ utrzymywane
w dobrym stanie.
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Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajacej lub odsaczajacej z geowtdknin. W
przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej lezacej warstwy
nawierzchni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robdt

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi¢ wyniki tych badar Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci kruszywa
okre$lone w p. 2.3.

Geowtdkniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajacej i odsaczajacej powinny posiada¢ aprobate
techniczna, zgodnie z pkt 2.4.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow warstwy odsaczajacej i odcinajace;

Lp. Wyszczegélnienie Minimalna czestotliwo$¢ badan i
badan i pomiaréw pomiardw
1 | Szeroko$¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 [Rbéwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne ) 10 razy na 1 km
5 | Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i

drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztattowanie osi  w|co 25 m w osi jezdni i na jej krawgdziach dla autostrad i
planie drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Grubo$¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 | Zageszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
wilgotnos¢ kruszywa rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2. Szerokos¢ warstwy- nie moze sie rézni¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.3. Réwnos¢é warstwy- nierownosci podituzne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowg
tatg, zgodnie z normg BN-68/8931-04 . Nieréwnosci poprzeczne warstwy odcinajacej i odsaczajacej nalezy
mierzy¢ 4 metrowa fatg. Nierownosci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne -warstwy odcinajacej i odsaczajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacjq projektowq z tolerancjg + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe -réznice pomiedzy rzednymi wysoko$ciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

6.3.6. Uksztattowanie osi w planie - 0§ w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz = 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o wiecej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7. Grubos¢ warstwy - warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1
cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgleddw technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzy¢ taczng
grubo$¢ tych warstw. Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona
naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na gtebokos$¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wtasciwosciach, wyrdwnanie i ponowne zageszczenie. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny
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koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyZzej podanych zasad

na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajacej i odsaczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by¢

mniejszy od 1.Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie wartosci modutéw

odksztafcenia, to warto$¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okreslonych zgodnie z normg

BN-64/8931-02 [6], nie powinna by¢ wigksza od 2,2.Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badaé

wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢ kruszywa powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20%

do +10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p. 6.3,

powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie

zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgébIne zasady obmiaru robét

OgolIne zasady obmiaru rob6t podano w ST-00.00. ,Wymagania ogéine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy odcinajacej i odsaczajace;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST-00.00. ,Wymagania ogolne” pkt 8. Roboty uznaje sie za wykonane

zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z

zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

Cena wykonania 1m2 warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z kruszywa obejmuie:

— prace pomiarowe,

— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy materiatu o grubosci i jakoSci
okre$lonej w dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej,

— wyroéwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

— zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikaciji techniczne;j,

— utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1m2 warstwy odsaczajacej i/lub odcinajacej z geowtdknin obejmuije:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy geowtoknin,
- pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techniczne;j,
— utrzymanie warstwy.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-EN1097-5:2001  Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw - Cze$¢ 5: Oznaczanie
zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacjg
3. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych
na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

4. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie ptytg

5. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tatg

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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ST-02.00. ROBOTY DROGOWE

ST-02.06. PODBUDOWA Z KRUSZYW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
podbudowg z kruszyw pod nawierzchnie asfaltowe, w ramach przedsiewziecia pn ,Rozw¢j terendéw zielonych w
miescie Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczowka”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dot. zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonywaniem podbudéw
z kruszyw stabilizowanych mech. wg PN-S-06102:1997 i obejmujg ST-03.07 ,Podbudowa z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie”. Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mech. wykonuije sie, zgodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbudowe pomocniczg i podbudowe zasadniczg wg Katalogu
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych

1.4. Okreslenia podstawowe

Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiasciwie dobranym uziarnieniu.

Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami
podanymi w ST-05.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00 ,WWymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, podano w ST-00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow - materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
podano w ST-03.07 ,Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie”,

2.3. Wymagania dla materiatdw
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2.3.1. Uziarnienie kruszywa- krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢
miedzy krzywymi granicznymi p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodq stabilizacji
mechanicznej kruszywo na podbudowe zasadniczg (gérng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg kruszywo na
podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta.
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2.3.2. Whasciwosci kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Wymagania
Kruszywa Kruszywa Zuzel
Lp. |Wyszczegélnienie naturalne tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad- |pomoc |zasad- | pomoc | zasad- | pomoc
nicza -nicza |nicza |-nicza |nicza |-nicza
1 Zawarto$¢ ziarn mnigjszych niz|od 2 dojod 2|od 2|od 2|od 2|od 2|PN-B-06714-15[3]
0,075 mm, % (m/m) 10 do12 |do10 |do12 [do10 |do12
2 | Zawarto$¢ nadziarna, % (m/m), nie |5 10 5 10 5 10 PN-B-06714-15 [3]
wiecej niz
3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych 35 45 35 40 PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wiecej niz
4 | Zawartosé zanieczyszczen PN-B-04481 [1]
organicznych, %(m/m), nie wiecej |1 1 1 1 1 1
niz
5 |Wskaznik piaskowy po piecio-{od30do|od 30{od 30|od 30 BN-64/8931-01 [26]
krotnym zageszczeniu metoda | lub | 70 do70 |do70 |do70
|l wg PN-B-04481, %
6 | Scieralnos¢ w bebnie Los Angeles
a) Scieralno$¢ catkowita po petnej [ 35 45 35 50 40 50
liczbie obrotow, nie wiecej niz PN-B-06714-42 [12]
b) $cieralno$¢ czesciowa po 1/5
petnej liczby obrotdw, nie wiecej niz | 30 40 30 35 30 35
7 Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie wiecej|2,5 4 3 5 6 8 PN-B-06714-18 [6]
niz
8 Mrozoodpornos¢, ubytek masy po PN-B-06714-19 [7]
25 cyklach zamraza- 5 10 5 10 5 10
nia, %(m/m), nie wiecej niz
9 Rozpad krzemianowy i zela- PN-B-06714-37 [10]
zawy tacznie, % (m/m), nie wiece;j |- 1 3 PN-B-06714-39 [11]
niz
10 |Zawarto$¢ zwigzkéw siarki w PN-B-06714-28 [9]
przeliczeniu na SOs, %(m/m), nie |1 1 1 1 2 4
wiecej niz
11 | Wskaznik no$no$ci Wnes mie-szanki
kruszywa, %, nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Is= 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102[21]
b) przy zageszczeniu Is> 1,03 120 - 120 |- 120 |-

2.3.3. Materialy do ulepszania wtasciwosci kruszyw:
- cement portlandzki wg PN-B-19701 ,
- wapno wg PN-B-30020 ,

- popioty lotne wg PN-S-96035 ,

- zuzel granulowany wg PN-B-23006
Dopuszcza sie stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania réwnorzednych efektdw ulepszania kruszywa i

zgodnie z PN-S-06102 .
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu-podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac
sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewni¢
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostepnych
powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST -00.00. ,Wymagania ogoine” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Transport
cementu powinien odbywac sie zgodnie z BN-88/6731-08 . Transport pozostatych materiatow powinien odbywac sie
zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét- podano w ST 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podioza

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okre$lone w ST-03.01. ,Roboty ziemne”. Podbudowa
powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajgcym nie przenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

P 5 (1)

des
w ktorym:
Dis-  wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w
milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podtoza, w milimetrach.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wcze$niej przygotowane. Paliki lub
szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia rob6t w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa
Mieszanke kruszywa o $cile okre$lonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarzaé w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos¢ zapewnienia jednorodnos$ci nie
dopuszcza sie wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby
nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubo$¢
po zageszczeniu byta réwna grubosci projektowanej. Grubo$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roziozona w sposéb zapewniajacy
osiggniecie wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych.
Jezeli podbudowa sktada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokoSciowych. Rozpoczecie budowy kazdej
nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.
Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej
wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé
osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o
20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okre$long iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W
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przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke nalezy
osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpowiadac przyjetemu poziomowi wskaznika
no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgodg Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robdt

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowaé
wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw podano w tablicy 2.

Czestotliwo$¢ badan

Minimalna liczba badan na | Maksymalna powierzchnia podbudowy
Lp. |Wyszczegolnienie badan dziennej dziatce roboczej | przy-padajaca na jedno badanie (m?)
1 Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m2
4  |Badanie wiasciwosci kruszywa wg |dla kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa

tab. 1, pkt 2.3.2

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki nalezy pobiera¢ w sposéb
losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane
InZzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki - powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda ll), z tolerancjg +10% -20%.  Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17
6.3.4. Zageszczenie podbudowy-zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé sie az do osiggniecia
wymaganego wskaznika zageszczenia. Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 [30].
Jezeli przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zageszczenia
nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m2, lub
wedtug zalecen Inzyniera.Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy
stosunek wtérnego modutu E; do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wiekszy od 2,2 dla kazdej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

Eag 92
E,
6.3.5. Wtasciwosci kruszywa -badania kruszywa powinny obejmowaé ocene wszystkich wtasciwosci okreslonych
w pkt 2.3.2.
Prébki do badan petnych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.
6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiardw | Minimalna czestotliwos¢é pomiardw

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Réwno$¢ podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m fatg na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne®) 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysoko$ciowe co 100 m
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6 Uksztattowanie osi w planie”

co 100 m

7 Grubos¢ podbudowy

Podczas budowy:w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?
Przed odbiorem:w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

8 No$no$¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach na kazde 1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych fukéw poziomych.

6.4.1. Szerokos¢ podbudowy -szeroko$¢ podbudowy nie moze rdzni¢ sie od szerokosci projektowanej o wigcej

niz +10 cm, -5 cm.
6.4.2. Réwnos¢ podbudowy

Nieréwno$ci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nierébwno$ci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fata. Nierdwnosci podbudowy nie mogg

przekraczaé:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa, z

tolerancjq = 0,5 %.

6.4.4. Rzedne wysokosciowe podbudowy -Rdznice pomiedzy rzednymi wysoko$ciowymi podbudowy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza -0$ podbudowy w planie nie moze by¢
przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz £ 5 cm.

6.4.6. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza nie moze sig rézni¢ od grubo$ci projektowanej o wigcej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.7. Nosnos¢ podbudowy

modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno byé zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Podbudowa Wymagane cechy podbudowy
7 krusz Wskaznik | Maksymalne ugiecie sprezyste | Minimalny modut odksztatcenia
ywa . : o
o zageszczenia | pod kotem, mm mierzony ptyta o $rednicy 30 cm, MPa
0 wskazniku Wos Is 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
nie mniejszym nie obcigzenia E; obcigzenia E»
mniejszy
niz, % niz

60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujg wieksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do gtebokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie
zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

6.5.2. Niewtasciwa grubos$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig gtebokosg,
zgodnie z decyzjg Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich wtadciwo$ciach, wyrownane i
ponownie zageszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastapi
ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa nosnos¢ podbudowy
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Jezeli nosnos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera. Koszty tych  dodatkowych robét  poniesie
Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy wynikto z niewfasciwego wykonania robét
przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

1.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” pkt 8.Roboty uznaje sie za zgodne z
dokumentacjq projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
toleranciji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9.0 PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
3.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotno$ci
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda bezposrednig
8.  PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
9.  PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda bromowq

10.  PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12.  PN-B-06714-42
13.  PN-B-06731
14.  PN-B-11111
15, PN-B-11112

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

16.  PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek

17.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci

18.  PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19.  PN-B-30020 Wapno

20.  PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

21.A PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

22.  PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego

23.  PN-S-96035 Popioty lotne

24,  BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25.  BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych

26.  BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie ptyty

28.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg

29.  BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugie¢ podatnych ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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ST-02.00. ROBOTY DROGOWE
ST- 02.07. PODBUDOWA Z KRUSZYWA L AMANEGO STABILIZOWANEGO

MECHANICZNIE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikaciji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonaniem podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie , w ramach przedsiewzigcia pn .:
,R0ZW0j terendw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczowka”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie. Ustalenia zawarte sq w ST-03.07 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wiecej warstw zageszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00. ,\Wymagania ogéine” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogdlne wymagania dot. materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-05.01 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziaren
zwiru wiekszych od 8 mm. Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatdw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa- powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST-03.07 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 2.3.1.
2.3.2. Wtasciwosci kruszywa -kruszywo powinno spetiaé wymagania okre$lone w ST-03.07 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET
Wymagania dotyczace sprzetu podanow ST-03.07 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 3.
4. TRANSPORT
Wymagania dotyczace transportu podano w ST-03.07 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
OgolIne zasady wykonania robét podano w ST-03.07 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 5.
5.1. Przygotowanie podtoza -Przygotowanie podioza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w ST 05.01
,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.2.
5.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa - mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi
w ST-03.07 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3. Jesli dokumentacja projektowa przewiduje
ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20 do 30% lub powyzej 70%, szczeg6towe
warunki i wymagania dla takiej podbudowy okres$li ST, zgodnie z PN-S-06102 .
5.3. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa - Ustalenia dot. rozktadania i zageszczania mieszanki
podano w ST-03.01 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 5.4.
5.4. Utrzymanie podbudowy - wg wymagan okreslonych w ST-03.07 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine”
pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jako$ci robét-podano w ST-03.07 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine”
pkt 6.
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6.2. Badania przed przystapieniem do robét -przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé
badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST-03.07 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robét - czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robot podano w
ST-03.07 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdine” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy - Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiarédw podano w
ST-03.01 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 6.4.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowyZasady postepowania z wadliwie
wykonanymi odcinkami podbudowy podano w ST-03.07 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

OgolIne zasady obmiaru rob6t podano w ST-03.07 ,Podbudowa z kruszyw. \Wymagania ogéine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

OgolIne zasady odbioru robot podano w ST-03.07 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.9.

9.2. Cena ryczaitowa za wykonanie podbudowy z kruszyw obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podioza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie podbudowy w czasie robdt.
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ST-02.00. ROBOTY DROGOWE

ST-02.08. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
budowa nawierzchni z kostki betonowej, w ramach przedsiewzigcia pn .: ,Rozwoj terendw zielonych w miescie
Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczéwka’.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Szczegotowa specyfikacja techniczna ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wym. w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwéch warstwach potaczonych ze sobg trwale w fazie produkcii.

1.3.2. Pozostate okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w ST 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST- 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatdw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST 00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknigé, plam i ubytkow. Powierzchnia gérna kostek powinna byé
rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklesniecia nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o
grubosci < 80 mm.

2.2.3. Ksztatt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni  stosuje sie betonowg kostke brukowg o grubosci 80 mm i wymiarach
10x20cm.Tolerancje wymiarowe wynosza;

— na dugosci +3 mm,
— na szerokosci +3mm,
— na grubosci +5mm.

Na projektowang nawierzchnig wykorzysta¢ kostke wymieniong w dokumentaciji technicznej. Przed wbudowaniem
kostka winna uzyskac¢ akceptacje Inwestora co do koloru i ksztattu.

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowych

2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowaé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nie nizszej niz ,32,5”.
Zaleca sie stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 197-1:2002
2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowaé kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-EN 13139:2003 .Uziarnienie kruszywa
powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych parametrach wymaganych
dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda-woda powinna by¢ odmiany ,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004 .

2.3.4. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuije sie dodatki w postaci plastyfikatoréw i barwnikéw, zgodnie z receptg
laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniajg gotowym wyrobom wigkszg wytrzymato$¢, mniejsza nasigkliwos¢ i wiekszg odpornosé
na niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate wybarwienie. Powinny
to by¢ barwniki nieorganiczne.

67




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
dla przedsigwzigcia: ]
,Rozwaj terenéw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. PARK RYBACZOWKA”

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie z kostki brukowej wykonuie sig recznie. Jesli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe majq
jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia uktadajace. Urzadzenie sktada sie z wozka i
chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia.
Do zageszczenia nawierzchni stosuje sie wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkciji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymatoci
betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie
pakuje je w folie i spina tasma stalowg, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna réwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robot podano w ST 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Podtoze

Podtoze powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z zatozonymi spadkami w dokumentacji projektowe;.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod utoZenie nawierzchni z kostki brukowej powinien by¢ zgodny z
dokumentacjq projektowa. Podbudowe , w zaleznosci od przeznaczenia , obcigzenia ruchem i warunkow
gruntowo-wodnych moze stanowic:

- grunt ulepszony posp6tka, odpadami kamiennymi, zuzlem wielkopiecowym, spoiwem itp.,

- kruszywo naturalne lub tamane , stabilizowane mechanicznie,

- podbudowa ttuczniowa, zwirowa lub zuzlowa

lub inny rodzaj podbudowy okre$lonej w dokumentacji projektowe;.

Podbudowa powinna by¢ przygotowana zgodnie z wymaganiami okreslonymi w zatgczonej specyfikacii.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z kostek betonowych nalezy stosowac opornik betonowy lub kraweznik uliczny
betonowy wg BN-80/6775-03/04 ( w przypadku parkingu) lub inne typy kraweznikéw zgodne z dokumentacjg
projektowa lub zaakceptowane przez Inzyniera.

5.4. Podsypka

Na podsypke stosowaé miat kamienny . Grubo$¢ miatu po zageszczeniu powinna wynosi¢ 3cm.

Podsypka winna by¢ zwilzona wodg , zageszczona i wyprofilowana.

5.5. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada¢ na podsypce w taki sposdb, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke nalezy
uktadac ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety drogi, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zageszczeniu. Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ miatem kamiennym, a nastepnie zamies¢
powierzchnie utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania
nawierzchni chodnika. Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych, stosuje sie wibratory ptytowe z ostong
z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od
krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku Srodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek. Do
zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca. Po ubiciu nawierzchni nalezy
uzupetni¢ szczeliny materiatem do wypetnienia i zamieS¢ nawierzchnie. Nawierzchnia z kostki betonowej z
wypetnieniem spoin miatem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddana do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST 00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych posiada
aprobate techniczna,.
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6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie podioza
Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowa i odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:
— gtebokosci koryta:
— 0 szerokosci do 3 m: +1.cm,
— o0 szeroko$ci powyzej 3 m: +2cm,

szerokoSci koryta: £ 5 cm.
6.3.2. Sprawdzenie podsypki - w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na
stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacjg projektowa oraz pkt 5.3 niniejszej ST.
6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni
Sprawdzenie prawidtowo$ci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodnosci wykonania z dokumentacjq projektowa oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej ST:
pomierzenie szerokosci spoin,
sprawdzenie prawidtowosci ubijania (wibrowania),
sprawdzenie prawidtowo$ci wypetnienia spoin,
sprawdzenie, czy przyjety desen (wzér) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1. Sprawdzenie réwnosci nawierzchni - przeprowadzaé nalezy fatg co najmniej raz na kazde 150 do 300 m?2
utozonej nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m . Dopuszczalny prze$wit pod
tatg 4 m nie powinien przekraczac 1,0 cm.
6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomocg niwelacji, biorac pod uwage punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m. Odchylenia od projektowanej niwelety nawierzchni w
punktach zatamania niwelety nie mogg przekracza¢ + 3 cm.
6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego-dokonywac nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde
150 do 300 m2 nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od
projektowanego profilu wynosza + 0,3%.
7. OBMIAR ROBOT
1.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt
Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST 00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z brukowej kostki betonowe;.
8. ODBIOR ROBOT
OgolIne zasady odbioru robét podano w ST .00.00 ,\Wymagania ogéine” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z brukowej kostki betonowej obejmuie:
— dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta,
ew. wykonanie warstwy odsaczajacej,
— wykonanie podsypki,
— utozenie kostki brukowej wraz z zageszczeniem i wypetnieniem szczelin,
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. NORMY

1. PN-EN 14157:2005 Kamien naturalny. Oznaczanie odporno$ci na Scieranie

2. PN-EN 206-1:2003  Beton - Czes$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja zgodno$é

3. PN-EN13139:2003  Kruszywa do zaprawy

4, PN-EN197-1:2002 Cement - Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow

powszechnego uzytku
5. PN-EN1008:2004  Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw
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ST-02.00. ROBOTY DROGOWE

ST- 02.09. NAWIERZCHNIA TLUCZNIOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni ttuczniowej Sciezek parkowych , w ramach przedsiewzigcia pn .: ,Rozwoj terenow
zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni tluczniowej, wg PN-S-96023. Nawierzchnie ttuczniowg wykonuije sig, zgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej bezpo$rednio na podtozu gruntowym.

1.4. Okreslenia podstawowe

Nawierzchnia tluczniowa -jedna lub wiecej warstw z tlucznia i klinca kamiennego, lezacych na podtozu
naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bezpo$redniego przejmowania ruchu.

Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany przez mechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-01100.
Kruszywo famane zwykle -kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia skat litych i
rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charakteryzujgce sie ziarnami ostrokrawedziastymi o nieforemnych
ksztattach, wg PN-B-01100.

Thuczen - kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren od 31,5 mm do 63 mm.

Kliniec - kruszywo famane zwykte o wielkosci ziaren od 4 mm do 31,5 mm.

Miat - kruszywo famane zwykte o wielkosci ziaren do 4 mm.

Mieszanka drobna granulowana -kruszywo uzyskane w wyniku rozdrobnienia w granulatorach tamanego
kruszywa zwyktego, charakteryzujace sie chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztattem ziarn o stepionych
krawedziach i narozach, o wielko$ci ziaren od 0,075 mm do 4 mm.

Piasek - kruszywo naturalne o wielko$ci ziaren do 2 mm.

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w ST -
05.00,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania podano w ST-00.00 ,Wymagania ogoine”.

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni ttuczniowej wg PN-S-96023 sa;

- kruszywo famane zwykte - ttuczen i kliniec, wg PN-B-11112,

- mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112,

- kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchni - miat, wg PN-B-11112 lub piasek wg PN-B-11113,

- woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.2. Wymagania dla kruszyw

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do wykonania nawierzchni inne rodzaje kruszywa, wybrane sposrdd
wymienionych w PN-S96023. Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112.

2.3. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub z wodociggu, bez
specjalnych wymagan.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu:

- uktadarek lub réwniarek do roz$cielania ttucznia,

- walcow statycznych, zwykle o nacisku jednostkowym co najmniej 30 kN/m, ew. walcow wibracyjnych o nacisku
jednostkowym watu wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych zageszczarek wibracyjnych o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kN/m2,

- przewoznych zbiornikdw do wody (beczkowozow) zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody oraz
pomp do napetniania beczkowozéw woda.
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4, TRANSPORT

Materialy kamienne mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczas
transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa drobne - przed rozpyleniem.
Sposob zatadunku i roztadunku $rodkéw transportowych nalezy dostosowa¢ do wytrzymato$ci kamienia, aby nie
dopusci¢ do obttukiwania krawedzi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podtoza

Podtoze pod nawierzchnie tluczniowg powinno spetiaé wymagania okreslone w ST-03.11 pkt 5.2

5.2. Wbhudowanie i zageszczanie kruszywa

Nawierzchnig nalezy wykonywaé w dwoch warstwach o gr. po 8 15 cm.

Grubo$¢ warstw nawierzchni po zageszczeniu powinna wynosi¢ 20 cm.

Kruszywo grube powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo réwniarki.
Grubos$¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu
osiggnieto grubos¢ projektowana.

Kruszywo grube po roziozeniu powinno by¢ zageszczane przejSciami walca statycznego gtadkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢
sie od krawedzi i stopniowo przesuwa¢ pasami podtuznymi, czeSciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ sie od dolnej krawedzi i
przesuwac pasami podtuznymi, czesciowo naktadajacymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.

Zageszczanie mozna zakonczy€, gdy przed kotami walca przestajq sie tworzyc¢ fale, a ziarno ttucznia o wymiarze
okofo 40 mm pod naciskiem kofa walca nie witacza si¢ w nawierzchnig, lecz miazdzy sie na niej.

Po zageszczeniu warstwy kruszywa grubego nalezy zaklinowac jg poprzez stopniowe rozsypywanie klinca od 4 do
20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 mm przy ciggtym zageszczaniu walcem statycznym
gtadkim. Warstwy dolnej (o ile uktada sie na niej od razu warstwe gérna) nie klinuje sig, gdyz niecatkowicie
wypetnione przestrzenie miedzy ziarnami ttucznia powoduja lepsze zwigzanie obu warstw ze sobg. Natomiast
gbrng warstwe nalezy klinowac tak dtugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie zostang wypetnione klincem.

W czasie zageszczania walcem gtadkim zaleca sie skrapia¢ kruszywo woda tak czesto, aby byto stale wilgotne, co
powoduje, e kruszywo mniej sie kruszy, mniej wyokragla i fatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zageszczenie mozna uwazac za zakonczone, jesli nie pojawiajg sie Slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami.

Warstwe gorng nawierzchni nalezy zamuli¢, poprzez rozsypanie cienkiej warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie
skropi¢ go wodg i wcieraé, w zaklinowang warstwe ttucznia, wytworzong papke szczotkami z piasawy. W trakcie
zamulania nalezy przepusci¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowym, aby papka zostata wessana w gtgb
warstwy. Waty walca nalezy obficie polewa¢ woda, w celu unikniecia przyklejania do nich papki, ziarn klifca i
ttucznia. Zamulanie jest zakonficzone, gdy papka przestanie przenika¢ w gigb warstwy.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni nalezy dbac, aby byta ona stale wilgotna. Nawierzchnia, jesli nie
byla zageszczana urzadzeniami wibracyjnymi, powinna by¢ réwnomiernie zajezdzana (dogeszczona) przez
samochody na catej jej szeroko$ci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zwigzku z czym zaleca sie przektadanie ruchu na
rézne pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru do akceptacji. Badania te powinny by¢ wykonane
zgodnie z wymogami pkt. 2.2 niniejszej specyfikaciji.

6.2. Badania wiasciwosci kruszywa

Probki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny
by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

Badania kruszywa powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce z czestotliwoscig gwarantujgcg zachowanie
jakosci robdt i zawsze w przypadku zmiany zrodta pobierania materiatdw oraz na polecenie Inspektora Nadzoru.
Prébki do badan petnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposéb losowy, w obecnosci Inspektora
Nadzoru.
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6.3. Badania w czasie robot

W czasie robdt przy budowie nawierzchni ttuczniowej nalezy kontrolowaé z czestotliwoscig podang ponizej,
nastepujgce wtadciwosci:

- uziarnienie kruszywa, zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie i zawarto$¢ ziaren nieforemnych w
kruszywie -co najmniej 1 raz na dziennej dziatce roboczej z tym, ze maksymalna powierzchnia nawierzchni
przypadajaca na jedno badanie powinna wynosi¢ 600 m2,

- Scieralno$¢ kruszywa, nasigkliwos¢ kruszywa, odporno$¢ kruszywa na dziatanie mrozu -przy kazdej zmianie
Zrédta pobierania materiatow.

Prébki nalezy pobiera¢ w sposob losowy z roziozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny
by¢ na biezaco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierzchni ttuczniowej

Grubos¢ warstwy Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po jej zageszczeniu, co najmniej w dwoch losowo
wybranych punktach na kazdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej niz w jednym punkcie na 400 m2
nawierzchni. Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubo$ci nawierzchni nie powinny przekracza¢ + 10%.
Pozostate wymagania dotyczace no$nosci i cech geometrycznych nawierzchni :

Szeroko$¢ nawierzchni nie moze réznic sie od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

Réwno$¢ nawierzchni -nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa tatg lub planografem, zgodnie
z normg BN68/8931-04. Nierdwnosci nawierzchni nie moga przekracza¢ 12 mm dla podbudowy zasadniczej i 15
mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg
+0,5%.

Rzedne wysokoSciowe nawierzchni -réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi
projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

Uksztattowanie osi w planie - 0§ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o
wiecej niz £ 5 cm.

Nos$no$¢ podbudowy — pomiary no$nosci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-64/8931-02.

Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 1.

Tablica 1. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej nawierzchni z ttucznia kamiennego

LP Wyszczegélnienie badar i pomiaréw Minimalna czestotliwos¢ pomiardw
Szerokos$¢ nawierzchni 10 razy na 1 km
Réwno$¢ podtuzna w sposob ciagty planografem albo co 20 m
tatg na kazdym pasie ruchu
Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
Rzedne wysoko$ciowe co 100 m w osi jezdni i na jej krawedziach
Uksztattowanie osi w planie co 100 m
Grubo$¢ nawierzchni Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m2
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m2
Nosnos¢ nawierzchni nie rzadziej niz raz na 3000 m2

6.5. Pomiar no$nos$ci nawierzchni

Pomiary no$no$ci nawierzchni tluczniowej nalezy wykona¢ ptyta o $rednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02.
Pomiar nalezy wykonac nie rzadziej niz raz na 3000 m2, lub wedtug zalecen Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia tluczniowa powinna spetnia¢ wymagania dotyczace nosnosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana no$no$¢ nawierzchni ttuczniowe;

Kategoria ruchu Minimalny modut odksztatcenia mierzony przy uzyciu ptyty
0 $rednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtdrny

Ruch bardzo lekki i lekki 100 140

Ruch lekkosredni i $redni 100 170

72




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
dla przedsigwzigcia: ]
,Rozwaj terenéw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. PARK RYBACZOWKA”

Zageszczenie nawierzchni ttuczniowej nalezy uzna¢ za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtdérnego modutu
odksztatcenia do

pierwotnego modutu odksztatcenia, mierzonych przy uzyciu ptyty o srednicy 30 cm, jest nie wiekszy od 2,2

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.6.1. Niewtasciwe uziarnienie i wlasciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniajagce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji zostang
odrzucone. Jezeli kruszywa, nie spetniajgce wymagan zostang wbudowane, to na polecenie Inspektora Nadzoru,
Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wiasny koszt.

6.6.2. Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazuja wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na catg grubo$¢ warstwy, wyréwnane i
powtornie zageszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po ich wykonaniu nastgpi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3. Niewtasciwa nosnos¢ nawierzchni

Jezeli nosnos¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru. Koszty tych dodatkowych robot poniesie
Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie noSnosci nawierzchni wynikto z niewtasciwego

wykonania przez Wykonawce robot.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy).

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt.9.

9.2. Cena ryczaltowa za wykonanie nawierzchni tluczniowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu,

- prace pomiarowe i oznakowanie robét,

- dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,

- roztozenie warstwy kruszywa grubego (ttucznia, klinca),

- zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienie wodg i zageszczenie

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

[1]. PN-B-06714-12
[2]. PN-B-06714-15
[3]. PN-B-06714-16
[4]. PN-B-06714-18
[5]. PN-B-06714-19
[6]. PN-B-06714-26
[7]. PN-B-06714-42
[8]. PN-B-11112

[9]. PN-S-96023

[10]. BN-64/8931-02

Kruszywa mineralne
Kruszywa mineralne
Kruszywa mineralne
Kruszywa mineralne
Kruszywa mineralne
Kruszywa mineralne
Kruszywa mineralne

. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych

. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn

. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda bezposrednig
. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen organicznych
. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bebnie Los Angeles

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego
Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podtoZa przez obcigzenie ptytg
[11]. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i fata.
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ST-02.00. ROBOTY DROGOWE

ST- 02.10. KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
ustawieniem kraweznikéw, w ramach przedsiewzigcia pn .: ,Rozwéj terendw zielonych w miescie Strzelce
Opolskie tzw. Park Rybaczowka

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ustawieniem
kraweznikow:

- betonowych na tawie betonowej z oporem ,

1.3. Okreslenia podstawowe

Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy dzielace,
wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST-00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dot. materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdine” pkt

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymi sa:

- krawezniki betonowe,

- piasek na podsypke i do zapraw,

- cement do podsypki i zapraw,

- woda,

Krawezniki betonowe powinny spetnia¢ norme BN-80/6775-03/01 [14].

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm

wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikéw betonowych powinny by¢ bez rys, peknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej.

Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], nie
powinny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.
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Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraweznikéw betonowych

Dopuszczalna  wielkos¢

Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen

Gatunek 1 | Gatunek 2
Wklestos¢ lub wypuktos¢ powierzchni kraweznikéw w mm 2 3
Szczerby i uszkodzenia | ograniczajacych powierzchnie gorne | niedopuszczalne
krawedzi i narozy (Scieralne), mm

ograniczajacych pozostate
powierzchnie:;

- liczba max 2 2
- dtugo$¢, mm, max 20 40
- glebokos¢, mm, max 6 10

2.3. Skladowanie

Krawezniki betonowe mogq by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug typow,
rodzajéw, odmian, gatunkéw i wielkosci. Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podkiadek i
przektadek drewnianych o wymiarach: grubo$¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 ¢cm, diugo$¢ min. 5 cm wigksza niz szeroko$¢
kraweznika.

3. SPRZET

3.1. OgéIne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu:

-betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,

-wibratorow ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4, TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Transport kraweznikdow

Krawezniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportowymi. Krawezniki betonowe uktadac
nalezy na Srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawezniki powinny byé
zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warstwa nie powinna
wystawac poza $ciany srodka transportowego wiecej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatdw

Transport cementu powinien sie odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 .Kruszywa mozna przewozi¢
dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny byC zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo
drobne - przed rozpyleniem.

Mase zalewowa nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywac sie w
warunkach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebndw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdine” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalezy wykonywac¢ zgodnie z PN-B-06050 .Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy
w planie z uwzglednieniem w szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wskaznik zageszczenia dna
wykonanego koryta pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1. Lawa betonowa

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykonuje sie bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowa¢
szalowanie. tawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢é wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywaé zgodnie z
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wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy stosowa¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng
masg zalewowa.
5.4. Ustawienie kraweznikéw betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikoéw
Swiatto (odlegtos¢ gémej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé zgodne z ustaleniami dokumentadji
projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych
(np. ze wzgledu na ,wyrobienie” Scieku) moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub zwiekszone do 16 cm. Zewnetrzna
Sciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, Zzwirem,
ttuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Ustawienie kraweznikdéw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 .
5.4.2. Ustawienie kraweznikéw na fawie betonowej
Ustawianie kraweznikéw na tawie betonowej wykonuje sie na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zageszczeniu.
5.4.3. Wypetlnianie spoin
Spoiny kraweznikdw nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetni¢ zwirem, piaskiem lub
zaprawg cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweznikow zaprawg cementowo-
piaskowg stosuje sie wytacznie do kraweznikow ustawionych na fawie betonowej. Spoiny kraweznikdéw przed
zalaniem zaprawg nalezy oczy$ci¢ i zmy¢é wodg. Dla zabezpieczenia przed wptywami temperatury krawezniki
ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i 0 spoinach zalanych zaprawg nalezy zalewa¢ co 50 m bitumiczng
masg zalewowa nad szczeling dylatacyjng tawy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jako$ci robdt
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
6.2.1. Badania kraweznikow
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow przeznaczonych do ustawienia
kraweznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary dtugosci i gtebokosci uszkodzen nalezy wykonaC za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadnos$cig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 . Sprawdzenie ksztattu i wymiardw elementow
nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub taSmy zgodnie
z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katéw prostych w narozach elementéw wykonuije sie przez przytozenie
katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadno$cig do 1 mm.
6.2.2. Badania pozostatych materiatéow
Badania pozostatych materiatow stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny obejmowac
wszystkie wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w pkt 2.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe
Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podioza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.
6.3.2. Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja;
Zgodnos¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacjg projektowa.
Profil podtuzny gdrnej powierzchni fawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta. Dopuszczalne odchylenia
mogg wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy.
b) Wymiary taw.

Wymiary faw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje

wymiaréw wynosza;

- dla wysokosci + 10% wysoko$ci projektowane;j,
- dla szerokosci + 10% szerokoSci projektowane.

C) Réwnos¢ gérnej powierzchni faw.

Réwno$¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sie przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m

tawy, trzymetrowe; taty.
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Przeswit pomiedzy gorng powierzchnig tawy i przytozong tata nie moze przekraczac 1 cm.
d) Zageszczenie taw.
Zageszczenie taw bada sie w dwdch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze Zwiru lub piasku nie moga
wykazywac $ladu urzadzenia zageszczajacego.
tawy z tlucznia, badane préba wyjecia poszczeg6lnych ziarn ttucznia, nie powinny pozwala¢ na wyjecie
ziarna z tawy.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na kazde 100 m
wykonanej tawy.
6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow
Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzac:
- dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi £ 1 ¢cm na kazde 100
m ustawionego kraweznika,
- dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktdre wynosi + 1 ¢cm
na kazde 100 m ustawionego kraweznika,
- rdwnos¢ gornej powierzchni kraweznikdw, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej faty, przy czym przeswit pomiedzy gorng powierzchnig kraweznika i przytozona tata nie
moze przekracza¢ 1 cm,
- doktadnos¢ wypetnienia spoin bada sie co 10 metréw. Spoiny musza by¢é wypetnione catkowicie na petng
gtebokosc.
7. OBMIAR ROBOT
1.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt
Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robdt
Ogélne zasady odbioru robot podano w ST-00.00. ,Wymagania ogoine” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja;
- wykonanie koryta pod tawe,
- wykonanie fawy,
- wykonanie podsypki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” p.9.
9.2. Cena ryczattowa za wykonanie kraweznika obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta pod tawe,
- ew. wykonanie szalunku,
- wykonanie fawy,
- wykonanie podsypki,
- ustawienie kraweznikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowe;),
- wypetnienie spoin kraweznikow zaprawa,
- ew. zalanie spoin masg zalewowa,
- zasypanie zewnetrznej Sciany kraweznika gruntem i ubicie,
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej
10. przepisy zwigzane

10.1. Normy
1.  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
[2].  PN-B-06250 Beton zwykty

77




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
dla przedsigwzigcia:

,Rozwoj terenéw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. PARK RYBACZOWKA”

[3].
[4].
[5].
[6].
[7].

[8].
[9.

[10].
[11].
[12].
[13].
[14].

[15].

[16].

PN-B-06251
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-10021
PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B32250
BN-88/6731-08
BN-74/6771-04
BN-80/6775-03/01

BN-80/6775-03/04

BN-64/8845-02

Roboty betonowe i zelbetowe

Kruszywo mineralne. Piasek do betondw i zapraw

Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
Materialy budowlane. Woda do betondw i zapraw

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe

Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbioru.
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ST-02.00. ROBOTY DROGOWE

ST-02.11. OPORNIKI BETONOWE .

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogéinej specyfikaciji technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ustawieniem opornikow betonowych w ramach projektu pn.: ,Rozwdj terendw zielonych w miescie
Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.

1.2. Zakres stosowania ST

Ogolna specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujaca podstawe opracowania szczegdtowej specyfikacii
technicznej (SST), stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach
krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sie wykorzystanie ST przy zlecaniu robét na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dot. zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem betonowych
opornikow.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Oporniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciggi
komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych do komunikacii.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST-00.00. ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST-00.00. ,\Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogélne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST-00.00. ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Podstawowe wymagania dotyczace materiatow

Oporniki betonowe drogowe typu ciezkiego 10x25x100 cm powinny spetnia¢ wymagania normy BN-80/6775-03/04.
Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrodet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inspektora Nadzoru. Zrodta materiatéw powinny byé wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem przed
rozpoczeciem robét nie pdzniej niz 3 tygodnie. Kazdy typ materiatu (opornikéw, betonu na tawe, cementu, piasku,
masy zalewowej) powinien posiada¢ dokument potwierdzajacy jego jakos¢ na podstawie przeprowadzonych badan.
Badania, pomiary elementéw i warunki sktadowania, powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy BN-80/6775-
03/01.

2.3. Oporniki betonowe

Do wykonania robét nalezy uzy¢ oporniki drogowe: 10x25x100 cm, gatunku I. Oporniki winny by¢ wykonane z
betonu, klasy nie nizszej niz B 30. Powierzchnie opornikéw powinny by¢ bez rys , peknie¢ i ubytkéw betonu.
Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste. Tekstura i kolor powierzchni gornej (licowej) powinny by¢
jednorodne, struktura zwarta. Dopuszczalne odchytki wymiarow:

- dlawysoko$ci £ 3 mm,

- dla szeroko$ci i dtugosci = 8 mm.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu poprzez pomiar
i policzenie uszkodzeh wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu. Pomiaréw nalezy dokonywaé
zgodnie z PN-B-10021.

W razie wystgpienia watpliwosci Inspektor Nadzoru moze zmieni¢ sposob pobierania probek lub poszerzy¢ zakres
kontroli opornikéw o inny rodzaj badan .

2.4. Materiaty na podsypke i wypetnienia szczelin pomiedzy $ciankami bocznymi

Nalezy stosowa¢ mieszanke cementowo-piaskowa;

- 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klasy 32,5 PN-B-19701 i z piasku naturalnego spetniajgcego
wymagania PN-B-06712,

- 1:2 dla wypetnienia szczelin z cementu portlandzkiego klasy 32,5 wg PN-B-19701 i z piasku wg PN-B-06711.
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2.5. Materialy na tawe opornika z oporem

Oporniki powinny by¢ posadowione na tawie z oporem, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Materiat na tawy -
beton klasy C-12/15.

2.6. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Oporniki powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przestrzeni, na podtozu wyréwnanym
i odwodnionym z zastosowaniem podktadek i przektadek lub na paletach transportowych.
Przechowywanie i transport cementu wg BN-88/6731-08.

Kruszywa nalezy magazynowa¢ w pryzmach na dobrze odwodnionym, utwardzonym placu w warunkach
zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem réznych rodzajow i frakci.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00. “Wymagania ogélne” pkt. 3..

3.2. Do wytwarzania betonu na fawy z oporem:

Wytwérnia stacjonarna do wytwarzania mieszanki betonowej wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania
sktadnikow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji ST 00.00. “Wymagania ogolne” pkt.4.

4.20pomiki moga byC przewozone dowolnymi $rodkami transportu. W trakcie transportu powinny by¢
zabezpieczone przed przemieszczaniem sie i uszkodzeniem. Nalezy je uktada¢ na podktadach i przektadkach
drewnianych. Sposob ich zatadunku na $rodki transportowe i zabezpieczenie przed przesunigciem w czasie jazdy
powinny by¢ zgodne z normg BN-88/6775-03/01.

Wyprodukowang mieszanke betonowg nalezy dostarcza¢ na budowe w warunkach zabezpieczajgcych przed
wysychaniem, wptywami atmosferycznymi i segregacja.

Transport cementu wg BN-88/6731-08.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podtoza

Przed przystapieniem do wykonania opornikow nalezy je wytyczy¢ zgodnie z Dokumentacija Projektowa.

Koryto pod tawe nalezy wykonaé o wymiarach umozliwiajacych ustawienie szalunku.

Dno wykonanego wykopu powinno by¢ wyréwnane, z odpowiednim spadkiem podtuznym zgodnym z Rysunkiem

i zageszczone do wskaznika zageszczenia minimum 0,97.

5.2. Wykonanie fawy betonowej i ustawienie opornika

5.2.1. tawy betonowe z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Szalunki z desek grubosci 25-32 mm, powinny by¢
wykonane pod tawy i opory. Betonowanie taw nalezy wykonywaé¢ zgodnie z wymaganiami normy PN-63/B-06251.
Szczeliny dylatacyjne powinny by¢ wykonywane co 50 m i wypetiane masg zalewowa wg pkt 2.6.

5.2.2. Na wykonanej tawie betonowej nalezy wykona¢ podsypke cementowo-piaskowa grub 5 c¢m i przy sznurach
ustawi¢ oporniki betonowe do wymaganych rzednych wysoko$ciowych.

Podsypka cementowo-piaskowa powinna mie¢ wytrzymato$¢ po 7 dniach nie mniejsza niz 10 Mpa, po 28 dniach nie
mniejszg niz 14 Mpa.

5.2.3. Spoiny na ztaczach opornikéw po doktadnym oczyszczeniu wypetni¢ zaprawg cementowg , po czym zatrze¢
na gtadko powierzchnig stykdéw. Szeroko$¢ spoin nie powinna by¢ wieksza od 1 ¢cm. Zaprawa cementowa
powinna mie¢ wytrzymato$¢ po 28 dniach nie mniejsza niz 20Mpa. Co kazde 50 m., szczeliny powinny by¢
wypetnione masg zalewowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w Specyfikacji ST.00.00 “Wymagania ogoine” pkt. 5.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

Wykonawca jest zobowigzany do systematycznej kontroli prowadzonych robét.
Kontrola powinna obejmowac:

wykonanie rob6t zgodnie z Dokumentacjg Projektowa,

prawidtowo$¢ przygotowania koryta,

prawidtowo$¢ ustawienia szalunkéw pod tawy betonowe (wysoko$ciowo i w planie),
zageszczenie betonu,
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wymiary wykonanej tawy (pomiar w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy),
wysokos¢ posadowienia opornikéw (pomiar j.w.),
odchylenie linii opornikéw w planie (pomiar j.w.),
doktadno$¢ wypetnienia spoin (sprawdzenie min. 1 raz na 10 m),
rownos$¢ gornej powierzchni opornikow,
badania wytrzymato$ci na $ciskanie na wycietych z gotowego elementu prébkach szesciennych o minimalnym
wymiarze boku 10 cm wg PN-B-06250 - 1 raz przed przystapieniem do robot i w przypadkach watpliwych
badania nasigkliwosci betonu na probkach o nieregularnym ksztatcie wycigtych z gotowego elementu wg
PN-06250 - 1 raz przed przystapieniem do rob6t i w przypadkach watpliwych,
badania odporno$ci betonu na dziatanie mrozu wg PN-B-06250 i w przypadkach watpliwych,
badania Scieralno$ci betonu na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 - 1 raz przed przystapieniem do robét i w
przypadkach watpliwych.
kontrole wizualng wbudowanych opornikéw pod katem nieréwnosci i ich uszkodzen.
Wykonywane badania, pomiary, atesty i orzeczenia laboratoryjne o materiatach winny by¢ przez Wykonawce
rejestrowane i gromadzone celem przedstawienia Inspektorowi Nadzoru w trakcie odbiorow, badz na jego
zyczenie.
6.3. Dopuszczalne tolerancje wykonania robét
Dopuszcza sie nastepujgce tolerancje wykonania robét:
tolerancie wymiarbw wykonanej fawy moga wynosi¢ dla wysokosci + 10%, a dla szerokoSci
+ 20% wymiaru projektowanego,
odchylenie niwelety gérnej ptaszczyzny opornika od niwelety projektowanej moze wynosi¢ £ 1 cm,
odchylenie linii opornika w planie od linii projektowanej moze wynosi¢ £ 1 cm,
spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petng gtebokosg,
przeswit pomiedzy gorng powierzchnig opornika i tatg 3 nie powinien by¢ wiekszy od 0,5 cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa jest 1 m (metr) ustawionego opornika o wymiarach 15x30x100 cm na tawie z oporem.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogélne zasady odbioru robot podano w ST 00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacjg Projektowa i poleceniami Inspektora Nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m (metra) wykonanego opornika betonowego obejmuije:
—  prace pomiarowe,
— zakup i dostarczenie potrzebnych materiatow,
— wykonanie wykopu pod tawe i ustawienie szalunku,
— rozscielenie i zageszczenie betonu, pielegnacja betonu i rozbiérka szalunku,
— ustawienie opornikéw na podsypce cementowo-piaskowej na tawie z oporem, zaspoinowanie opornikow
zaprawg i pielegnacja woda spoin,
— wypetnienie szczelin masg zalewowa,
— zasypanie zewnetrznej $ciany gruntem i ubicie,
przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan.
10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-88-06250 Beton zwykly.

2. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.

3. PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

4. PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych.
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5. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

6. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci.

7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie.

8. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa.

9. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i
torowisk tramwajowych Wspoine wymagania i badania.

10. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingdw i

torowisk tramwajowych. Oporniki i obrzeza.
10.2. Inne dokumenty
11. “Katalog powtarzalnych elementoéw drogowych” (KPED) - Transprojekt-Warszawa, 1979 1982 r.
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ST-03.00 Roboty melioracyjne

] dla przedsigwziecia:
»ROZWOJ TERENOW ZIELONYCH W MIESCIE STRZELCE
OPOLSKIE TZW PARK RYBACZOWKA”
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ST-03.00. ROBOTY MELIORACYJNE

ST-03.01. ROBOTY ZIEMNE.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
wykopow przy odmulaniu zbiornika przy realizacji zadania pn..: ,Rozwdj terenéw zielonych w miescie Strzelce
Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegoétowa specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacy dokument przetargowy i umowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych wyze.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t ziemnych i obejmujg wykonanie wykopdw
w gruntach Il - IV kategorii.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetniajaca warunki stateczno$ci i odwodnienia.
1.4.2. Korpus grobli- nasyp lub ta czeS¢ wykopu, ktéra jest ograniczona skarpami rowdw.
1.4.3. Glebokos¢ wykopu - réznica rzednej terenu i rzednej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi wykopu.
1.4.4. Wykop plytki - wykop, ktdrego gtebokoSc jest mniejsza niz | m.
1.4.5. Wykop Sredni - wykop, ktdrego gteboko$c¢ jest zawarta w granicach od | do 3 m.
1.4.6. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypdw, potozone w obrebie pasa robot
1.4.7. Odktad miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopdw, a nie wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych prac zwigzanych z wykonywaniem robét.
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
pozostatymi definicjami podanymi w OST.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét
Ogdine wymagania dotyczace robét podano w OST.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podanow OST .

2.2. Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje norma PN-S-02205: 1998 tablica 3 ,Roboty ziemne. Wymagania i
badania".

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypdw.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogblne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w OST.

3.2. Sprzet do wykonania wykopu

Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych w tym zadaniu powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujgaoego sprzetu do: odspajania i wydobywania gruntdw z wykopu przy konserwadji zbiomika - koparki podsiebieme , spycharki
, Zgamiarki itp.. sprzefu zageszczajacego - ubijaki , walce itp.). dla odwodnienia wykopu : pompa spalinowa

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogdine wymagania dotyczace transportu podanow OST .

4.2, Transport gruntu

Wybdr $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci, technologii
odspajania i zatadunku oraz odlegiosci transportu. Wydajnos¢ $rodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajno$ci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowywania gruntu. Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartoSci
zatwierdzone nie moze by¢ podstawg roszczen wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaptaty za transport, o ile zwigkszone
odlegtodci nie zostaly wezeshiej zaakceeptowane na pismie przez inspektora nadzoru.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robot

Ogdine zasady wykonania robot podano w OST.

5.2. Zasady prowadzenia rob6t

Przed przystapieniem do wiasciwych robdt ziemnych nalezy na powierzchni przewidzianej pod inwestycie wykona¢ roboty
przygotowawcze:

- oczyscit teren z frzciny

- zebra¢ i zmagazynowac dam i ziemie roslinng do wykorzystania na efapie robdt wykoriczeniowych,

- wykona¢ urzadzenia odwadniajace jak rowy tymczasowe , grodze ziemne czy studnie ujeciowe

Prace melioracyjne realizowa¢ w porze suchej przy niskim zwierciadle wody . Roboty ziemne w zbiorniku
prowadzi¢ po wczesniejszym czesciowo spuszczeniu , a czedciowo odpompowaniu wody.

llo$¢ godzin pompowan okresli¢ wg prowadzonego dziennika pompowan.

Roboty ziemne mozna realizowa¢ przy podziale dna na ,dziatki robocze” ograniczone groblami. Z dziatek
odpompowywac sukcesywnie wode, przelewajac z jednej powierzchni na druga.

Na suchej dziafce realizowac¢ wykop. Przyjeto realizacje wykopu spycharkami z przemieszczeniem gruntu na
odlegtos¢ okoto 80m od $rodka , w kierunku brzegow zbiornika . Namut nalezy hatdowac przy jego stopie . Za
pomocg koparek prowadzi¢ zatadunek na samochody samowytadowcze 5-10T. Przyjeto odwoz gruntu na
odlegtos¢ do 1km .

Grunt pozyskany z dna zbiornika tymczasowo magazynowac w hatdach.

Po jego wysuszeniu rozScieli¢ na wybranym terenie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontrolowaniu zgodno$ci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej specyfikacji oraz
w dokumentacii projektowej i SST. W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwrécié na:

a) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét i po ich zakonczeniu,

b) doktadno$¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykoriczenie),

6..2. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze rézni¢ sie od pochylenia projektowanego o wiecej niz 10% warto$ci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.3.3. Rownos¢ skarp

Nieréwnosci skarp, mierzone fatg 3-metrowa, nie moga przekracza¢ + 10 cm.

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia cech od okres$lonych w niniejszej specyfikacji powinny by¢
ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystgpienie wykonawcy, inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za nie majacg zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne i ustali zakres i wielkoS¢ potracen za obnizong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgdIne zasady obmiaru robét

Ogdine zasady obmiaru robét podano w OST.

7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarowa jest ,m*" (metr szeScienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogdine zasady odbioru robét podano w OST.

8.2. Zasady odbioru rob6t

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg SST i wymaganiami inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST.

9.2. Przewidywana ilo$¢ jednostek obmiarowych.

Przewidywana ilo$¢ jednostek obmiarowych - wg. ,Przedmiaru robdt".

Platno$¢ za ilos¢ jednostek wykonanych i odebranych w oparciu 0 SST przez inspektora nadzoru.

85




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
dla przedsigwzigcia: ]
,Rozwaj terenéw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. PARK RYBACZOWKA”

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-02480 Grunty budowiane. Okreslenia. Symbole. Podziati opis gruntow
PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilamosci biemej
PN-S-02205 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
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ST-03.00. ROBOTY MELIORACYJNE

ST-03.02. NARZUT KAMIENNY LUZEM.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania ubezpieczenia
skarp zbiornika Dewizowiec w ramach zadania pn. ,Rozwdj terendw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw.
Park Rybaczéwka”.
1.2 Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
Projektant moze wprowadza¢ do niniejszej specyfikacji zmiany, uzupetnienia lub uscislenia, odpowiednie dla
przewidzianego projektem zadania, obiektu i robot, uwzgledniajace wymagania Zamawiajacego oraz konkretne
warunki ich realizaciji, ktére sg niezbedne do okre$lenia ich standardu i jakosci. Odstepstwa od wymagan podanych
w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych, prostych i drugorzednych robét o
niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnos$¢, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu
metod wykonania, wynikajacych z doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.
1.3 Przedmiot i zakres robot objetych SST.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci podstawowe wystepujace przy wykonaniu
konstrukcji kamiennych tj. narzutu kamiennego oraz spoinowanego bruku kamiennego a takze roboty tymczasowe
oraz prace towarzyszace. Robotami tymczasowymi przy wznoszeniu konstrukcji kamiennych sa:, szablony robocze
oraz ewentualne deskowania Do prac towarzyszacych nalezy zaliczy¢ m. in. geodezyjne wytyczenie budowli,
wymierzenie i wytyczenie robot, wyréwnanie podioza oraz ich inwentaryzacje powykonawczg a takze oczyszczenie
wybrukowanych powierzchni.
1.4 Okreslenia podstawowe, definicje.
Narzut kamienny - (oskatowanie) sposéb ubezpieczenia brzegdéw potokdéw, rzek i zbiornikéw wodnych pod i nad
zwierciadtem wody. Polega na pokryciu blokami kamiennymi powierzchni (budowli) wykonanej ze stabych
materiatow a takze na wypetnieniu wnetrz elementéw budowlanych i budowli celem ich docigzenia.
1.5 OgoéIne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ wykonania robét oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
postanowieniami zawartymi w WTWIO, ST i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ze sztukg budowlana. Ogoine
wymagania dotyczace rob6t podano w ST 1 Wymagania ogoine pkt. ...
2. MATERIALY.
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST Wymagania ogolne
pkt. 2.
2.2 Kamien do budowli wodnych i konstrukcji inzynierskich.
Do wykonania narzutu kamiennego stosowac nalezy kamien famany rodzaju B, klasy |, z niezwietrzanych skat
magmowych, przeobrazonych lub osadowych (w naszym przypadku z piaskowca kwarcytowego) jak do budowy
muréw i fundamentéw budynkéw o ksztatcie nieregularnym lecz nalezacych do frakcji 30-50 cm, ktéry wymaga z
reguty przycinania na miejscu budowy. Istotne cech kamienia to:
- wytrzymatos¢ na $ciskanie w stanie powietrzno-suchym co najmniej 100 MPa
- mrozoodporno$¢ w cyklach co najmniej 25
- $cieralnos¢ na tarczy Boehmego 0-25-0-5 cm
- gestos¢ pozorna 2-45-2-85 g/cm? (1,9-2,6 dla osadowych)
- nasigkliwo$¢ wodg % 0-5 (2-5 dla osadowych)
2.3 Podtoze.
Narzut kamienny wykonuije si¢ na wyrdwnanym podtozu naturalnym po ewentualnym rozscieleniu geowtdkniny
3. Sprzet.
3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podane zostaly w ST 1 Wymagania ogélne pkt. 3
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt z kamienia powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu: koparka, koparko-tadowarka , spycharka
4. Transport.
4.1 Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 1 Wymagania ogéine pkt. 4.
4.2 Transport materiatow.
Kamient tamany nalezy przewozi¢ luzem dowolnymi $rodkami transportu. Sposdb zabezpieczenia w czasie
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transportu powinien by¢ zgodny z ustaleniami BN-67/6747-14, kamien nalezy przechowywa¢ w warunkach
zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem poszczegoinych frakciji lub grup frakcii.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogélne wymagania dla wykonania robét podano w ST 1 Wymagania ogéine pkt. 5.

5.2 Wymagania.

Narzut wykona¢ na stabilnym podtozu. Grubos¢ narzutu zgodnie z dokumentacja techniczna i rysunkami
szczeg6towymi. Przy uktadaniu kamienie dobiera¢ tak, aby do siebie przylegaly i aby daty jak najbardzie;
wyréwnang powierzchnie. Kamienie uktadac na kant, tj dtuzszym wymiarem w gigb.

Przestrzenie miedzy kamieniami powinny by¢ zaklinowane drobniejszymi frakcjami i utkane mchem. Jezeli w
jakim$ miejscu poszczegdine kamienie wypadng albo zwarto$¢ kamieni sie rozluzni, bruk suchy narazony jest na
zniszczenie. Aby temu zapobiec, dzieli sie jego powierzchnie na pola za pomocg palisad, wigzac je kleszczami.
Narzut jest wykonany poprawnie , gdy wszystkie kamienie sg nieruchome i Zadnego nie daje sie poruszy¢ ani
wyrwac. Narzut kamienny, po ewentualnym roztozeniu geowtdkniny nalezy sypac cienkimi warstwami na catej
szeroko$ci skarpy, tak aby kamienie uktadaty sie wedtug stoku naturalnego. Kamienie leza na sobie luzno
nasypane i nie sg zwigzane zadnym spoiwem a w miare jak dno pod nimi ulega rozmyciu, opadajg coraz nizej.
Wtedy nalezy narzut uzupetié. Korona narzutu powinna siega¢ co najmniej do wysokosci matej wody. Na koronie
narzutu i na skarpie ponad matg wodg kamien nalezy uktadac najstaranniej, by uzyska¢ mozliwie rowng
powierzchnie. Ma to szczeg6lne znaczenie na poziomie zamarzania wody i pochodu lodu. Powierzchnie narzutu
nalezy mozliwie zawsze wyrownac i uporzadkowac takze pod woda, uzywajgc dragow stalowych.

Skarpy pokryte narzutem kamiennym nie powinny mie¢ nachylenia wigkszego niz 1:2,5.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1 Ogélne wymagania dla kontroli jako$ci robét podano w ST 1 Wymagania ogodlne pkt. 6.

6.2 Badania przed przystapieniem do robét brukarskich.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien podda¢ badaniu kamieni przeznaczony do wykonania robét i
przedstawi¢ ich wyniki do akceptacii.

6.3 Badania w czasie i przy odbiorze robét.

Dla narzutu kamiennego sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacjg techniczng powinno by¢ przeprowadzone
poprzez pordwnanie umocnionej powierzchni z projektem technicznym i opisem kosztorysowym oraz stwierdzenie
wzajemnej zgodnosSci za pomocg ogledzin zewnetrznych i pomiaru.

Sprawdzenie podtoza powinno by¢ przeprowadzone na podstawie protokotu badania miedzyoperacyjnego,
zawierajgcego stwierdzenie wiasciwej jakosci i prawidtowego uksztattowania podioza zgodnie z wymaganiami
opisanymi w pkcie 2.6. Sprawdzenie materiatu nalezy przeprowadza¢ posrednio na podstawie zapisow w
dzienniku budowy oraz przediozonych przez dostawce zaswiadczen z kontroli jakoSci materiatow, stwierdzajacych
zgodno$¢ uzytych elementéw kamiennych i innych materiatéw z wymaganiami dokumentacji technicznej oraz
wtasciwymi normami przedmiotowymi a w przypadku materiatdw nieznormalizowanych — z wymaganiami
ustalonymi $wiadectwem dopuszczenia do stosowania. Sprawdzenie prawidtowo$ci powierzchni narzutu nalezy
przeprowadzac na zgodno$¢ réwnosci i nachylenia lica z dokumentacjg techniczng. Odchylenia od projektowane;
powierzchni narzutu nie powinny przekracza¢ odchytek dopuszczalnych dla poszczegoinych elementéw wg norm
przedmiotowych. W przypadku gdy zgodnie z wymaganiami dokumentacji narzut nie tworzy ptaszczyzny, do
sprawdzenia nalezy zamiast faty kontrolnej uzy¢ odpowiednich szablonéw.

7. Obmiar rohoét.

7.1 Ogélne wymagania dla wykonania robét podano w ST 1 Wymagania ogéine pkt. 7.

7.2 Jednostki i zasady obmiarowania.

m3- wykonanie narzutu kamiennego (jak w KNR 2-11 tab. 0401-11)

7.3 llos¢ robat.

Okresla sie na podstawie dokumentacji wykonawczej z uwzglednieniem zmian zaakceptowanych i sprawdzonych
na placu budowy.

8. Odbidr robot.

8.1 OgdIne wymagania dla wykonania robét podano w ST 1 Wymagania ogéine pkt. 8.

8.2 Odbior robot

Podstawe do odbioru robot powinny stanowic¢ nastepujace dokumenty:

- dokumentacja wykonawcza

- dziennik budowy
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- zaSwiadczenia o jako$ci materiatdw i wyrobéw dostarczonych na budowe

- protokoty odbioru poszczegoinych etapéw robdt zanikajacych i zakrywanych

- wyniki badan laboratoryjnych jesli takowe byty zlecane w trakcie budowy.

9. Podstawa ptatnosci.

9.1 Og6lne wymagania dla wykonania robét podano w ST 1 Wymagania ogéine pkt. 9.

9.2 Podstawa rozliczenia finansowego.

Z uwzglednieniem zapisow zawartych pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajacym w Umowie o wykonanie robét jest
faktyczne wykonana i odebrana ilos¢ robot obejmujaca:

- wykonanie rob6t podstawowych

- wykonanie rob6t przygotowawczych, towarzyszacych i porzadkowych.

Wykonawca celem skalkulowania warto$ci jednostkowej robot moze sie postuzy¢ wtasnymi bazami cenowymi,
rynkowymi cenami jednostkowymi rob6t lub publikowanymi w ogélnie dostepnych wydawnictwach. Moze takze
dokona¢ wyceny w oparciu o istniejace bazy normatywne na podstawie wtasnych lub publikowanych wartosci
sktadnikéw cenotwdrczych.

10. Przepisy zwiazane

PN-62/B-01080 Kamien dla budownictwa i drogownictwa. Klasyfikacja i zastosowanie

BN-64/6740-02 Obrébka kamienia. Pojecia podstawowe, rodzaje i okreslenia faktur

BN-67/6747-11 Badania materiatow kamiennych. Metody sprawdzania cech zewnetrznych
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ST-03.00. ROBOTY MELIORACYJNE

ST-03.03. GEOWLOKNINA.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
ubezpieczenia skarp zbiornika Dewizowiec w ramach zadania pn. ,Rozwdj terenéw zielonych w miescie Strzelce
Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.
1.2.Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujgq wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie wszystkich robdt przy umocnieniach geowtdkning, dla ktorych podano zasady ich wykonania.
Okres$lono rodzaje i zakres badan przy odbiorze technicznym.
1.3.Zakres robét objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg czynnosci zwigzane z wykonaniem umocnien
z wykorzystaniem geowtokniny.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
pozostatymi definicjami podanymi w ST.
1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robét podano w ST.
2.0. MATERIALY
2.1 Warunki ogdlne stosowania materiatdw
Warunki ogolne stosowania materiatéw podano w ST.
2.2. Zalecenia og6lne
W umocnieniach widkning mozna wbudowa¢ na dowolnie zorientowanych ptaszczyznach (powierzchniach):
najczesciej na poziomych dna i pochylych skarpach zbiornikéw, kanatéw, rzek, rowéw, wykopéw itp. Na
powierzchniach walcowych, stozkowych lub innych wtoknine wbudowuje sie najczesciej na tukach skarp rowow,
rzek, kanatow i zap6r oraz jako owinigcie drenazy rurowych i innych.
Aby widknine uchroni¢ przed uszkodzeniem oraz, aby zapewni¢ jej trwatos¢ rozwigzania projektowe i warunki
wykonania powinny gwarantowac ochrone wtokniny przed:
a) przebiciem, rozdarciem, przecieciem i innymi uszkodzeniami przez ostre ziarna i przedmioty, kamienie, bloki,
ptyty betonowe, ktdre w czasie uktadania mogg wnika¢ w pory wtékniny i uszczelnic jg lub uszkadzag,
b) dziataniem ptynacej wody czy falowania,
c) dziataniem promieni ultrafioletowych i innych czynnikéw atmosferycznych (niskie temperatury, grad,
podrywanie przez wiatr).
Ze wzgledu na skuteczno$¢ dziatania wtdknina powinna pokrywaé caty chroniony obszar gruntu, drenazu itp.
CzeSciowe odstonigcie tego obszaru jest niedopuszczalne, w zwigzku z czym niezbedne sg $rodki techniczne
uniemozliwiajace rozsuwanie sie wiokniny.
21  Ochrona wiékniny przed przebiciem, rozdarciem i przecieciem
Zabezpieczenie widkniny przed przebiciem, rozdarciem i przecigciem i innymi uszkodzeniami fizycznymi przez
ostre ziarna i przedmioty, kamienie, nalezy osiagna¢ przez odpowiednie przygotowanie podfoza pod widknine.
Grubo$¢ warstwy powinna wynosi¢ co najmniej 0,2m przy jej wykonywaniu recznym i 0,3+0,5m przy rozktadaniu
maszynowym.
Ochrone wtokniny przed uszkodzeniem w czasie budowy i uzytkowania przez elementy uszczelnien, umocnien
oraz warstw ochronnych nalezy zapewni¢ przez:
a) wykluczenie uzywania materiatow kamiennych o ostrych krawedziach,
b) wykluczenie rzucania na wtokning kamieni o $rednicy wiekszej niz 0,5m,
c) wykluczenie nieostroznego uktadania blokdw i ptyt prefabrykowanych (,na kant”).
2.2  taczenie widkniny
Wtéknina w umocnieniach i drenazach podlega licznym oddziatywaniom, ktére mogq spowodowaé jej
przemieszczenia i niedopuszczalne odstoniecie chronionych powierzchni.
Przemieszczenia mogq powstawac np. pod dziataniem szybko ptynacej wody lub falowania, przy rozktadaniu na
wibkninie warstw gruntowych (kruszyw) i kamiennych, rzucaniu na nig kamieni, ttucznia, gruntu, przy niestarannym
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uktadaniu blokéw i ptyt oraz pod niewielkim nawet obcigzeniem umocnieniami i warstwami ochronnymi, gdy
podtoze stanowig grunty stabo no$ne.
W celu unikniecia odstoniec taczenie elementow wtokniny wykonywac nalezy w sposob wykluczajacy ich rozejscie
sie. W tym celu stosuje sie:
a) potaczenie nie przenoszace sit rozciggajacych i $cinajacych, jezeli wywotane przez nie przemieszczenia nie

beda nadmiernie duze: sq to potagczenia na luzny zakiad,

b) potgczenia przenoszace sity rozciagajace i $cinajace: sg to potaczenia zszywane, klejone i zgrzewane oraz

—w przypadku — niewielkich sit - takze klamrowane.

W niniejszym zadani przewiduije sie taczenie geowtdkniny na luzny zaktad. Minimalna szeroko$¢ zaktadu powinna
wynosic¢ 0,3m.

23

Materialy stosowane do umochienia

Przeznaczenie i zakres stosowania przyktadowej geowtdkniny przedstawia tabela:

Lp.

Przeznaczenie i zakres stosowania geowtdknin

Geowtdknina

GEOTEX
TIL_1R0
GEOTEX
TIL 220

GEOTEX
TIL 310

Wykonywanie warstw po$rednich w nawierzchniach bitumicznych, zmniejszajacych
propagacje odpekan odbitych od podbudowy zwigzanej cementem lub spekan
wystepujacych od podbudowy z kostki kamiennej lub betonowej i przy poszerzeniach
istniejgcych jezdni oraz zapobiegaj zapobiegajacych przenikaniu wody przez spekang
nawierzchnie

+
1

Separacja i wzmacnianie stabego podioza nasypoéw w celu poprawy jego statecznosci

Wzmacnianie gornej warstwy podtoza gruntowego nawierzchni drogowych
nieulepszonych w celu zmniejszenia zakresu wymiany gruntéw i zuzycia materiatow
kamiennych lub wydtuzenia okresu eksploatacji nawierzchni

Wykonywanie warstw odcinajacych i rozdzielajacych miedzy gruntem
drobnoziarnistym (ilastym, pylastym lub gliniastym) a warstwami konstrukcyjnymi
nawierzchni wykonanymi z materiatow gruboziarnistych nie zawierajgcych ziaren o
ostrych krawedziach

5

Budowa wzmocnionych skarp i nasypdw jako warstwy podktadowe pod geosiatki lub
georuszty

6

Wykonywanie oston systemdw drenarskich w celu zabezpieczenia ich przed
zamuleniem gruntem drobnoziarnistym

- +

+

Przy zastosowaniu geowtdknin innego producenta nalez zwréci¢ uwage na gesto$¢ splotu wiokniny adekwatnie do
warunkdw jakie ma ona spetni¢ w umocnieniu — powyzszy przyktad wskazuje odpowiednio potrzebe zréznicowania
wymagan do koniecznosci zastosowania poszczegolnych cech widknin.

3.

SPRZET

3.1. OgéIne wymagania dla sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.

3.2.

Rodzaj sprzetu

Nozyce i noze do cigcia wioknin.

4,

TRANSPORT

4.1. Warunki ogélne transportu

Warunki ogélne transportu podano w ST.
4.2. Warunki przewozu geowtékniny

W czasie transportu i przechowywania nalezy chroni¢ geowtdkniny przed mozliwoscigq zawilgocenia oraz
dziataniem promieni stonecznych. Geowtokniny nalezy przechowywaé i transportowaé wytacznie w rolkach
opakowanych fabrycznie, utozonych poziomo na podfodze skrzyn tadunkowych i sktadowa¢ na wyréwnanym
podiozu.

Na kazdym opakowaniu powinna by¢ umieszczona etykieta zawierajaca dane:

a) nazwe i adres producenta,
b) rodzaj wyrobu,
c) date produkciji,
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d) wymiary w rolce,

e) mase rolki,

f) mase powierzchniowa,

g) informacje, ze wyrob uzyskat aprobate techniczng - np. IBDiM nr AT/2001-04-0051 albo innego Instytutu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1  Ogdlne warunki wykonania robot
Ogdlne warunki wykonania robét podano w ST.
5.2  Podtoze pod widknine
Podtoze, na ktérym ma by¢ uktadana witdknina, nalezy przygotowa¢ zgodnie z wymaganiami ,WTWO robét
ziemnych”. Przed przystapieniem do uktadania widkniny nalezy usunaé z powierzchni podioza pnie, gatezie,
korzenie, gruz, kamienie, ostre ziarna zwiru i thucznia, grudy i bryly gruntu spoistego (lub zmarznigtego), 16d, itp.
Powierzchnia gruntu powinna mie¢ w przyblizeniu jednakowa wilgotno$¢ zageszczenia.
Lokalne zagtebienia wypetnione woda, $niegiem, namutami, btotem nalezy oczysci¢, zasypac gruntem takim jak na
powierzchni podioza i zagescic.
Ze wzgledu na mozliwos¢ uszkodzenia przygotowanej nawierzchni podtoza zaleca sie ograniczy¢ jej wielko$¢ do
takiej, ktéra moze by¢ przykryta widkning w ciggu 3 do 5 dni.
5.3  Ukladanie geowtékniny
Wioknine uktada sie przez rozwiniecie jej ze szpuli lub rozscielenie ztozonego elementu. Nalezy wyréwnac fatdy,
wycisng¢ powietrze lub wode spod widkniny.
Uktadanie duzych elementéw na skarpach wykonuje sie na ogdt postepujac w kierunku linii najwiekszego spadku
od gory ku dotowi. Sfatdowania wtdkniny tworzace si¢ podczas uktadania nalezy w miare mozliwo$ci zmniejsza¢
przez fagodne rozciaganie, bez nadmiernego naprezania, ktore niekorzystnie wptywa na jej trwato$é. Ze wzgledu
na niemozliwos¢ catkowitego usuniecia zmarszczen i sfatdowan wtokniny, dtugos¢ i szerokos¢ elementow
przygotowanych do wbudowania powinna by¢ o 5+10% wigksza niz to wynika z wielko$ci przykrywanej
powierzchni.
Niezwiocznie po utoZeniu, a przy silnym wietrze réwniez w czasie uktadania, widknine nalezy zabezpieczy¢ przed
podrywaniem, obcigzajac ja punktowo w miare mozliwosci tym samym materiatem, ktéry ma by¢ na niej utozony.
Laczenie powinno sie odby¢ na zakfad przy minimalnej szerokosci luznego zaktadu 0,3m.
Projekt przewiduje przykrycie geowtdkniny narzutem kamiennym luzem. Warstwe przykrywajaca wykonac recznie.
6.  KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1  Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST.
6.2 Prowadzenie kontroli
Zakres kontroli obejmuje:

a) ogledziny zewnetrzne catosci umocnien,

b) wyrywkowa kontrola jakosci robét,

c) wyrywkowa kontrola wymiardw.
Ogledziny zewnetrzne i kontrola jakoSci rob6t polega na sprawdzeniu cech zewnetrznych umocnien oraz
zgodno$ci wykonania rob6t z wymogami SST i dokumentacii projektowe.
Kazda dostarczong partie wiokniny po rozitozeniu w miejscu wbudowania nalezy podda¢ ogledzinom celem
stwierdzenia, czy nie nastapito jej uszkodzenie: rozerwanie, rozciecie, przebicie. Przetarcie. Pasm, na ktérych
stwierdzono uszkodzenie, nie wolno uzy¢ w przewidzianym dla nich celu. Po usunieciu uszkodzen (naszycie lub
naklejenie tat) pasma wiokniny mozna — za zgodq Inspektora Nadzoru (projektanta) — wbudowaé w mniej wazne
elementy budowli, budowle prowizoryczne. Z kazdych dostarczonych 2000m?2 witékniny nalezy wycigé probke o
powierzchni 2,0m w ten sposéb, by krawedzie wyciecia byty oddalone co najmniej 0,1m od brzegu pasma. Jezeli
materiat jest dostarczany w partiach mniejszych niz 2000m?2 prébke nalezy pobraC z kazdej partii dostawy. Jezeli
odchytki badan kontrolnych przekroczg + 10% w stosunku do atestu, partie wiokniny nalezy uzna¢ za
niespetniajgcaq warunkéw dostawy.Zdyskwalifikowana witéknina nie moze by¢ wbudowana w miejscu
przewidzianym projektem. O jej dalszym przeznaczeniu, ewentualnym wykorzystaniu i warunkach, pod jakimi moze
to nastapi¢, decyduje projektant i wykonawca przy wspotuczestnictwie inwestora.
6.3  Inne warunki
Inne warunki kontrolowane to:

a) zgodno$¢ pochylenia skarp z wymaganiami w dokumentacji projektowe;j,

b) rbwno$¢ powierzchni umocnienia,

c) doktadno$¢ ubicia nawierzchni,
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d) oczyszczenie nawierzchni,
e) zgodno$¢ wbudowanych materiatow.
1. OBMIAR
Jednostkg obmiaru jest 1 m? utozenia geowtokniny.
8.  ODBIOR ROBOT
8.1. OgolIne warunki odbioru robot
Ogélne zasady odbioru rob6t podano w ST.
8.2. Odbiér robét
Odbidr robdt dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej oraz pomiardw.
9. PLATNOSC
9.1. Pfatnos¢
Ptatno$¢ za jednostke wykonanej i odebranej roboty zgodnie z obmiarem i oceng jako$ci wykonanych robot.
9.2. Cena jednostkowa
Cena jednostkowa obejmuie:
a) zakup i sprowadzenie materiatow,
b) wykonanie roboét,
c) uporzadkowanie strefy robét,
d) kontrole jako$ci robét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Aprobata Techniczna IBDiM nr AT/2001-04-0051 lub innego Instytutu.
COB-RBI ,Hydrobudowa” Budownictwo Wodne i Melioracyjne. Widkniny w konstrukcji drenazy i umocnieri budowli
ziemnych. Wytyczne projektowania i wykonania. Warszawa, 1986r.

93




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
dla przedsigwzigcia: ]
,Rozwaj terenéw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. PARK RYBACZOWKA”

ST-03.00. ROBOTY MELIORACYJNE

ST-03.04. GEOKRATA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru przy
ubezpieczeniu skarp zbiormnika Dewizowiec w ramach zadania pn. ,Rozwéj terenéw zielonych w miescie Strzelce
Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowe specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wg. pkt 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
- wzmocnienie skarp geokratg wys. 20cm na skarpach zbiornika
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Geokrata — elastyczna struktura przestrzenna, wykonana z taSm geosyntetykéw, potaczonych
ultradzwiekowymi zgrzeinami punktowymi.
1.4.2. Geosyntetyk — materiat 0 postaci ciagtej, wytwarzany z wysoko spolimeryzowanych wtokien syntetycznych,
jak polietylen, polipropylen, poliester, charakteryzujacy sie m.in. duza wytrzymato$cig oraz
wodoprzepuszczalnoscia.
Geosyntetyki obejmuja: geosiatki, geokraty, geowtokniny, geodzianiny, georuszty, geokompozyty, geomembrany.
1.5. OgdIne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-00.00. ,Wymagania ogéine” [1] pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00.00.
,Wymagania ogdine” [1] pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania robét
2.2.1. Zgodno$¢ materiatéw z dokumentacja projektowa i aprobata techniczna
Materiaty do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacii projektowej lub ST oraz z
aprobata techniczna IBDIM.
2.2.2. Geokrata przestrzenna
Geokrata powinna by¢ zbudowana z zespotu elastycznych tam polimerowych (z polietylenu duzej gestosci
HDPE) o cechach fizycznych, mechanicznych i geometrycznych okre$lonych w aprobacie techniczne;.
Tasmy geokraty powinny by¢ potaczone seriami ultradzwiekowych zgrzein punktowych, a ich ptaszczyzny
powinny byc obustronnie teksturowane przez wyttoczenie. Geokrata jest dostarczana w odcinkach (sekcjach)
sktadajacych sie np. z sze$¢dziesieciu tasm. Przygotowana do transportu i magazynowania sekcja stanowi zespét
wzajemnie przylegajacych do siebie tasm. W pozycji roztozonej (na budowie) sekcja przyjmuje postaé faliscie
wygietych tadm przypominajacych przestrzenng strukture plastra miodu
Do taczenia sasiednich sekcji ze sobg nalezy stosowa¢ opaski samozaciskowe poliamidowe, certyfikowane.
Geokraty produkuije sie w réznych typach i rodzajach , ktérych wyboru dokonano w dokumentacii
projektowej. Geokrate nalezy przechowywac w opakowaniach fabrycznych, w pomieszczeniach czystych,
suchych, zaciemnionych i wentylowanych, chronigc je przed zawilgoceniem, chemikaliami, ttuszczami, paliwami i
mozliwoscig uszkodzenia. Przechowywanie geokraty w warunkach bezposredniego dziatania $wiatta nie powinno
trwac dtuzej niz dwa miesiace.
2.2.5. Kotwy
Do mocowania geowtékniny i geokraty stosuje sie kotwy z odpadowe;j stali zbrojeniowej gtadkiej lub
zebrowanej. Wymiary i ksztatt kotew ustalono w dokumentacji projektowej. Zwykle kotwy wykonuije sie z pretow
$rednicy 10 mm, dtugosci 500 mm.
Dopuszcza si¢ rowniez stosowanie kotkow faszynowych do zabicia skrajnych oczek geokraty.
2.2.6. Opaski zaciskowe do taczenia sasiednich odcinkéw geokrat
Do taczenia, roztozonych na budowie, sasiednich odcinkéw (sekciji) geokrat stosuje sie tasmy samozaciskowe
(opaski zaciskowe). Zaleca sie stosowanie opasek zaciskowych z poliamidu 6,6 (certyfikat ISO 9002) z
nastepujgcymi cechami:
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— odpornoécig na: UV, kwasy, oleje i rozpuszczalniki,

— samogasnace,

- 0 wytrzymato$ci termicznej od -40°C do +85°C,

- 0 wytrzymatosci mechanicznej na zrywanie do 1,14 kN.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdine” [1] pkt 3.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robét

Przy wykonywaniu robét Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykazaé sie mozliwo$cig

korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robét, jak:

— przeno$ne ramy montazowe do rozciggania geokraty na budowie i nadania jej komérkom nominalnych
wymiaréw, Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjach
producentow lub propozycji Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRASPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Transport geokrat, moze sie odbywa¢ dowolnymi srodkami transportu w opakowaniach fabrycznych. Nalezy
chroni¢ materialy przed zamoczeniem i kontaktami z paliwem, smarami i ttuszczami oraz przed ich fizycznym
uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robot podano w ST-00.00. ,Wymagania ogoine” [1] pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania robét

Sposdb wykonania robét powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i ST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikaciji oraz z informacji podanych
w wytycznych producenta.

5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentaciji projektowej, ST lub wskazan Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacje robot,

5.4. Ulozenie geokraty

Geokrate uktada sie sekcjami przy pomocy przenosnych ram montazowych, zapewniajacych doktadne
rozciagniecie sekcji i nadanie komérkom nominalnych wymiaréw. Skrajne komoérki sekcji nalezy potaczy¢ z
sasiednimi sekcjami za pomocg tasm (opasek) samozaciskowych, a ponadto przymocowaé do podtoza kotwami ze
stali zbrojeniowej odpadowej Srednicy 10 mm, w ksztalcie litery ,U” o dtugosci obliczonej w dokumentacii
projektowej. Liczba kotew i ich rozmieszczenie powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentaciji . Podczas
instalowania kotew nie wolno uszkadza¢ Scian komorek.

Po zamontowaniu geokrat nalezy wypetni¢ jej komérki thuczniem kamiennym oraz humusem i obsia¢ mieszankg
traw. Humus zasypac + 3,5 cm przy wysokosci < 15 cm, a nastepnie zagescic¢ lekkim sprzetem wibracyjnym lub
lekkimi ubijakami, zapobiegajac mechanicznemu uszkodzeniu geokraty.

Przy wypetnianiu geokraty humusem mozna stosowaé sprzet mechaniczny jak spycharki, tadowarki itp.
Wypetnianie nalezy wykona¢ metoda od czota, przy czym niedopuszczalny jest ruch maszyn

po niewypetnionych sekcjach. Materiatu zasypowego nie wolno zrzuca¢ na roztozong geokrate z wysokosci
wiekszej od 1 m. W miare zageszczania wypetnienie geokraty nalezy uzupetniac tak, aby geokrata byta okryta
warstwa grubosci nie mniejszej niz 3 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodno$ci, deklaracje zgodnosci, badania materiatéw wykonane przez dostawcéw
itp.),
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7. PODSTAWA PLATNOSCI

7.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatno$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdlne” [1] pkt 9.

7.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 wzmocnienia podtoza obejmuje:

- przygotowanie podtoza,

- dostarczenie materiatéw i sprzetu,

- utozenie geokraty wypetnionej ttuczniem kamiennym oraz humusem i obsianie mieszankg traw wraz z jej
pielegnacja,

- przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzetu.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Aprobata techniczna IBDIM nr AT/2007-03-1216. Geokrata TABOSS I

2. Materiaty informacyjne producenta geokraty: TABOSS
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ST-03.00. ROBOTY MELIORACYJNE

ST- 03.05. NARZUT KAMIENNY W GEOKRACIE.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
ubezpieczenia skarp zbiormnika Dewizowiec w ramach zadania pn. ,Rozwo6j terendw zielonych w mie$cie Strzelce
Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.
1.2.Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie wszystkich robot przy narzutach kamiennych , dla ktorych podano zasady ich wykonania.
Okres$lono rodzaje i zakres badan przy odbiorze technicznym.
1.3.Zakres robét objetych specyfikacja
Specyfikacja przewiduje roboty zaprojektowane do wykonania w dokumentaciji projektowe;.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Kruszywo tamane zwykle -kruszywo uzyskane w wyniku co najmniej jednokrotnego przekruszenia surowca
skalnego i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji charakteryzujace sie ostrymi powierzchniami i ostrokrawedzistym
ksztattem.
1.4.2. Thuczen -kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren od 31,5 do 63 mm.
1.4.3. Klinice -kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren od 4 do 31,5 mm.
1.4.4. Miat -kruszywo tamane zwykte o wielkosci ziaren do 4 mm.
1.4.5. Zwir — kruszywo naturalne o wielko$ci ziaren od 2do 16 mm.
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
pozostatymi definicjami podanymi w ST.
1.5.0g6Ine wymagania dotyczace robét
Ogdlne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robét podano w ST.
1. MATERIALY
1.2. Ogdlne wymagania dotyczace materiatdw
Ogdlne wymagania materiatéw i ich rodzaju podano w ST.
1.3. Materiaty stosowane do umocnienia
Materiatem stosowanym do wykonania przedmiotowego narzutu, wg. zasad niniejszej SST, jest kamien
hydrotechniczny d=120+250mm.
Nalezy uzy¢ kamienia naturalnego, nieobrobionego, bez spekan. Kamien do umocnien i budowli regulacyjnych
powinien by¢é wytrzymaty na wplywy atmosferyczne, na dziatanie wody i mrozu, odporny na dziatanie zwigzkéw
chemicznych zawartych w wodzie, nie moze ulega¢ wietrzeniu oraz powinien odznaczac si¢ duzym ciezarem
wiasciwym.
Dostarczany kamien winien by¢ poddawany badaniom: petnym i niepetnym. Badania niepetne obejmuja:
sprawdzenie czysto$ci kamienia, sprawdzenie ksztattdw, sprawdzenie wymiarow.
Badania petne obejmuja: sprawdzenie jak wyzej, badania wytrzymatosci na $ciskanie PN-84/B-04110, badania
mrozoodpornosci PN-85/B-04102, badania $cieralnosci PN-84/B-041 H, badania gestosci pozornej PN-66/B-041
00, badania nasiakliwosci PN-85/B-04101. Badania niepetne nalezy przeprowadza¢ na kazde zadanie Inspektora
Nadzoru (badania petne beda wykonane przy wystapieniu kwestii spornych dla potwierdzenia jakosci kamienia na
zadanie Inwestora).
2. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.
Do zageszczenia podtoza i podsypki nalezy uzywaé lekkich spalinowych zageszczarek. Pozostate roboty bedg
wykonywane recznie.
3. TRANSPORT
Warunki ogélne transportu podano w ST. Materiat moze byé przewozony dowolnymi $rodkami transportowymi. W
czasie transportu zwraca¢ uwage na bezpieczny przewdz kamieni w skrzyni tadunkowej.
4. WYKONANIE ROBOT
4.2. Warunki ogéine wykonania robét
Warunki ogélne wykonania rob6t podano w ST.
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4.3. Przygotowanie podtoza pod umocnienie
Podtoze pod wykonanie umocnienia powinno byé wyrdéwnane i wyprofilowane do witasciwej rzednej (lub do
wilasciwej ptaszczyzny powierzchni umacnianej narzutem) oraz zageszczenie lub utozona podsypka o ile
przewiduje to projekt.
4.4. Wykonanie narzutu kamiennego
Narzut kamienny nalezy wykonywa¢ z kamienia stosowanego w budownictwie hydrotechnicznym zgodnie
z normg BN-76/8952-31. Kamien uktada sie lub rzuca z matej wysokosci tak, aby nie nastepowata naturalna
niekorzystna segregacja materiatu. Przy wykonywaniu narzutu w komorkach geokraty na podtozu z geowtokniny
nalezy przestrzega¢ uwarunkowan podanych w SST dla umocnierfi geowtokning i geokrata.
Po wykonaniu narzutu na gérng powierzchnie nalezy recznie wyrownywa¢ do projektowanego poziomu
(ptaszczyzny) lub przewidzianego w projekcie pochylenia skarp. Wskazane jest roéznicowanie $rednicy kamienia
dla pewnego zaklinowania sie narzutu co zabezpieczy pozniej umocnienie przed zsuwaniem sie po skarpie.
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.2. Ogodlne zasady prowadzenia kontroli jakosci
Ogélne zasady kontroli jakosci podano w ST.
5.3. Prowadzenie kontroli jako$ci narzutu kamiennego luzem
Kontroli jakosci podlega:

a) prawidtowo$¢ przygotowania podtoza,

b) prawidtowo$¢ pochylenia skarp,

c) zgodno$¢ powierzchni umacnianej z dokumentacia,

d) zgodno$¢ wbudowanych materiatéw i SST.
Dopuszczalne odchytki wymiarowe wynosza;

a) szeroko$¢ pasa umacnianego + 10cm,

b) grubos¢ narzutu + 5cm,

c) nierownos$ci powierzchni + 5cm.

d)
5.4. Ocena wynikéw badan
Narzut kamienny luzem nalezy uznac za zgodne z wymaganiami projektu i SST, jezeli wszystkie wyniki badan
kontrolnych sg pozytywne.
6. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowa jest 1 m narzutu z kamienia luzem.
7. ODBIOR ROBOT
Inspektor Nadzoru dokona odbioru faktycznie wykonanych przez Wykonawce robdt  zgodnie
z postanowieniami zawartymi w OST. Jezeli cho¢ jeden z pomiaréw dat wynik ujemny, Inspektor Nadzoru uznaje
roboty za niezgodne z wymaganiami kontraktu i poleca doprowadzenie robét do zgodnosci z
wymaganiami.
8. PLATNOSC
8.2. Platnos¢ za jednostke wykonanej i odebranej roboty
Cena jednostkowa obejmuie:

a) zakup i sprowadzenie materiatéw niezbednych do wykonania umocnienia,

b) wyréwnanie i zageszczenie podtoza,

c) wykonanie umocnienia,

d) oczyszczenie i uporzadkowanie miejsca pracy,

e) kontrole jakosci rob6t.
9. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-83/N-03010 - Statystyczna kontrola jakosci. Losowy wybér jednostek produktu do probki.
BN-76/8952-31 - Budownictwo hydrotechniczne. Kamien naturalny do robét regulacyjnych

i ubezpieczeniowych.
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ST-03.00. ROBOTY MELIORACYJNE

ST-03.06. UMOCNIENIE STOPY SKARPY ROWU.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
konserwacji rowéw w ramach zadania pn. ,Rozwoj terendw zielonych w mieécie Strzelce Opolskie tzw. Park
Rybaczéwka”.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t
wymienionych w pkt. 1.1.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie wszystkich robét umocnieniowych z zerdzi.
1.3. Zakres robét objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majq zastosowanie przy wykonywaniu umocnien z zerdzi.
Rozwigzania techniczne stanowigce podstawe do wykonania tych robdt sg przedstawione w projekcie
budowlanym/wykonawczym.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Plotek z zerdzi - (opaska brzegowa lub poprzeczna) — umocnienie podnéza skarpy
koryta cieku wykonane z zerdzi przytwierdzonych palikami drewnianymi.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace rob6t zawarte s w OST.
Wykonawca odpowiedzialny jest za jakos¢ wykonywanych robét i za ich zgodnos¢ z dokumentacijg projektowg
SST oraz z poleceniami inspektora nadzoru.
2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow
Warunki ogolne stosowania materiatéw podano w OST.
2.2. Materiaty stosowane do umocnienia
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i dna rowéw objetymi niniejszg SST sa;
1) paliki i pale z zerdzi
2.3.Paliki, pale
Paliki powinny by¢ proste, bez sekdw, w cienszym miejscu ostro zaciosane, w grubszym réwno ucigte
prostopadle do osi palika. Dopuszcza sie w paliku seki o $rednicy nie wiekszej niz 1,5 cm. Odlegtosé
mierzona wzdiuz osi miedzy dwoma sasiednimi sekami nie powinna by¢ mniejsza niz 10 cm. Grubo$¢
palika w czesci Srodkowej powinna wynosi¢ 6-8 cm. Catkowita dtugos$¢ palika 100 + 1 cm. Zaleca sie
stosowanie palikow z wierzby Swiezej z drewna zdrowego, nie zbutwiatego, nie porazonego szkodnikami.
Dopuszcza sie stosowanie palikéw wykonanych z Zzerdzi lub z drewna szczapowego zaréwno drzew
lisciastych jak i iglastych.
3. SPRZET
Roboty mozna wykonywa¢ recznie przy pomocy drobnego sprzetu.
Szpadle, fopaty, ,baby” — drewniane do whijania kotkéw w przypadku zabudowy kiszki faszynowej.
4. TRANSPORT
4.1. Warunki ogélne transportu
Warunki ogdlne transportu podano w OST.
4.2.Rodzaj transportu
Dowolny sposadb transportu.
4.2.1.Transport materiatéw z drewna
Paliki i pale mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
uszkodzeniami.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne warunki wykonania robét
Ogélne warunki wykonania robét podano w OST.
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5.2. Opaska z zerdzi.
Wykonanie umocnien z zerdzi rozpoczynamy od wbicia kotkéw o Srednicy 6-8 cm i dlugosci 1m w odstepach co
33cm rozpoczynajac od dna rzeki. Wysoko$¢ takiego ptotka wyniesie 20 cm.

a) opaski wykonane w dnie cieku, nalezy od strony skarpy, uszczelni¢ pionowym pasem geowtdkniny lub
ptatem darniny, skierowanym murawg w strone cieku oraz przykrytym od géry; darnina przybita do
podioza kotkami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady prowadzenia kontroli jakosci
Ogélne zasady kontroli jakosci podano w OST.

6.2. Prowadzenie kontroli jakosci

Zakres kontroli robét:

a) ogledziny zewnetrzne cato$ci umocnien,

b) wyrywkowa kontrola jako$ci robot,

c) wyrywkowa kontrola wymiarow.

Ogledziny zewnetrzne i kontrola jako$ci robdt polega na sprawdzeniu cech zewnetrznych umocnien oraz
zgodnosci wykonania rob6t z wymogami.

Kontrole wymiardw i jako$ci robét, nalezy przeprowadzi¢é w losowo wybranych przekrojach oraz dodatkowo we
wszystkich miejscach budzacych zastrzezenia, w czasie dokonywania zewnetrznych ogledzin.

Do kontroli wymiaréw umocnien nalezy uzywa¢ miar wycechowanych co najmniej z doktadno$cig

- do 1 decm do mierzenia dtugosci,

- do 1cm do mierzenia wymiaréw elementéw umocnien,

- do 1mm do mierzenia szeroko$ci szczelin.

Rzedne korony umocnien, o ile okreslone sg w dokumentacji nalezy sprawdza¢ za pomoca niwelacji podiuznej.
6.2.1. Opaski z zerdzi

Dopuszczalne odchytki:

- diugos¢ + 1m,

- odchylenie od projektowanej osi + 3cm,

- rzedne gory (korony) opaski +2cm,

- odstepy miedzy palikami oporowymi + 5¢cm,

- odstepy miedzy palikami przybijajacymi kiszke do podioza + 10cm.

6.2.2. Inne warunki

- zgodno$¢ pochylenia skarp z wymaganiami dokumentaciji projektowej,

- réwno$¢ powierzchni umocnienia,

- przygotowanie podioza,

- oczyszczenie terenu,

- zgodno$¢ wbudowania materiatow z wymaganiami dokumentaciji projektowej i SST.

6.3. Kontrola jako$ci umocnien rowu.

Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych rob6t i ich zgodnosci z dokumentacjg projektowa i
normami, oraz na sprawdzeniu $rednicy palikdw i jako$ci zerdzi.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa jest:

- 1 mb wykonanego ptotka z zerdzi

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne warunki odbioru robét

OgolIne warunki odbioru rob6t ujeto w OST.

8.2. Warunki odbioru

Inspektor nadzoru dokona odbioru faktycznie wykonanych przez wykonawce rob6t zgodnie z postanowieniami
zawartymi w OST.

Jezeli wszystkie pomiary daty wyniki pozytywne wykonane roboty inspektor nadzoru uznaje za zgodne
z wymaganiami kontraktu. Jezeli jeden z pomiarow dat wynik ujemny, inspektor uznaje roboty za niezgodne z
wymaganiami kontraktu i poleca doprowadzenie robét do zgodnosci z wymaganiami.

9. PLATNOSC

Ptatnos¢ za jednostke wykonanej i odebranej roboty.

Cena jednostkowa obejmuie:

- zakup i sprowadzenie materiatéw niezbednych do wykonania umocnienia,
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- wyrdwnanie i dogeszczenie podtoza,
- wykonanie umocnienia,
- oczyszczenie miejsca pracy,
- kontrole jakoSci robdt.
10.PRZEPISY ZWIAZANE
Normy branzowe
- BN-69/8952-30 Faszyna wiklinowa
- BN-78/9224-04 Faszyna i kotki faszynowe
- BN-69/8952-27 Kiszki faszynowe.
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ST-03.00. ROBOTY MELIORACYJNE

ST-03.07. PLYTY AZUROWE.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru
ubezpieczenia skarp przy konserwacji rowow w ramach zadania pn. ,Rozwdj terenow zielonych w mie$cie
Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczéwka’.
1.2.Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robdt objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikaciji dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z utozeniem ptyt
azurowych na skarpach rowu przewidzianymi w dokumentacji projektowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Prefabrykat (do umocnien) gotowy wyréb z betonu lub zelbetu stosowany do umacniania koryt ciekdw
wykonywany jako: ptytki, ptyty, ptyty wielootworowe, korytka, Scieki, krawezniki i inne drobne elementy stosowane
w budownictwie wodnym,
2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materiatéw
Warunki ogéIne stosowania materiatéw podano w ST.
2.2. Materiat do wykonania brodu
Materiatami przewidzianymi w dokumentacji projektowej do wykonania brodu sa;
a) prefabrykowane ptyty azurowe o wymiarach 60 x 40 i grub.8cm
b) kruszywo naturalne na podbudowe/podsypke — moze by¢ pozyskane na miejscu.
2.2.1. Ptyty betonowe azurowe
Prefabrykowane ptyty azurowe powinny mie¢ gwarantowang jako$¢, spetnia¢ wymagania obowigzujacej normy.
Ptyty powinny posiada¢ atest producenta.
Nie moga mie¢ spekan, ubytkdw itp. Dopuszczalne sg inne rozmiary pojedynczych ptyt pod warunkiem mozliwo$ci
utozenia dna rowu o szeroko$ci zgodnej z zataczong dokumentacia.
2.2.2. Kruszywo naturalne na podbudowe/podsypke
Materiat na podsypke jak w dokumentacji projektowej, pozyskane na miejscu lub dowiezione .
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.
3.2. Sprzet do wykonywania robét
Do wykonania uzy¢ dowolny sprzet zapewniajacy prawidtowe wykonanie robot. Zachowac bezpieczenstwo pracy
na stanowisku pracy i w obrebie strefy rob6t.
4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST.
4.2. Transport materiatdw
Materiat moze by¢ przewozony dowolnymi Srodkami transportu. Nalezy zadba¢ o wiasciwe zabezpieczenie
tadunku i bezpieczenstwo transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OgéIne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST.
5.2. Zakres wykonywanych robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z rysunkami, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.
5.2.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do wtasciwych robét nalezy wykonaé:
a) prace pomiarowe i wytyczenie,
b) wykona¢ odpowiednio do wymaganych rzednych profilowanie podtoza
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5.2.2.Wykonanie konstrukc;ji z plyt
Po wykonaniu i zageszczeniu podsypki odpowiednio utozy¢ ptyty sprawdzajac kolejno od podtoza, podsypki i ptyt
zgodno$¢ rzednych z projektowanymi. Pyty uszkodzone, pekniete nie mogg by¢ stosowane i w przypadku ich
utozenia wykonawca wymieni je na wiasny koszt.
5.2.3. Roboty wykoriczeniowe
Po wykonaniu robét zasadniczych wykonawca zasypie otwory w ptytach ttuczniem wapiennym i doktadnie. Usunie
pozostatosci gruntu z koryta i odpowiednio rozplantuje lub zagospodaruje zgodnie z dokumentacja projektowa oraz
uporzadkuje teren sasiadujacy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robét
Ogdine zasady kontroli jakosci robdt podanow ST .
6. 2. Zakres kontroli jakosci
Przed wykonaniem brodu nalezy sprawdzi¢ wszystkie materiaty przeznaczone do jego budowy. Odbiera¢
poszczegoine roboty zanikowe.
Nalezy wykona¢ nastepujace badania i sprawdzenia:
a) zgodnos¢ pochylenia dna z projektem,
b) grubo$¢ podsypki z kruszywa naturalnego,
C) zageszczenie podsypki Js > 0,97,
d) réwnos$¢ powierzchni dna,
e) zgodnos¢ materiatow z wymaganiami dokumentacii projektowej i SST oraz posiadanie atestow na
piyty od producenta.
6.3. Doktadnos¢ utozenia plyt
Dopuszczalna odchytka w nieréwnos¢ utozenia nalezy przyja¢ w niniejszej SST tj. roznice wysoko$ci miedzy
sgsiednimi ptytami + 1 cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Og6Ine zasady obmiaru robét
Ogdine zasady obmiaru robét podanow ST .
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg, obmiarowg, jest: 1 m?2.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogodline zasady odbioru rohot
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST.
8.2. Odbior utozenia plyt
Roboty uznaje sie za odebrane kiedy sg wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i SST oraz zostaty sprawdzone
wizualnie przez Inspektora Nadzoru. A takze wtedy gdy sprawdzone zostaty przez inspektora nadzoru réwniez roboty
zanikowe wystepujace przy wykonaniu dna rowu .
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podanow ST.
9.2. Liczba jednostek obmiarowych do zaptaty
Liczbe jednostek obmiarowych w oparciu o ,Przedmiar robot" sprawdza inspektor nadzoru w terenie. Cena
jednostkowa obejmuije:
a) zakup i sprowadzenie wszystkich materiatow,
b) spoinowanie stykéw ptyt kruszywem naturalnym, takim jak podsypka,
C) oczyszczenie miejsca pracy i otoczenia,
d) kontrole jako$ci robét zwigzang z uktadaniem samych ptyt a wezesniej elementéw robét zanikowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Jak wymienione w tresci SST norma BN-80/6775-03/01.
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ST-03.00. ROBOTY MELIORACYJNE

ST-03.08. PODSYPKI Z KRUSZYW NATURALNYCH.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
umocnienia skarp przy konserwacji rowéw w ramach zadania pn. ,Rozwéj terenéw zielonych w miescie Strzelce
Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.
1.2.Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt. 1.1.
1.3.Zakres robét objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem podsypek
z kruszyw naturalnych pod umocnienia skarp rowow przewidziane w dokumentacji projektowe;.
1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodnos$¢ z SST i poleceniami
inspektora nadzoru.
2.MATERIALY
2.1. OgdIne warunki stosowania materiatéw
Ogdlne warunki stosowania materiatow podano w ST.
2.2. Rodzaj materiatéw do zastosowania
Materiat do stosowania w podsypkach pod umocnienia betonowe lub prefabrykowane réznego typu przewidziane w
dokumentacji projektowej obejmuije ttuczen dolomitowy .
Przy umocnieniach przewidzianych w projekcie moze to by¢ drobny ttuczen dolomitowy jak do celow filtracyjnych.
3. SPRZET
3.1. OgdIne warunki wymagane dla sprzetu
Ogélne warunki wymagane dla sprzetu w ST.
3.2. Rodzaj sprzetu do uzycia
Sprzet reczny do uktadania podsypek: fopaty, szpadle i inne do wyréwnania i zageszczenia powierzchni pod
pdzniejsze utozenie umocnien lub konstrukcje budowli. Sprzet mechaniczny: zageszczarki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogélne warunki transportu
Ogolne warunki transportu podano w ST.
4.2. Warunki transportu
Thuczen mozna transportowac luzem dowolnymi $rodkami transportowymi. Zaréwno w czasie transportu jak i
przechowywania, wbudowywania, powinien by¢ chroniony przed zanieczyszczeniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OgéIne warunki wykonania robét
Ogélne warunki wykonania robét podano w ST.
5.2. Przygotowanie podtoza
Podtoze powinno by¢ wyréwnane i zageszczone w celu stworzenia warunkdw do stabilnego, réwnego roztozenia i
wiasciwego zageszczenia do wspdiczynnika Js=0,97.
5.3. Wbudowanie i zageszczenie zwiru (pospotki)
Kruszywo powinno mie¢ optymalng wilgotnos¢ aby poddato sie rozktadaniu odpowiednimi warstwami
i zageszczaniu. Warstwa powinna byé tak rozktadana aby po zageszczeniu mie¢ wiasciwy spadek i rzedne
przewidziane w dokumentacji projektowej. Sposob zageszczenia dowolny. Jezeli przewidziano potozenie
geowtokniny na tej podsypce nalezy wyeliminowa¢ koniecznie z wierzchniej warstwy ostre frakcje, ktére mogtyby
uszkodzi¢ wtoknine.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne warunki kontroli jako$ci robét
Ogolne warunki kontroli jako$ci rob6t podano w ST.
6.2. Warunki kontroli
Uziarnienie, wilgotnos¢, czystosc¢ .
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru jest 1m? (metr kwadratowy) powierzchni podsypki z ustabilizowanego kruszywa
o warstwie jak w obmiarze w dokumentaciji projektowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogéblne warunki odbioru robét

Ogolne warunki odbioru robét podano w ST.

8.2. Warunki odbioru

Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i innymi wymaganiami jak w sztuce budowlanej
oraz po sprawdzeniu ilosciowym i jako$ciowym przez inspektora nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne warunki ptatnosci

Ogélne warunki ptatno$ci podano w ST.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceneg jednostki obmiarowej 1m? ustali sie zgodnie z dokumentacijg projektowa, SST i obmiarem w kosztorysie
projektowym dla poszczegolnych pozycji i miejsca wykonanej podsypki.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie prébek gruntu.

PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych.
PN-B-06714-15  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarowego.

PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen organicznych
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
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ST-03.00. ROBOTY MELIORACYJNE

ST-03.09. HUNUSOWANIE SKARP.
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikacii technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
umocnienia skarp przy konserwacji rowéw w ramach zadania pn. ,Rozwéj terenéw zielonych w miescie Strzelce
Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacje Techniczne sg stosowane jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotyczg zasad :
- prowadzenia robdt zwigzanych z humusowaniem i obsianiem skarp, przy grubosci warstwy humusu od 5 do
10cm skarp rowdw i zbiornika powyzej ubezpieczenia .
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Humus - ziemia ro$linna (urodzajna).
1.4.2 Humusowanie - pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego wzrostu trawy.
1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST-00.00. "Wymagania Ogéine" pkt 1.4.
1.5. OgdIne wymagania dotyczace robét.
OgoIne wymagania dotyczace robét podano w ST-00.00 "Wymagania Ogélne" .
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST-00.00 "Wymagania
Ogéine" pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, rowow i $ciekéw objetymi niniejszg ST sa;
- humus
- nasiona traw,
- szpilki, paliki i pale,
2.3. Humus
Do humusowania skarp bedzie uzyty humus pozyskany na miejscu.
2.4. Nasiona traw
Wybdr gatunkdw traw nalezy dostosowaé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zaleca sie stosowaé
mieszanki traw o drobnym, gestym ukorzenieniu, spetniajace wymagania PN-R-65023 [9].
2.5. Szpilki, paliki, pale
Szpilki do przybijania daminy powinny by¢ wykonane z gatezi, zerdzi lub drewna szczapowego. Szpilki powinny
by¢ proste, ostro zaciosane. Grubo$¢ szpilek powinna wynosi¢ od 1,5 do 2,5 ¢cm, a dtugo$¢ od 20 do 30 cm. Paliki i
pale powinny by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami BN-65/9226-01 [11].
3. SPRZET
3.1. OgdéIne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00 "Wymagania Ogdlne" pkt. 3.
3.2. Sprzet do wykonania robdt
Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia powinien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
nastepujacego sprzetu:
- ptyt wibracyjnych o recznym prowadzeniu,
- drobny sprzet pomocniczy.
4. TRANSPORT
4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00 "Wymagania Ogélne" pkt 4.
4.2. Transport materiatdw
4.2.1. Transport humusu
Humus mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu.
Przewiduije sie pozyskanie humusu z migejsca inwestycji. Wykonawca powinien usungé z humusu zanieczyszczenia
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obce - korzenie, kamienie itp.

4.2.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zawilgoceniem.

4.2.3. Transport materiatdw z drewna

Szpilki, paliki i pale mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogélne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00 "Wymagania Ogoine" pkt 5.

5.2. Humusowanie

Grubos¢ pokrycia ziemig roslinng na skarpach powinna wynosi¢ od 15 do 20 cm.

W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy zbiornikéw humus nalezy

umieszcza¢ w komorkach teokraty, na skarpach rowow nalezy wykonaé rowki poziome lub pod katem 30° do 450
o gtebokosci od 15 do 20 cm, w odstepach co 0,5 do 1,0 m.

Utozong warstwe humusu nalezy lekko zagesci¢ przez ubicie reczne lub mechaniczne.

5.3. Obsianie nasionami traw

Przed przystapieniem do obsiewania nalezy wykona¢ humusowanie.

Obsianie powierzchni skarp rowow i zbiornika trawg powinno by¢ przeprowadzone w odpowiednich warunkach
atmosferycznych - w okresie wiosny lub jesieni.

Ziarna trawy powinny by¢ rownomiernie rozsypane na powierzchni skarp w ilosci 20 kg/1000 m2 skarpy, a po
rozsypaniu przykryte gruntem poprzez lekkie grabienie powierzchni .

Wykonawca powinien podja¢ wszelkie $rodki, aby zapewni¢ prawidtowy rozwoj ziarn trawy po ich wysianiu. W
okresie suszy nalezy systematycznie zrasza¢ wodg obsiane powierzchnie skarp.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robét podano w ST-00.00 "Wymagania Ogélne" pkt.6.

6.2. Kontrola jako$ci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jako$ci wykonanych robot i ich zgodno$ci z ST, oraz na sprawdzeniu daty
waznosci $wiadectwa wartoéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw. Swiadectwa jakosci nasion tracq waznoé¢
- liczac od daty wystawienia Swiadectwa - po uptywie 9 miesiecy.

Kierownik Projektu na podstawie pomiaréw i oceny wizualnej dokonuje kontroli jako$ci wykonanych rob6t iich

zgodnosci z Dokumentacja Projektowa oraz wymaganiami podanymi w ST pkt 5.
1. OBMIAR ROBOT
OgolIne zasady obiaru rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania Ogéine”.

Jednostka obmiarowa jest: - m’ (metr kwadratowy) skarp, powierzchni umocnionych przez humusowanie i
obsianie.

8.  ODBIOR ROBOT

OgolIne zasady odbioru robét podano w ST 00.00 ,Wymagania Ogélne”.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogélne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00. "Wymagania Ogolne" pkt. 9.

9.1. Cena jednostki obmiarowej

a) Cena jednostkowa wykonania 1 m2 umocnienia skarp i rowow przez humusowanie z obsianiem obejmuije:
roboty pomiarowe i przygotowawcze,

pozyskanie nasion traw,

dostarczenie materiatow (humus, nasiona traw, darnina),

roztozenie warstwy humusu o grub. 20 cm,

biezacg konserwacje i pielegnacje powierzchni zatrawionej przez koszenie i nawozenie w okresie
gwarancji lub do czasu ukorzenienia trawy,

uporzadkowanie terenu,

0 przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w Specyfikacji Techniczne;.

[ o |

|
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-R-65023 Materiat siewny. Nasiona roslin rolniczych

2. BN-65/9226-01 Kotki faszynowe

10.2. Inne materiaty

1. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogowe roboty ziemne.

2. Katalog szczegtow drogowych, ulic, placéw i parkéw miejskich, Warszawa 1987r.
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ST-04.00 Nasadzenia zieleni

] dla przedsigwzigcia:
»ROZWOJ TERENOW ZIELONYCH W MIESCIE STRZELCE
OPOLSKIE TZW. PARK RYBACZOWKA”
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ST-04.00. NASADZENIA ZIELENI

ST- 04.01. NASADZENIE ZIELENI
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z
nasadzeniem zieleni w ramach przedsiewziecia pn .: ,Rozwo6j terendw zielonych w mie$cie Strzelce Opolskie
tzw. Park Rybaczéwka”.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3 Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z sadzeniem
drzew i krzewow oraz zaktadaniem i pielegnacjg trawnikow na terenie ptaskim .
Projektuje sie:
- drzewa - 258 szt.
- krzewy iglaste - 463 szt.
- krzewy lisciaste i krzewinki - 2150 szt.
- Zywopfot z grabu - 166,3mb/ 554 szt.
- kostrzewa wysiewana na gérkach - 2234m2 lub
sadzona - 55850szt.
- inne trawy - 16680 szt.
- byliny - 2830,4m2 ( 28629 szt.)
- trawnik mieszanka do cienia - 1882m2
- trawnik gazonowy - 23 054 m2
1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1 Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wtasciwosci zapewniajgce roslinom prawidiowy rozwdj.
1.4.2 Materiaf ro$linny — sadzonki drzew i krzewéw
1.4.3 Bryta korzeniowa — uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z przerastajacymi jg korzeniami ro$liny.
1.4.4 Forma naturalna - forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami wzrostu
1.4.5 Forma pienna — forma drzew sztucznie wytworzona w szkétce z pniami 0 wysoko$ci minimum 2,50 m z
wyraznym nieprzycietym przewodnikiem i uformowana korong
1.4.6 Forma krzewiasta - forma wiasciwa dla krzewdw utworzona w szkdice przez niskie przyciecie przewodnika
celem uzyskania wielopedowato$ci
1.4.7 Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi Polskimi Normami
1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot
Roboty majg by¢ przeprowadzone zgodnie ze sztuka i przepisami prawa polskiego
2. MATERIALY
2.1 Materiat roslinny sadzeniowy
2.1.1 Ogélne wymagania dotyczace materiatu roslinnego
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.1.1.1 Trawniki
Ziemia kompostowa
Do nawozenia gleby mogg by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku rozktadu réznych odpadkdw roslinnych
i zwierzecych (np. torfu, fekalidw, kory drzewnej, chwastéw, plewdw), przy kompostowaniu ich na otwartym
powietrzu w pryzmach, w sposob i w warunkach zapewniajgcych utrzymanie wymaganych cech i wskaznikow
jako$ci kompostu.
Kompost fekaliowo-torfowy -wyréb uzyskuje sie przez kompostowanie torfu z fekaliami i $ciekami bytowymi
z osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.
Kompost fekaliowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torf uzyty jako komponent do
wyrobu kompostu -PN-G-98011 [1].
Kompost z kory drzewnej -wyréb uzyskuje sie przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i osadami z
oczyszczalni Sciekow pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch miesiecy. Kompost z kory sosnowej moze by¢
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stosowany jako nawéz organiczny przy przygotowaniu gleby pod zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie
kompostu z gleba.
Nasiona traw
Nasiona traw najczesciej wystepujq w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkéw.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy skfad gatunkowy, klase, numer normy wg ktére;
zostata wyprodukowana, zdolnos¢ kietkowania.
Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu, fosforu, potasu
-N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.
2.1.1.2 Drzewa i krzewy
Materiat roslinny powinien by¢ zgodny z normg PN-R-67023 i PN-R-67022, wtasciwie oznaczony, tzn. musi mie¢
etykiety, na ktorych podana jest wtasciwa nazwa tacinska, forma, wybor, wysokos¢ pnia, numer normy.
Materiat roslinny powinien by¢ prawidtowo uformowany z zachowaniem pokroju charakterystycznego dla gatunku i
odmiany oraz posiada¢ nastepujace cechy:
DRZEWA:
- pak szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie uformowany,
- przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przedtuzaé przewodnik,
- bryta korzeniowa powinna by¢ prawidtowo uformowana i nieuszkodzona,
- pedy korony nie powinny by¢ przyciete chyba, ze jest to ciecie formujace,
- pedy boczne korony powinny by¢ rownomiernie rozmieszczone,
- przewodnik powinien by¢ praktycznie prosty,
- blizny na przewodniku powinny by¢ dobrze zarosniete,
- kazda sadzonka powinna by¢ zamocowana do minimum dwaoch palikéw podtrzymujacych,
KRZEWY:
- powinny posiadac¢ przynajmniej 3-5 prawidtowo wyksztatconych pedow, gtownie z typowymi dla gatunku
rozgatezieniami,
- wysoko$¢ krzewow 20 — 40 cm,
- bryta korzeniowa powinna by¢ prawidtowo uformowana i nieuszkodzona,
Wady nie dopuszczalne
- silne uszkodzenia mechaniczne drzew i krzewdw,
- odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,
- $lady zerowania szkodnikéw,
- 0znaki chorobowe,
- zwiedniete i pomarszczone kory na korzeniach i cze$ciach naziemnych,
- martwice i pekniecia korony,
- uszkodzenie paka szczytowego przewodnika,
- dwupedowe korony drzew formy piennej,
- uszkodzenie lub przesuszenie bryly korzeniowej,
- Zte zrosniecie odmiany szczepionej z podktadka,
Do czasu wysadzenia roslin powinny by¢ ocienione, ostoniete od wiatru i zabezpieczone przed
wyschnieciem
2.1.1.3 Szczegbtowe wymagania dotyczace materiatu roslinnego
Do nasadzenia nalezy wykorzysta¢ gatunki drzew i krzewow opisane w dokumentacji technicznej
2.2 Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu z podanym sktadem chemicznym. Nawozy nalezy
zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.
3. SPRZET
3.1. OgdéIne wymagania dotyczace sprzetu
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-00.00. ,Wymagania ogdine” pkt 3.
Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni powinien wykaza¢ sie¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego
sprzetu:
- glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,
- watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadania trawnikéw,
- kosiarki mechanicznej do pielegnaciji trawnikéw,
- sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki gasienicowej, koparki),
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- drobnego sprzetu do robét ziemnych,

- sprzetu do pielegnacji zadrzewien,

- drabin i szpadli.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2 Transport materiatow do wykonania nasadzen

Transport materiatu moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi ani tez nie pogorszy jakoSci
transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa i krzewy musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryly korzeniowej i pedéw.
Materiat roslinny z brytg korzeniowg musi mie¢ opakowane bryty korzeniowe lub by¢ w pojemnikach. Materiat
roslinny w czasie transportu powinien by¢ zabezpieczony przed przemarznieciem i wyschnigciem. Drzewa i krzewy
po dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinny by¢ natychmiast sadzone. Jezeli jest to niemozliwe nalezy je
zadotowaé w miejscu ocienionym i nieprzewiewnym, a w razie suszy podlewac.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogodlne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5. Roboty powinny by¢ wykonywane
zgodnie ze sztuka, przepisami BHP i obowigzujacymi normami.

5.2. Trawniki

5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikéw

Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:

- teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

- przy zaktadaniu trawnikéw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac si¢ 2 do 3 cm nad terenem,
- teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

- grunt rodzimy powinien by¢ rozscielony réwng warstwa i wymieszany z kompostem, nawozami mineralnymi
oraz starannie wyréwnany,

- przed siewem nasion trawy ziemie nalezy watowa¢ watem gtadkim, a potem watem -kolczatka lub zagrabi¢,
- siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

- okres siania -najlepszy okres wiosenny, najpdzniej do potowy wrzesnia,

- na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sg w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2,

- na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilosci 4 kg na 100 m2,

- przykrycie nasion -przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

- po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania i
stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody. Jezeli przykrycie nasion nastapito przez watowanie
kolczatkg, mozna juz nie stosowac watu gtadkiego,

- mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w SST.

5.2.2. Pielegnacja trawnikow

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikéw jest koszenie:

- pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiggnie wysokos¢ okoto 10 cm,

- nastepne koszenia powinny sie odbywac¢ w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy przed kolejnym
koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinno byé wykonane z 1-miesiecznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozéw (dla warunkow klimatycznych Polski mozna przyjac pierwsza potowe
pazdziernika),

- koszenia trawnikdw w catym okresie pielegnacji powinny si¢ odbywa¢ czesto i w regularnych odstepach czasu,
przy czym czestos¢ koszenia i wysoko$¢ ciecia, nalezy uzalezniaé od gatunku wysianej trawy,

- chwasty trwate w pierwszym okresie nalezy usuwac recznie; Srodki chwastobojcze o selektywnym dziataniu
nalezy stosowac z duzg ostroznoscig i dopiero po okresie 6 miesiecy od zatozenia trawnika.

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego -okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciggu roku. Mieszanki nawozow
nalezy przygotowywacé tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w poszczegdlnych porach roku:

- wiosng, trawnik wymaga mieszanki z przewagq azotu,

- od potowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwiekszajac dawki potasu i fosforu,

- ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

112




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
dla przedsigwzigcia: ]
,Rozwaj terenéw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. PARK RYBACZOWKA”

5.3 Drzewa i krzewy

5.3.1 Wymagania dotyczace sadzenia drzew i krzewow

Wymagania dotyczace sadzenia drzew i krzewow sg nastepujace:

- pora sadzenia — wiosna,

- dotki pod drzewa i krzewy powinny mie¢ odpowiednig wielko$¢ i zaprawiong ziemie urodzajna,

- roslina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ sie do 5 cm gtebiej niz rosta w szkofce; zbyt gtebokie lub zbyt
ptytkie sadzenie utrudnia prawidtowy rozwoj rosliny,

- korzenie ztamane lub uszkodzone nalezy przed sadzeniem przyciag,

- przy sadzeniu drzew nalezy przed sadzeniem wbi¢ dno dotu drewniane paliki,

- korzenie ro$lin zasypac¢ sypka ziemia, a nastepnie prawidtowo ubié¢, uformowaé miske i podiag,

- drzewa nalezy przymocowac do palikow,

- wysoko$¢ palikéw wbitych w grunt powinna by¢ rowna wysoko$ci pnia posadzonego drzewa,

- paliki powinny by¢ umieszczone od strony najczesciej wiejacych wiatrow,

5.3.2 Pielegnacja po posadzeniu

Pielegnacja nasadzen objeta jest okresem gwarancyjnym wynoszacym trzy lata od dnia wykonania robét i

polega na:

- podlewaniu,

- odchwaszczaniu,

- nawozeniu,

- usuwaniu odrostow korzeniowych,

- poprawianiu misek,

- okopczykowaniu drzew i krzewow jesienig,

- rozgarnieciu kopczykéw wiosng i uformowaniu misek,

- wymianie uschnietych i uszkodzonych drzew i krzewéw,

- wymianie zniszczonych palikow i wigzadet,

- przycieciu ztamanych, chorych lub krzyzujacych sie gatezi (ciecia pielegnacyjne i formujace).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogélne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST-00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 6.

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

- 0Czyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

- okre$lenia ilosci zanieczyszczen (w m3),

- pomiaru odlegto$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

- ilodci rozrzuconego kompostu,

- prawidtowego uwatowania terenu,

- zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;,

-gestosci zasiewu nasion,

- prawidtowej czestotliwosci koszenia trawnikdw i ich odchwaszczania,

- okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

- dosiewania ptaszczyzn trawnikdw o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy.

Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:

- prawidtowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),

- obecnosci gatunkow niewysiewanych oraz chwastow.

6.3 Kontrola robé6t w zakresie sadzenia i pielegnacji drzew i krzewow

Kontrola robdt w zakresie sadzenia i pielegnaciji drzew i krzewdw polega na sprawdzeniu:

- wielkosci dotkéw pod drzewkami i krzewami,

- zaprawienia dotkow ziemig urodzajng,

- zgodnosci realizacji obsadzenia z zatacznikami w zakresie miejsc sadzenia, gatunkéw i odlegtosci sadzonych
ro$lin,

- materiatu ro$linnego w zakresie wymagan jako$ciowych systemu korzeniowego, pokroju, wieku, zgodnosci z
normami: PN-R-67022 i PN-R-67023,

- opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,

- prawidtowosci osadzenia pali drewnianych i przymocowania ich do drzew,

- odpowiednich terminéw sadzenia,

113




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
dla przedsigwzigcia: ]
,Rozwaj terenéw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. PARK RYBACZOWKA”

- wykonania prawidtowych misek przy drzewach po posadzeniu i podlaniu,
- wymiany chorych, uszkodzonych i zdeformowanych drzew i krzewow,

- zasilania nawozami mineralnymi,

6.3.1 Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzew i krzewow
Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzew i krzewow dotyczy:

- zgodnosci realizacji obsadzenia z zatacznikami,

- zgodnosci posadzonych gatunkdw oraz ilosci drzew z zatgcznikami,

- wykonania misek przy drzewach i krzewach,

- prawidtowosci osadzenia palikéw do drzew i przywiazania do nich pni drzew (paliki prosto i mocno osadzone,

mocowanie nie naruszone),

- jakoSci posadzonego materiatu.

7. OBMIAR ROBOT

1.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt

Ogélne zasady obmiaru robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 7.

1.1. Jednostka obmiarowa trawnikéw i nasadzen

Jednostkg obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonania trawnikéw.

Jednostka obmiarowa jest ,sztuka” posadzonego drzewa lub krzewu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1 Ogdlne zasady odbioru robét podano w ST-00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Podstawg ptatno$ci sg ceny jednostkowe, skalkulowane przez wykonawce.

9.2. Cena ryczattowa wykonania trawnika obejmuje:

- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, rozscielenie gruntu rodzimego, rozrzucenie kompostu,
- zaktadanie trawnikow,

- pielegnacje trawnikdw: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.

9.3 Cena jednostki obmiarowej nasadzen

Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmuije:

- roboty przygotowawcze: wyznaczenia miejsca sadzenia, wykopanie i zaprawienie dotkow,

- zakup i dostarczenie materiatu roslinnego,

- posadzenie roslin,

- pielegnacje w okresie gwarancyjnym posadzonych drzew i krzewow: podlewanie, odchwaszczanie, nawozenie,

- wszelkie inne koszty niezbedne do prawidtowego wykonania zaméwienia.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1]. PN-G-98011 Torf rolniczy

[2]. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

[3] PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

[4] PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy liciaste

15] PN-R-67030 Cebule, bulwy, ktacza i korzenie bulwiaste roslin ozdobnych
[6] BN-76/9 125-0 . Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie
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ST-05.00 SIEC TELETECHNICZNA

] dla przedsigwziecia:
»ROZWOJ TERENOW ZIELONYCH W MIESCIE STRZELCE
OPOLSKIE TZW. PARK RYBACZOWKA”
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ST-05.00. SIEC TELETECHNICZNA

ST- 05.01. OSWIETLENIE TERENU
1.WSTEP
1.1 Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczacej sieci o$wietleniowej w ramach
przedsigwzigcia pn : ,Rozwoj terendw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.
1.2 Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w p.1.1.
1.3 Zakres robdt objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie do wykonania: kablowa linia o$wietlenia terenu
parku Rybaczéwka .
Zakres rob6t dla powyzszych robot obejmuije:
(1) Roboty przygotowawcze:
Prace geodezyjne: wpiecie instalacji do istniejacej szafki sterowniczej, tras linii kablowych o$wietlenia imiejsc
posadowienia stupéw o$wietleniowych,
(2) Rohoty zasadnicze:
Prace montazowe:
»  doposazenie szafki sterowniczej o$wietlenia,
*  wykonanie kablowej linii oswietlenia,
*  wykonanie przepustéw kablowych metoda przekopu otwartego,
*  ukfadanie instalacji uziemiajacej,
»  montaz fundamentéw betonowych i stupdw o$wietleniowych,
*  montaz opraw o$wietleniowych na stupach,
*  wciagniecie przewoddw elektrycznych w stupy.
*  montaz izolowanych tabliczek bezpiecznikowych we wnekach stupowych,
Wykonanie badan i pomiaréw sprawdzajacych.
(3) Rohoty koricowe:
= Montaz czasowo zdemontowanych przedmiotéw utrudniajgcych wykopy,
= Prace porzadkowe po wykonaniu Robét,
= Kontrola jakosci wykonanych Robot.
Okreslenia podstawowe.
Okres$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi (PN i PN-
IEC). Wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych w wypadku pojawienia
sie na nich napiecia w warunkach zaktdceniowych.
Kabel - przewod wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego, mogacy pracowac
pod i nad ziemig.
Uziom - przedmiot metalowy umieszczony w gruncie i tworzacy potaczenie przewodzace z ziemia.
Zlacze — urzadzenie elektroenergetyczne, w ktérym nastepuje potaczenie wspélnej sieci elektrycznej 0
napieciu znamionowym do 1kV z instalacjg odbiorczg bezpo$rednio lub za posrednictwem wewngtrznej linii
zasilajacej.
Linia kablowa - kabel wielozytowy lub wigzka kabli jednozytowych w uktadzie wielofazowym albo kilka kabli jedno
lub wielozytowych potaczonych réwnolegle. Lacznie z osprzetem, utozone na wspolnej trasie i faczace zaciski tych
samych dwoch urzadzen elektrycznych jedno lub wielofazowych.
Napigcie znamionowe linii - napiecie miedzyprzewodowe, na ktore linia kablowa zostata zbudowana.
Oprawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziatu, filtracji i przeksztatcania strumienia $wietinego
wysytanego przez zrodto Swiatta, zawierajace wszystkie niezbedne detale do przymocowania i potaczenia z
instalacjq elektryczna.
Osprzet linii kablowej - zbidr elementéw przeznaczonych do faczenia, rozgatezienia lub zakoriczenia kabli.
Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okragtym przeznaczona do ochrony kabla przed uszkodzeniami
mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem fuku elektrycznego.
Przykrycie - ostona utozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od géry.
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Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktérym jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego linii kablowej,
przecina lub pokrywa jakakolwiek czes¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego urzadzenia podziemnego.
Stup oswietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, stuzaca do zamocowania oprawy
oSwietleniowej na wysokosci nie wiekszej niz 14 m.

Trasa kablowa - pas terenu, w ktérym utozone sg jedna lub wiecej linii kablowych.

Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odlegto$¢ miedzy linig kablowa, urzadzeniem
podziemnym lub drogq komunikacyjna itp. jest mniejsza niz odlegto$¢ dopuszczalna dla danych warunkéw
ukfadania bez stosowania przegrod lub oston zabezpieczajacych i w ktérym nie wystepuje skrzyzowanie.

2. MATERIALY | URZADZENIA

Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania bedg zgodne z postanowieniami Zlecenia. W oznaczonym
czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczeg6towe informacje dotyczace zrodta wytwarzania i
wydobywania materiatow oraz odpowiednie $wiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu i stosowania w
budownictwie i probki do zatwierdzenia Inwestorowi. Aparatura i urzgdzenia powinny posiada¢ réwniez aktualing
DTR.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow

i urzadzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich wiasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie

z zatozeniami dokumentaciji projektowe;.

Materiatami i urzagdzeniami stosowanymi przy wykonaniu robét bedacych przedmiotem niniejszej ST sg;

Kabel YKXS 4x16mm? m 1900

Stup o$wietleniowy SOL h=7m z fundamentem B60 i wysiegnikiem \WR4/1 szt. 4

Stup o$wietleniowy SOL h=4,5m z fundamentem B60 szt. 50

Oprawa os$wietleniowa ISKRA LED ALFA 24W szt. 4

Oprawa os$wietleniowa MIRA LED 42W szt. 50
3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robét powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy. Liczba i
wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robét, zgodnie z zasadami okre$lonymi w
Dokumentaciji Projektowej w terminie przewidzianym Zleceniem.
Sprzet bedacy wrasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.
Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptaciji Inwestora, nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkdw Zlecenia, zostanie nie
dopuszczony do Robét.
Do wykonania robét bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastepujacy, sprawny technicznie
sprzet:

«  koparko-spycharka na podwoziu ciagnika kotowego 0,15m3,

e Zuraw samochodowy,

»  podnos$nik PMH samochodowy hydrauliczny,

»  zageszczarka wibracyjna spalinowa 70ms3/h,

e wibromtot elektryczny 3,0kW,

» ubijak spalinowy 50kg,

» drobny sprzet mechaniczny i elektronarzedzia podreczne.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na
jako$¢ wykonywanych Robot i wiasciwosci przewozonych materiatdw.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentaciji Projektowej i ST, w terminie przewidzianym Zleceniem.
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Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unika¢ transportu kabli w
temperaturze nizszej od -15°C. W czasie transportu i przechowywania materiatow i urzadzen nalezy zachowac
wymagania wynikajace z ich specjalnych wtasciwosci zastrzezonych przez producenta. W czasie transportu,
zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury i urzadzen nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcy, a w
szczegolnosci urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz przesuwaniem sig lub
przewrdceniem. Przy zatadunki i roztadunku materiatow i urzadzen zabezpieczy¢ przed uderzeniem nie
dopuszczajac do ubytkéw i zadrapan.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢c wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.
Do transportu materiatow i urzadzen stosowaé nastepujace, sprawne technicznie i zaakceptowane $rodki transportu:

ciagnik kotowy (1),

* samochdd samowytadowczy do 5Mg,

e samochdd dostawczy do 0,9Mg (1),

e podno$nik montazowy PMH samochodowy hydrauliczny,

e przyczepa dtuzycowa,

e $rodek transportowy do przewozu drobnego sprzetu.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, kidre nie wptyng niekorzystnie na jakos¢
robét i wiasciwo$ci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetiaé
wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

4. WYKONANIE ROBOT

Ogélne wymagania.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z wymaganiami obowigzujacych PN i PN-IEC oraz
postanowieniami Zlecenia.

Warunki ogdlne wykonania przygotowawczych Robét ziemnych.

Przed przystapieniem do prac ziemnych korzystajac z projektu i aktualnych map oraz plandw stuzby geodezyjne
okreslg trasy kabli ziemnych, z umiejscowieniem stupéw o$wietleniowych i szafki sterowniczej o$wietlenia. Jezeli w
miejscach wykopdw lub w ich bliskim sasiedztwie, znajdujq sie przedmioty lub przeszkody demontowalne,
utrudniajgce wykopy, nalezy je zdemontowac na czas robét ziemnych. Nalezy zachowaé szczegéing ostrozno$é
przy pracach ziemnych prowadzonych za pomoca sprzetu zmechanizowanego szczeg6lnie w miejscach
nieoznaczonych jako skrzyzowania lub zblizenia, w ktorych istnieje przypuszczenie obecnosci ewentualnej
instalacji podziemne;j.

Przed przystapieniem do prac nalezy cisle okresli¢ strefy odktadcze dla odkrywki wykopéw oraz dla sktadowania
materiatow zwigzanych z pracami ziemnymi, zwlaszcza dla stupéw, grubego osprzetu, rur i bebndw
kablowych.

Warunki ogélne wykonania Robét instalacyjnych.

Uktadanie linii kablowych niskiego napiecia w ziemi.

Linie oSwietleniowa wykona¢ kablem YKXS 4x16 mm2 . Kable nalezy uktada¢ w rowach wykonanych recznie, po
uprzednim wytyczeniu ich tras przez stuzby geodezyjne. Prace prowadzi¢ z zachowaniem duzej ostroznosci, ze
wzgledu na podziemne uzbrojenia terenu i drzewa. Uktadanie kabli powinno by¢ wykonane w sposdb wykluczajacy
ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie, rozcigganie itp. Ponadto przy uktadaniu powinny by¢ zachowane $rodki
ostrozno$ci zapobiegajace uszkodzeniu innych kabli lub urzadzen znajdujacych sie na trasie budowanej linii.
Podczas przechowywania, uktadania i montazu, konce kabla nalezy zabezpieczy¢ przed wilgocig oraz wptywami
chemicznymi i atmosferycznymi. Temperatura otoczenia i kabla przy uktadaniu nie powinna by¢ nizsza niz 0°C.
Zabrania sie podgrzewania kabli ogniem.

Przy uktadaniu kabli mozna zgina¢ kabel tylko w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia powinien by¢
mozliwie duzy.

Linie kablowa niskiego napiecia nalezy uktada¢ w rowie kablowym w sposob falisty bez naprezania, na gtebokosci
0,8m na 10cm podsypce z piasku z przykryciem nasypka grubosci 10cm piasku, nastepnie nalezy nasypac
minimum 15cm gruntu rodzimego i przykry¢ folig z tworzywa sztucznego koloru niebieskiego, o grubosci min.
0,5mm i szeroko$ci min. 30cm. Nastepnie row kablowy zasypa¢ zageszczanym gruntem rodzimym.
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Prace ziemne przy uktadaniu kabli w rejonie zblizen, skrzyzowan i kolizji nalezy prowadzi¢ recznie, pod nadzorem i
w uzgodnieniu z wtascicielami uzbrojenia istniejacego. Skrzyzowanie kabla z urzadzeniami podziemnymi oraz
ciggami pieszo-jezdnymi nalezy wykona¢ w rurze ochronnej . Przepusty pod drogami wykonaé metodg wykopu
odkrytego. Na poczatku i koricu linii kablowej, w wykopie nalezy pozostawi¢ 3% zapasy kablowe, jednak nie mniej
niz po 1m. Ponadto kabel powinien by¢ zaopatrzony na catej dtugo$ci w trwate, zamocowane na nim oznaczniki.
Powinny one by¢ rozmieszczone w odstepach nie wiekszych niz 10m oraz w miejscach skrzyzowan i przy
wejsciach i wyjsciach rur ochronnych. Na oznacznikach nalezy umiesci¢ trwate napisy identyfikujace kabel
zawierajace nastepujace informacje:

¢ Nazwe uzytkownika,

e Symbol i nr ewidencyjny kabla,

o Typ, przekroj i ilos¢ zyt,

» Napiecie znamionowe kabla,

¢  Rok utozenia.
Zaleca sie stosowanie oznacznikow laminowanych folig przezroczysta z tworzywa sztucznego. Oznaczniki
mocowac na kablu za pomocg opasek zaciskowych z tworzywa sztucznego nie ulegajacego szybkiemu rozktadowi
w ziemi.
Warunki ogéine wykonania Robdt montazowych.
Montaz stupéw o$wietleniowych.
Montaz stupow .
Na parking przewidziano stupy aluminiowe cylindrycznie stozkowe anodowane na kolor anodowania grafitowy, bez
szwu jednoelementowy. Stup wkopywane do ziemi o czeSci nadziemnej 7 metrdw, Srednica przy podstawie fi
146mm. Na stupie przewiduje sie montaz wysiegnika podnoszacego wysoko$¢ zawieszenia. Stupy musza
posiada¢ raporty wytrzymato$ci dla strefy wiatrowej i kategorii terenu przewidzianej inwestycji, wraz z
fundamentem muszg zapewni¢ stabilno$¢ catej konstrukcji. Stupy montowaé na wczesniej wykonanym
fundamencie B60. Stup i wysiegnik zabezpieczony technologig anodowania minimalna warto$¢ w mikronach anody
od 20 do 25 mikron kolor anodowania grafitowy. Powtoka anodowa powinna by¢ integralnie zwigzana z podtozem,
dzieki czemu nie ma mozliwosci ich zluszczania odpryskiwania czy rozwarstwiania. Do wyposazenia dotaczony
powinien by¢ komplet ocynkowany elementdw ztacznych stupa (nakretki, podktadki, ostony na nakretki z tworzywa
sztucznego, kluczyk imbusowy).
Pod oprawy LED na terenie parku przewidziano stupy aluminiowe cylindrycznie stozkowe anodowane na kolor
anodowania grafitowy , bez szwu jednoelementowy. Stupy o catkowitej wysokosci 4,5 metra, podstawa o
wymiarach 260x260, rozstaw szpilek 200x200, co zapewnia stabilnos¢ catej konstrukcji. Na stupie przewidziano
oprawe montowang na sztorc, cato$¢ anodowana no kolor grafitowy. Po zamocowaniu oprawy cato$¢ ma sie
licowaé. Zakonczenie stupa fi 60, minimalna grubos¢ Scianki stupa 4,2 mm. Stupy musza posiada¢ raporty
wytrzymatodci dla strefy wiatrowej i kategorii terenu, cze$¢ wkopana do ziemi musi zapewni¢ stabilno$¢ cafej
konstrukcji. Stup zabezpieczony technologig anodowania minimalna warto§¢ w mikronach anody od 20 do 25
mikron kolor anodowania grafitowy. Powloka anodowa powinna by¢ integralnie zwigzana z podtozem, dzigki czemu
nie ma mozliwosci ich ztuszczania odpryskiwania czy rozwarstwiania. Do wyposazenia dotaczony powinien byé¢
komplet ocynkowany elementdw ztacznych stupa (nakretki, podktadki, ostony na nakretki z tworzywa sztucznego,
kluczyk imbusowy).

1) Montaz opraw.
W celu o$wietlenia parkingu przewidziano montaz punktéw $wietinych zrealizowanych za pomocg opraw typu LED
np. ISKRA LED ALFA 24. Oprawy wykonane w Il klasie izolaciji i stopniu ochrony IP 66. Korpus oprawy wykonany
ze stopu aluminium w formie rury fi 60mm o dtugosci 80mm,. Oprawy przewidziane na inwestycje maja zachowac
ten sam wyglad i pochodzi¢ z jednej serii.
W celu oswietlenia Sciezek parkowych przewidziano montaz punktow $wietinych zrealizowanych za pomoca
opraw LED np. MIRA LED. Oprawa przeznaczona do montazu bezpo$rednio na stupie, $rednica zakonczenia
stupa powinna wynosi¢ 60 mm. Konstrukcja oprawy z uksztattowanych blach oraz profili, wykonywanych z
aluminium o przewodnosci cieplnej (>200W/mK) zabezpieczona przez anodowanie, powtoka 20 mikron. Dla
uzyskania oczekiwanego efektu wizualnego oprawa ma licowac sie ze stupem jak réwniez ma by¢ anodowana pod
kolor stupa grafitowy. Oprawa wyposazona w 12 diod. Diody umieszczone na ptytce drukowanej MCPCB z
elementami zabezpieczajacymi, zintegrowana z soczewka asymetryczng wykonang z tworzywa PMMA o
podwyzszonych wiasciwosciach temperaturowych. Modut optyczny IP 66 montowany na powierzchni radiatora.
Moc catkowita oprawy max 42W strumien Swietiny oprawy min 5000 Im. Efektywno$¢ $wietlna Lm/W
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uwzgledniajaca wszystkie straty 119Im/W. Oprawa wyposazona w programowalny zasilacz za pomoca ktérego
mozna ustawi¢ 5 redukcji strumienia $wietinego w czasie. Barwa $wiatta 3500K (+/- 5% ciepta ) , wspdtczynnik
oddawania barw CRI powyzej 80. Zywotno$¢ diod LED minimum 50 000 godzin, gwarancja producenta na oprawe
minimum 5 lat. Oprawa przystosowana do pracy w temperaturach od -40 stopni C do 40 stopni C. W oprawie
powinien by¢ zainstalowany zasilacz wyposazony w niezbedne zabezpieczenia: przepieciowe, zwarciowe 10KV
oraz zabezpieczenie chronigce diody LED zamontowane w oprawie przed przegrzaniem. Oprawy muszg posiada¢
deklaracje zgodnosci CE producenta. Oprawy powinny by¢ dostarczone wraz z nierdzewiejacymi elementami
mocujgcymi i by¢ gotowe do dziatania i montazu.
Ochrona przeciwporazeniowa.
Podstawowg ochrone przed porazeniem pradem elektrycznym stanowi izolacja ochronna poszczegélnych
elementéw instalacji. Dodatkowym Srodkiem ochrony przeciwporazeniowej jest zastosowanie samoczynnego,
szybkiego wytaczenia napiecia poprzez wytaczniki nadpradowe dziatajace na bazie sprawnej instalacii
uziemiajacej.
W celu uniemozliwienia pojawienia si¢ réznych potencjatéw i niebezpiecznych napie¢ na przedmiotach
metalowych, nalezy zastosowac potgczenia wyréwnawcze. Przewod wyréwnawczy powinien by¢ poprowadzony od
punktu do punktu z koricowym podtaczeniem do szyny PEN szafki rozdzielcze.
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robét, materiatéw i urzadzen.
Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakoSci robét natereniei poza placem budowy.
Kontrole jako$ci Robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywaé zgodnie z wytycznymi wiasciwych WTWOR oraz
instrukcjami zawartymi w normach i Aprobatach Technicznych damaterialow i systemdw technicznych.
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.
Szczegobtowe zasady kontroli Robét.
Po wykonaniu kazdej z nizej wymienionych odrebnych catosci Robot nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ ich wykonania z
projektem, normami i zaleceniami Inwestora oraz skontrolowa¢ poprawno$¢ montazu poszczegélnych
podzespotow.
Badania jakosci Rob6t w czasie budowy
Przed utozeniem kabli oSwietlenia drogowego nalezy sprawdzi¢ gteboko$¢ posadowienia stupow. Przed
zasypaniem wszelkich ziemnych linii kablowych nalezy sprawdzi¢ oznaczenia kabla, gleboko$¢ jego utozenia, oraz
grubo$ci poszczegdlnych warstw i utozenie folii w wykopie. Szczeg6lng uwage nalezy zwrécic¢ przed zasypaniem
na jako$¢ wykonania muf kablowych, przepustow i odlegto$ci przy zblizeniach.
Badania i pomiary Ztacza Kablowo-Pomiarowego .
Po wykonaniu Robét nalezy sprawdzic:

a) prawidtowos¢ potaczen kablowych zasilania,
b) dokrecenie zaciskdw koricowek kablowych,
prawidtowo$¢ potaczen instalacji uziemiajacych,
dokrecenie zaciskow przewodow ochronnych,
konserwacije zaciskéw ochronnych i ztacz kablowych,
prawidtowo$¢ montazu wyposazenia,
) prawidtowo$¢ opiséw poszczegdlnych elementow i urzadzen,
) skutecznos¢ ochrony przeciwporazeniowej ztagcza kablowego,

i) rezystancje uziemienia.
Badania i pomiary Szafki Sterowniczej Oswietlenia.
Po wykonaniu Robét nalezy sprawdzi¢:

a) prawidtowo$¢ potaczen kablowych zasilania,
potaczenia zaciskow wewnetrznego okablowania sterowniczego,
kompletnos¢ i prawidtowo$¢ montazu wyposazenia,
prawidtowo$¢ potaczen uktadu cato i pdtnocnego oswietlenia,
nastawy zegara sterujacego,
prawidtowo$¢ potaczen przewodéw ochronnych,
dokrecenie zaciskow przewodow ochronnych,
prawidtowo$¢ montazu wyposazenia,
prawidtowo$¢ opiséw poszczegdlnych elementow i urzadzen wyposazenia,
zainstalowanie tabliczki ostrzegawczej,
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k) zastosowanie oston odkrytych czesci bedacych pod napieciem wyzszym niz bezpieczne,

) funkcjonalno$¢ tacznikdw recznych, blokad i zabezpieczen i zamkniecia drzwiczek,

m) skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowe;.
Badania i pomiary linii kablowych niskiego napiecia.
Po wykonaniu Robét nalezy sprawdzi¢:

a) prawidlowo$¢ utozenia instalacji kablowych i przewodowych w ziemi w rurach ostonowych,
b) prawidtowos¢ montazu, zachowanie prawidtowego potaczenia zyt zgodnie z kolorystyka,
zachowanie odlegtosci i jakos¢ oston w miejscach zblizen i skrzyzowar kabli i przewoddw,
sposdb wyprowadzenia kabli do przepustéw oraz podejscia do urzadzen i osprzetu,
jako$¢ potaczen koncdwek kablowych i przewodowych,
oznakowanie tras kablowych i samego kabla,
) zgodnos¢ faz linii kablowej z oznaczeniami,
) rezystancje izolacj,

i) ciggtos¢ zyt linii kablowe;.
Badania i pomiary elementéw oswietlenia .
Po wykonaniu robét nalezy sprawdzic:

a) poprawnos¢ montazu elementow stupdw,
b) poprawno$¢ montazu tabliczek bezpiecznikowych i opraw oSwietleniowych,
c) pionowos¢ ustawienia stupow,
d) typy stupdw i opraw,
e) jakoSc potaczen kabli zasilajacych,
f)  prawidlowo$¢ potaczen przewoddw uziemiajacych,
g) badanie funkcjonalno$ci automatyki zataczania o$wietlenia,
h) sprawdzenie zatgczenia recznego o$wietlenia,

konserwacje zaciskow ochronnych i ztgcz kontrolnych,
pomiar izolacji i ciggtosci kabli zasilajgcych i przewoddw doprowadzajacych do oprawy,

) pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej stupéw i opraw,

) elementy zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji i fundamentéw.
6. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru Roboét
llo$¢ Robot oblicza sie wedtug sporzadzonych przez stuzby geodezyjne pomiaréw z natury, udokumentowanych
operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagarn technicznych zawartych w ninigjszej ST i ujmuje w ksiedze obmiaru.
Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru Robdt musza posiada wazne certyfikaty legalizacji.
Szczegotowe zasady obmiaru Robot.
Dtugosci utozonych kabli, przewodow oraz uziomow oblicza sie¢ na podstawie okreslonych w projekcie wymiarow
wyrazonych w metrach.
Komplety zmontowanych catosci takich jak: szafka sterownicza o$wietlenia, stupy oswietlenia drogowego,
fundamenty betonowe stupdw, wysiegniki stupdw, taczniki, oprawy oblicza sie na podstawie okre$lonych w projekcie
ilosci wyrazonych w sztukach.
Zarowno Roboty wyrazone w metrach jak i w kompletach sa Robotami zasadniczymi, dlatego tez zawierajq w
swoim zakresie wszelkie inne towarzyszace im prace.
Jednostki obmiarowe
Jednostki obmiarowe dla wykonania zakresu Robét wymienionych w punkcie 1.3 niniejszej ST:
w metrach (m) mierzy sie Roboty:

0 uktadanie kabli niskiego napiecia w ziemi,

0 uktadanie instalacji uziemiajacej,

0 uktadanie przewodow,

0 ukfadanie rur ochronnych.
w kompletach (kpl) mierzy sie Roboty:

0 montaz szafki sterowniczej o$wietlenia z wyposazeniem,

0 montaz stupa oswietlenia drogowego z wyposazeniem,

0 montaz opraw o$wietleniowych.
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7. ODBIORY ROBOT
Warunki ogélne
Celem odbioru jest protokolame dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania Robét w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i warto$ci. Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajac Inwestorowi do
oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg Robot.
Warunki szczegotowe.
Przejmujac Roboty elektryczne zwigzane z wykonaniem Robdt wymienionych w punkcie 1.3 niniejszej ST podczas
kolejnych etapow odbioru, nalezy zwréci¢ szczegding uwage na wybrane, nizej przedstawione aspekty tych
odbiorow.
Odbiér Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Nalezy sprawdzi¢:
a) wielko$¢ zapasow kablowych w ziemi,
b) jako$¢ utozenia kabli w ziemi oraz w ostonach i przepustach,
c) zachowanie wymaganych odlegtosci przy podziemnych zblizeniach i skrzyzowaniach,
d) jako$¢ potaczen poszczegolnych odcinkdw uziomow w czesci podziemne;j,
e) konserwacje czeSci podziemnej fundamentow stupéw o$wietlenia terenu,
f)  naniesienie odstepstw od projektu w dokumentacji powykonawczej dotyczacych Robét ziemnych.
Odbior ostateczny Robét - Przejecie Robét.
Przed przekazaniem do eksploataciji nalezy dokona¢ Przejecia Robét, odbioru ostatecznego Robét, podczas
ktorego szczegodlnie nalezy zwrdci¢ uwage na:
a) realizacje zalecen Inwestora dotyczacych odstepstw od dokumentacji projektowej oraz dokumenty
uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania Robét,
b) protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz Robét z uwzglednieniem zalecer i uwag komis;i
odbiorowe,
c) aktualno$¢ dokumentacji powykonawczej, uwzgledniajacej wszystkie zmiany i uzupetnienia,
d) kompletnosci protokotow z pomiaréw,
e) kompletnos¢ DTR i Swiadectw producenta,
f)  instrukcje obstugi urzadzen i instalacji,
g) jako$¢ wykonanych Robét zwigzanych z posadowieniem szafki sterowniczej i stupow,
h) funkcjonalno$¢ sterowania o$wietleniem,
i) jako$¢ uziomow,
) prawidtowos¢ oznakowania tabliczkami ostrzegawczymi i zamkniecie szafki sterowniczej i stupdw,
k) naniesienie odstepstw od projektu w dokumentacji powykonawczej dotyczacych wykonanych Robét.
8. PODSTAWA PLATNOSCI
Ustalenia ogoine
Platno$¢ za jednostke obmiarowa roboty nalezy przyjmowac zgodnie z postanowieniami Zlecenia, obmiarem robét, oceng
jakosci uzytych materiatow i jakosci wykonania robét, na podstawie wynikow pomiarow i badan.
Zgodnie z postanowieniami Zlecenia podstawg ptatno$ci jest wykonanie zakres rob6t wymieniony w p. 1.3. ninigjszej
ST.
Cena wykonania Robét
Cena wykonania Robot mierzonych w kompletach obejmuije:
1) prace geodezyjne,
2) zakup i dostarczenie materiatow, sprzetu i urzadzen oraz ich sktadowanie,
3) roboty zasadnicze:
a) montaz stupow oswietleniowych z wysiegnikiem i fundamentow,
b) montaz opraw o$wietleniowych na stupach,
c) wykonanie kablowej linii o$wietlenia,
d) montaz tabliczek bezpiecznikowych we wnekach stupowych,
e) ukladanie instalacji uziemiajacej,
f) wciagniecie przewodoéw elektrycznych w stupy.
konieczne prace ziemne i prace zwigzane z posadowieniem fundamentéw szafki i stupow,
prace konserwacyjne czesci podziemnych fundamentéw stupow,
wykonanie okreslonych w postanowieniach Kontraktu badan, pomiarow i sprawdzen Robdt,
wywoz z terenu budowy materiatow zbednych i uporzadkowanie placu budowy po Robotach.

~N O O1 &
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9. PRZEPISY ZWIAZANE

1

w

oo

10
11
12
13
14
15
16
17

18
19

20

21

22

23

24
25

26

27

28

29
30
31

BN-68/6353-03
BN-73/3725-16
PN-61/E-01002
BN-79/9068-01
PN-55/E-05021
PN-74/E-04500
PN-76/D-79353
PN-76/E-02032
N SEP-E-004
PN-76/E-90301
PN-77/E-05030/00 i 01
PN-79/E-06314
PN-80/C-89205
PN-81/C-89203
PN-83/E-06305
PN-84/E-02032
PN-86/0-79100

PN-88/E-08501
PN-90/E-05023

PN-91/E-05009/01

PN-91/E-05009/43

PN-92/E-05009/41

PN-92/E-05009/54

PN-92/E-08106
PN-93/E-05009/51

PN-93/E-05009/61

PN93/E-90403

PN-94/E-05204

PN-IEC 364 -4-481i 364 -703
PN-IEC 60364 -3 do 708
PN-IEC 664-1

dlia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu
Ispensyjnego

nakowanie kabli, przewodow i zyt (analogia).

rzewody elektryczne. Nazwy i okreSlenia.

refabrykaty budowlane z betonu. Elementy konstrukcji wsporczych
Swietleniowych i energetycznych linii napowietrznych

rzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obcigzalnosci przewodow i
abli

sprzet linii elektroenergetycznych. Powtoki ochronne cynkowe
anurzeniowe chromianowane.

gbny kablowe.

Swietlenie drég publicznych

lektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
Jdowa.

able elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i
>wioce polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.

chrona przed korozjg. Ochrona katodowa. Wspoine wymagania i
adania. Ochrona metalowych czesci podziemnych.

lektryczne oprawy o$wietleniowe zewnetrzne

ury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

sztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

lektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i badania
Swietlenie drog zaktadowych.

pakowania transportowe. Odporno$¢ na narazanie mechaniczne.
lymagania i badania

rzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

znaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami lub
fframi.

stalacje elektryczne w obiektach budowlanych zakres, przedmiot i
ymagania podstawowe.

stalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed pradem
‘zetezeniowym.

stalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
‘Zeciwporazeniowa.

stalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Uziemienia
yrzewody ochronne.

topnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP).

stalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
yposazenia elektrycznego.

stalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze.

able elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i powtoce

>lwinitowej na napiecie znamionowe nie przekraczajace 6,6 kV. Kable
/gnalizacyjne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV

chrona przed elektrycznoscig statyczna. Ochrona obiektow, instalacii i
zadzen. Wymagania.

stalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

stalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

oordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego napiecia.
asady, wymagania i badania.
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32

33
34
35
36
37
38

39

40

Albumy napowietrznych linii elektroenergetycznych i stacji transformatorowych opracowane [
rozpowszechniane przez Biuro Studidw i Projektdéw Energetycznych "Energoprojekt” - Poznan lub Krakdw.

Budowa elektroenergetycznych linii napowietrznych. Instrukcja bezpiecznej organizaciji robét. PBE "Elbud"
Krakow.

Zarzadzenie Ministra Gornictwa i Energetyki oraz Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow

Budowlanych w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinna odpowiada¢ ochrona odgromowa sieci
elektroenergetycznych. Dz. Bud. Nr 6, poz. 21z 1969 r.

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.

WTWiO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot - instalacje elektryczne.

Katalogi wyrobdw i osprzetu aparatury taczeniowej, sterowniczej i zabezpieczajace;.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych - Cze$¢ V. Instalacje elektryczne,

1973 .

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiadac¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej. (Dz.U. Nr 81 z dn.
26.11.1990r.)

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlano-montazowych i rozbiérkowych. Dz. U. Nr 13 z dnia
10.04.1972 .
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ST-06.00 Mata architektura

] dla przedsigwziecia:
»ROZWOJ TERENOW ZIELONYCH W MIESCIE STRZELCE
OPOLSKIE TZW. PARK RYBACZOWKA”
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ST-06.00. MALA ARCHITEKTURA

ST-06.01. ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY
1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
przedsigwzigcia pn : ,Rozwoj terendw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.
realizacji elementow matej architektury w projekcie pn.:,

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robé6t
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z realizacjg elementéw
matej architektury na terenie cmentarza.

2. MATERIALY | URZADZENIA.

Wszystkie elementy matej architektury bedg montowane w podtozu, zgodnie z zaleceniami producenta danego
elementu.

Projektuje sie ustawienie tawek z okragtych profili stalowych powlekanych antykorozyjnie i siedziskach
drewnianych (drewno lisciaste barwione) nastepujacego typu: kolor elementéw drewnianych to palisander, kolor
elementéw zeliwnych to czarny matowy.

Wszystkie elementy drewniane musza by¢ impregnowane cisnieniowo i zabezpieczone powierzchniowo srodkami
nietoksycznymi.
W przypadku urzadzen rekreacyjnych dla dzieci wyklucza sie urzadzenia niespetniajace Polskich Norm w zakresie
wyposazenia placéw zabaw. Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez \Wykonawce wywiezione z
terenu budowy ,badz ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego.
Dopuszcza sie zastosowanie urzadzen innego typu niz wskazane w projekcie ,jednak musza one spetniaé
wszystkie wymagania okreslone w PN .Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o zamiarze wykorzystania innych
materiatow lub urzadzen niz wskazane w projekcie, co najmniej trzy tygodnie przed uzyciem materiatu albo w
okresie dtuzszym, jezeli bedzie to wymagane do badan prowadzonych przez zamawiajgacego .Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze byé pézniej zamieniony bez gody Zamawiajacego .
3. SPRZET.
Wykonawca przystepujacy do ustawienia elementéw matej architektury powinien wykaza¢ sie mozliwo$cig
korzystania z nastepujacego sprzetu:
- lopaty,
- poziomice,
- szpadle,
- kielnie,
- taczka,
- betoniarka.

4. TRANSPORT.

Transport elementéw matej architektury moze by¢ dowolny pod warunkiem, Ze nie uszkodzi, ani tez
nie pogorszy jakosci transportowanych materiatéw.
W czasie transportu elementy matej architektury musza by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT.

Montaz elementdw matej architektury w miejscach wskazanych w projekcie wykonuje sie zgodnie
ze wskazdwkami producenta.
tawki
tawki_typowe z oparciem

Lawki typowe ( wysoko$¢ 77 cm, szeroko$¢ 65 cm, dlugos¢é 180 cm) ustawione przy alejkach w

miejscach wskazanych na planie zagospodarowania terenu.
Stylistyka tawek typowych zostata pokazana na zataczniku nr A4.
Jest to typ tawek obecnie funkcjonujgcych na terenie Rybaczdwki .( Istniejgce nie posiadajg oparcia ).
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Dopuszcza sie rozwigzania rownowazne pod warunkiem spetnienia tego samego lub lepszego poziomu
technologicznego, wydajnosciowego i funkcjonalnego zatozonego w projekcie oraz specyfikacjach technicznych
wykonania i odbioru robét.

Konstrukcje fawki wykona¢ z okragtych profili stalowych powlekanych antykorozyjnie. Kolor zewnetrznej powtoki —
ciemny grafitowy RAL 7016. Siedzisko wykonane z desek drewna $wierkowego, impregnowanego cisnieniowo w
celu zabezpieczenia przed warunkami atmosferycznymi. Krawedzie desek frezowane. Powierzchnia desek
szlifowana i trzykrotnie pokryta lakierobejca. Kolor lakierobejcy — palisander.

Podstawa stupkéw stalowych tawki powinna posiada¢ marki stalowe na kotki rozporowe w celu przytwierdzenia
tawki do podioza.

Nalezy ustali¢ z Administratorem parku , ktére tawki zakotwi¢ na state , a ktore pozostawi¢ z mozliwoscig do
ewentualnego przestawienia. W miejscach ustawienia tawek planuje sie wykona¢ nawierzchnie mineraing.

W kazdg pare stupkdw stalowych tawki posadowi¢ i zakotwi¢ na projektowanej tawie betonowej z betonu C16/20
0 podstawie 20/50cm i wysoko$ci 20cm.

Gérny poziom tawy powinien by¢ zagtebiony w gruncie na tyle, aby projektowana nawierzchnia mineralna grubosci
5cm przykrywata powierzchnie tawy.

AT

Fundament

W przypadku nawierzchni brukowych tawke mocowac kotkami rozporowymi M8 do kostki brukowe;.
W przypadku nawierzchni mineralnej kazda pare stupkdw stalowych tawki posadowi¢ i zakotwi¢ na projektowane;
tawie betonowej z betonu C16/20 o podstawie 20/50cm i wysokosci 20cm.
Gérny poziom tawy powinien by¢ zagtebiony w gruncie na tyle, aby projektowana nawierzchnia mineralna grubosci
5cm przykrywata powierzchnie tawy.
Podktadke dystansowa pomiedzy kazdg stopka stupkow tawki a tawa fundamentowg stanowi¢ bedzie ptytka
granitowa. Catos¢ potaczy¢ kotkiem rozporowym M8 jak na ponizszym rysunku.
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stalowa stopa tawki —

__ ocynkowana sruba mocujaca

elastyczny, mrozoodporny klej do granitu —,
' srednicy 6mm, L=150/200mm

Y

tAauwa 2 — “-\ /
podkiadka granitowa 20x20x5¢cm /' - ocynkowana podktadka

nawierzchnia mineraina —, — kotek rozporowy srednicy 8mm

_ fundament betonowy

warstwy traktow pieszych \
/ gr20cm, beton C16/20

wg projektu drogowego

<

N~

stalowa stopa tawki —
A

__ocynkowana sruba mocujaca
srednicy 6mm, L=100mm

nawierzchnia brukowanej — : ~ocynkowana podkiadka

warstwy traktow pieszych \ — kotek rozporowy srednicy 8mm
wg projektu drogowego \
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Mocowanie tawki na naW|erzchn| mlneralnej

tawki i stoly drwniane
Lawki i stoty drewniane stanowigce komplet. Stylistyka tawek zostata pokazana na zataczniku nr A3.

Dopuszcza sie rozwigzania rownowazne pod warunkiem spetnienia tego samego lub lepszego poziomu
technologicznego, wydajnosciowego i funkcjonalnego zatozonego w projekcie.

Powierzchnie siedzisk i blatow stotow winny by¢ gtadkie, malowane bejcolakierem w kolorach teak lub palisander.
Kolor zblizony do ustawianych tawek typowych z oparciem.

Dla zapewnienia trwatosci konstrukcji wszystkie elementy drewniane zabezpieczy¢ Srodkami ochronnymi przed
biokorozjg oraz ogniochronnymi do stosowania na zewnatrz. Gwarancja trwatoci drewna minimum 5lat.
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Kosze na $mieci

Obok tawek projektuje sie ustawienie koszy metalowych lub betonowych na drobne odpady komunalne.
Stylistyka zostata pokazana na zataczniku nr A5.1 oraz A5.2 projektu technicznego.
Kosze metalowe ustawi¢ na fundamencie betonowym z betonu C16/20 o podstawie 20/20cm i wysoko$ci 20cm.
Gorny poziom stopy powinien by¢ zagtebiony w gruncie podobnie jak w przypadku fawek.
Montaz dostosowa¢ do wymagan producenta.

Budki legowe dla ptakéw

Stylistyka budek pokazana na zatgcznikach typowych rozwigzan o numerach A6.1 do A8.2 projektu technicznego.
Budki drewniane zabezpieczone w miare mozliwosci Srodkami ochronnymi przed biokorozjg do stosowania na
zewnatrz. Gwarancja trwato$ci drewna minimum Slat.

Budki ustawiaC w miejscach wskazanych przez Administratora parku.

Stojaki na rowery

Wymagana trwata konstrukcja z ocynkowang powtoka dla zapewnia stojakom wieloletniego uzytkowanie.
Dopuszcza sie malowanie stojakéw poprzez naktadanie farby na powloke ocynku .

Mocowanie stojakéw do podioza zgodnie z instrukcjg producenta.

Stojaki powinny posiada¢ Swiadectwo Jakosci i Zgodnosci z Polskimi Normami, a takze Swiadectwo Jakosci
Produktu

Przyktadowe stojaki.

4

RAD 4 B

skala 1:10

Tablica do rysowania dla najmtodszych.

Stylistyka tablicy pokazana na zatgczniku typowych rozwigzan o numerze A11.

Nawierzchnia asfaltowa.

Nawierzchnie zaprojektowano jako asfaltowa, wykonang na miejscu . Nawierzchnia bedzie ograniczona
betonowymi obrzezami chodnikowymi.

Podbudowa

Pod nawierzchnie nalezy wykona¢ podbudowe z kruszyw kamiennych. Podbudowa sktadajgca sie z nastepujacych
warstw w kolejnosci ich wykonywania:

swarstwa z thucznia kamiennego frakcji 4 — 31,5 mm -gr. 15 cm

swarstwa wyréwnawcza z miatu kamiennego 0-4 - gr. $r. 2 cm

(podane grubosci warstw odnosza sie do grubosci po zageszczeniu)

Uwaga: zamawiajacy nie dopuszcza wykonania podbudowy z kamienia (ttucznia) wapiennego.

Nawierzchnia z asfalto-betonu AC 5S gr. 3cm lub zamiennie z asfaltu lanego.

Obrzeza betonowe

Wokét nawierzchni poliuretanowych nalezy wykona¢ obrzeza betonowe.

Obrzeza betonowe, prefabrykowane min. 8 x 30 cm. Obrzeza posadowi¢ na tawie z betonu wylewanego klasy nie
nizszej niz C12/15. Grubos¢ tawy 10 cm + opory wysokosci min. 4 cm i szerokosci o 10 cm wiekszej z kazdej
strony niz szeroko$¢ obrzeza. Gorne powierzchnie taw wykonac¢ ze spadkiem.

Urzadzenia na doposazenie placu zabaw.

Stylistyka urzadzen pokazana na zatacznikach w dokumentacii technicznej.

Zaproponowano ,przeplotnig” oraz ,statek” .Oba urzagdzenia w konstrukcji drewniane;.

Na placu zabaw urzgdzenia montowa¢ zgodnie z wytycznymi producenta poprzez state

Zwigzanie z gruntem za pomocg ocynkowanych kotew stalowych mocowanych w betonowym fundamencie (beton

B20 ). Wykonawca powinien zapewni¢ ponadto instrukcje konserwacji ( 0znaczone numerem normy ) ktére
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powinny zawiera¢ stwierdzenie czy czesto$¢ kontroli zmienia sie w zalezno$ci od typu urzadzenia lub materiatow
uzytych i innych czynnikdw np. intensywnego uzytkowania ,poziomu wandalizmu ,zanieczyszczenia powietrza
,wieku urzadzenia . Wykonawca winien zapewni¢ rysunki i schematy niezbedne do konserwacji, kontroli i
sprawdzenia prawidtowoSci dziatania urzadzenia i jezeli jego napraw.
Zaleca sie ,aby urzadzenie byto instalowane w bezpieczny sposob, a takze zgodnie z krajowymi przepisami
budowlanymi i dotyczacymi bezpieczenstwa oraz zapisami normy PN-EN 1176-7 z 2009 roku .
Wykonawca powinien zapewni¢ informacje odnoszace sie do bezpieczenstwa instalacji przed przyjeciem
zamowienia ,np. dane katalogowe oraz zapewni¢ instrukcje montazu umozliwiajaca prawidtowy montaz, wykonanie
i ustawienie urzadzenia w terenie .
Niniejsze informacje powinny zawiera¢ nastepujace dane ,jezeli dotycza ;

- przestrzen minimalng

- wymagania dotyczace nawierzchni (tacznie z wysokoscig swobodnego upadku i

rozmiarem nawierzchni)

-catkowite wymiany najwiekszych czesci,

- mase najciezszych czesci lub sekcji

- wytyczne dotyczace planowanego przedziatu wiekowego uzytkownikéw urzadzenia ,

- czy urzadzenie jest przeznaczone do uzytku w pomieszczeniach lub w warunkach

nadzoru,,
-dostepno$¢ czesci zapasowych,
- Swiadectwo zgodnos$ci z Normg PN-EN 1176
Przy kazdym urzadzeniu na placu zabaw nalezy zamontowac po jednej tabliczce informujacej o sposobach

korzystania z danego urzadzenia (najlepiej w postaci rysunkéw ) montowane za pomocg ocynkowanych srub do
urzadzenia lub w postaci tabliczek zamontowanych na drewnianej belce mocowanej w fundamencie za pomocg
stalowych kotew. Tabliczki nalezy umocowac¢ w takich miejscach ,by nie stanowity zagrozenia dla dzieci w czasie
biegania lub upadku z urzadzenia .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
Kontrola polega na sprawdzeniu:

- zgodnosci posadowienia elementéw matej architektury z dokumentacjq projektowg oraz
instrukcjami producentow ,

- jakosci elementdw wyposazenia (zgodnosci pod wzgledem projektowanej formy, zgodnosci
kolorystycznej, impregnacii, stabilno$ci posadowienia).
7. OBMIAR ROBOT.
Jednostkg obmiarowa jest:
- szt. (sztuka) elementu matej architektury.
8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWY PLATNOSCI.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, szczegdtowa specyfikacja techniczng i
wymaganiami inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg specyfikacji daty wyniki pozytywne.
Cena montaz 1 szt. ilub mb elementu matej architektury obejmuije:

- roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc posadowienia, wykopanie dotkéw pod stopy
betonowe,

- wykonanie stop betonowych,
- mocowanie elementdw do stdp betonowych.
9. PRZEPISY | NORMY DOTYCZACE PROWADZENIA ROBOT.
1. PN-EN 1176-1; 2009 Wyposazenie palcdw zabaw i nawierzchnie -Cze$¢ 1;0go6Ine wymagania
bezpieczenstwa i metody badan
2. PN-EN 1176-2; 2009 Wyposazenie palcdw zabaw i nawierzchnie —~Cze$¢ 2;Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan hustawek

3. PN-EN 1176-3; 2009 Wyposazenie palcdéw zabaw i nawierzchnie ~Cze$¢ 3;Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan zjezdzalni

130




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
dla przedsigwzigcia: ]
,Rozwaj terenéw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. PARK RYBACZOWKA”

10.

1.
12.
13.

PN-EN 1176-4; 2009 Wyposazenie palcéw zabaw i nawierzchnie ~Czes$¢ 4;Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa metody badan kolejek linowych

PN-EN 1176-5; 2009 Wyposazenie palcow zabaw i nawierzchnie -Czes¢ 5; Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan karuzeli

PN-EN 1176-6; 2009 Wyposazenie palcow zabaw i nawierzchnie —Cze$¢ 6; Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan urzadzen kotyszacych

PN-EN 1176-7; 2009 Wyposazenie palcow zabaw i nawierzchnie —Cze$¢ 7; Wytyczne instalowania
,kontroli konserwacji i eksploatacii

PN-EN 1176-10 2009 Wyposazenie palcéw zabaw i nawierzchnie —Cze$¢ 10; Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan catkowicie obudowanych urzadzen do zabawy

PN-EN 1176-11; 2009 Wyposazenie palcéw zabaw i nawierzchnie ~Cze$¢ 11; Dodatkowe wymagania
bezpieczenstwa i metody badan sieci przestrzennej

PN-EN 1177; 2009 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki-Wymagania bezpieczenstwa i
metody badan

PN-B -06250 Beton zwykty

PN-B -06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

PN-B -32250 Materiaty budowlane .Woda do betonow i zapraw .
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ST-07.00 Organizacja placu budowy

] dla przedsigwziecia:
»ROZWOJ TERENOW ZIELONYCH W MIESCIE STRZELCE
OPOLSKIE TZW. PARK RYBACZOWKA”
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ST-07.00. ORGANIZACJA PLACU BUDOWY

1.WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sq wymagania dotyczace organizacji placu budowy w ramach
przedsiewziecia pn : ,Rozwdj terendw zielonych w miescie Strzelce Opolskie tzw. Park Rybaczéwka”.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét
wymienionych w p.1.1.

1.3 Zakres robdt objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja obejmujq wszystkie czynnosci zwigzane z organizacjg placu budowy
objetym Kontraktem, a wiec:

- opracowanie projektu organizacji placu budowy

- zapewnienie dojazdu do placu budowy

- zapewnienie terenu pod plac budowy i dojazdy tymczasowe poza liniami rozgraniczajacymi

- przetozenie istniejacych urzadzen obceych kolidujacych z placem budowy

- doprowadzenie do placu budowy niezbednych medidw (energia elektryczna, woda, tacznosc)

- ogrodzenie placu budowy, jego dozorowanie i zapewnienie bezpieczenstwa od kradziezy i wandalizmu

- zainstalowanie niezbednych tablic informacyjnych i ich konserwacja

- zapewnienie niezbednych tymczasowych pomieszczen biurowych, szatni, urzadzen sanitarnych

- zapewnienie niezbednych przyobiektowych pomieszczen magazynowych

- zapewnienie $rodkéw ochrony $rodowiska na czas prowadzenia robot na obiekcie mostowym

- utrzymywanie w czystosci drég dojazdowych oraz drog innych, ktére bedg wykorzystywane jako dojazdy

- doprowadzenie terenu budowy do stanu pierwotnego i rekultywacja terenu

1.4 Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi normami, wytycznymi i okre$leniami podanymi w
ST-00.00 ,Wymagania Ogdine”.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowa, ST i
poleceniami Inspektora.

2.MATERIALY

Do wykonania i organizacji placu budowy nalezy stosowa¢ materiaty okreslone w projekcie organizacji placu
budowy.

3.SPRZET

Do wykonania i organizaciji placu budowy nalezy stosowac sprzet okreslony w projekcie organizaciji placu budowy.
4. TRANSPORT

Transport materiatow, urzadzen i sprzetu dowolnymi $rodkami transportowymi zaakceptowanymi przez Inspektora.
5.WYKONANIE ROBOT

5.1 Projekt organizacji placu budowy

Wykonawca zobowigzany jest do sporzadzenia we wtasnym zakresie projektu organizacji budowy, rozwigzujgcego
wszystkie zagadnienia wymienione w pkcie 1.3 niniejszej ST wraz z okre$leniem rodzaju uzytych materiatow,
warunkéw technicznych dla tych materiatéw oraz sprzetu i $rodkdw transportowych niezbednych dla wykonania
rob6t zwigzanych z organizacjg placu budowy.

Projekt organizacji placu budowy podlega akceptaciji przez Inspektora.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy réwniez uzyskanie wszystkich niezbednych uzgodnien dotyczacych projektu
organizacji budowy.

5.2 Zapewnienie dojazdu do placu budowy

Dojazd do placu budowy moze odbywaé sie, zaleznie od lokalnych warunkéw dla danego obiektu, w sposob
nastepujacy:

- po istniejacych eksploatowanych drogach

- po tymczasowych drogach prowizorycznych mieszczacych si¢ w obszarze linii rozgraniczajacych po

uzgodnieniu z Inspektorem uwzgledniajac organizacje budowy i wykonawcdw innych robét

- po tymczasowych drogach prowizorycznych po terenie nie wykupionym przez Zamawiajgcego, a wiec po

terenie wymagajacym dzierzawy.
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Dobér sposobu zapewnienia dojazdu do placu budowy zawarty bedzie w projekcie organizacji placu budowy,

sporzadzonym zgodnie z pkt 5.1. niniejszej ST.

Uzyskanie ewentualnej dzierzawy nalezy do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3 Zapewnienie terenu pod plac budowy

Plac budowy nalezy w zasadzie organizowac na terenie mieszczacym sie w obrebie linii rozgraniczajacych. W

przypadku technicznej niemozliwosci wykorzystania pod plac budowy terenu wywtaszczonego, konieczne bedzie

Zlokalizowanie placu budowy na terenie wydzierzawionym.

Ostateczng lokalizacje placu budowy ustali Wykonawca w projekcie organizaciji placu budowy.

Uzyskanie ewentualnej dzierzawy terenu pod plac budowy nalezy do obowigzkéw Wykonawcy.

5.4 Przelozenie istniejacych urzadzen obcych

Przetozeniu podlegaja wszelkie istniejace urzadzenia obce kolidujace z placem budowy lub uniemozliwiajgce

prowadzenie robdt. Zakres niezbednych przefozen urzadzen obcych zawarty bedzie w projekcie organizacji placu

budowy wraz z niezbednymi uzgodnieniami.

5.5. Zainstalowanie niezbednych tablic informujacych

Wykonawca zobowigzany jest do oznakowania placu budowy w zakresie zgodnym z polskim prawem budowlanym.

5.6 Zapewnienie Srodkdw ochrony srodowiska na czas prowadzenia robdt

Wedtug zakresu i sposobu okre$lonych w projekcie organizacji placu budowy oraz zgodnie z ST-00.00, przy czym

nalezy m. in. rozwigza¢ nastepujace zagadnienia:

- ochrona okolicznej ludnosci od hatasu w dzien i w nocy

- czasowe odprowadzenie wod $ciekowych z urzadzen odwadniajacych plac budowy, po ich uprzednim
oczyszczeniu

- ochrona uzytkownikéw pobliskich tras komunikacyjnych przed zapyleniem i innymi niekorzystnymi skutkami

prowadzenia rob6t, wraz z utrzymaniem czystosci na drogach dojazdowych i drogach innych uzytkownikow, ktore

bedg wykorzystywane jako dojazdy.

5.7 Rekultywacja terenu

Teren placu budowy, drég dojazdowych do placu budowy, a takze teren naruszony przez doprowadzenie na plac

budowy medidéw doprowadzony by¢ musi po zakoriczeniu budowy na koszt Wykonawcy do stanu pierwotnego.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontroli Inspektora podlegajg roboty przy realizacji placu budowy oraz materiaty uzywane dla potrzeb organizacii

placu budowy.

7.0BMIAR ROBOT

Roboty objete niniejsza ST podlegajg rozliczeniu ryczattowemu, obejmujacemu wykonanie wszystkich rob6t

sktadowych, okreslonych w projekcie organizaciji placu budowy, zatwierdzonym przez Inspektora.

8.0DBIOR ROBOT

Odbiorowi podlegajg wszystkie elementy sktadowe wchodzace w zakres robot wg projektu organizacii placu

budowy. Odbioréw dokonuije sie na podstawie stwierdzenia zgodno$ci wykonanych robét

z projektem organizaciji placu budowy oraz na podstawie kontroli jako$ci wg pkt 6 niniejszej ST.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Ptaci sie kwote ryczattowg za wykonany i odebrany zakres robét okreslony w projekcie organizacji placu budowy.

Podstawg ptatnosci sq kwoty ryczattowe za poszczegdlne roboty sktadowe wchodzace w ogolny zakres robét przy

organizaciji placu budowy, ustalone na podstawie kalkulacji sporzadzonych przez Wykonawce dla okreslenia kwoty

ryczattu. W kwotach ryczattowych mieszcza sie takze:

- sporzadzenie projektu organizacji placu budowy wraz z uzgodnieniami

- optaty za energie elektryczna, wode i tacznosé

- koszty obstugi i dozorowania placu budowy

- koszty ewentualnej dzierzawy gruntu

- koszty zwigzane z utrzymaniem czysto$ci (zwigzanej z prowadzeniem budowy) drog dojazdowych.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

[1] Prawo Budowlane. Ustawa z dnia 7. lipca 1994 r. (Dziennik Ustaw nr 89, poz. 414)

[2] Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dn. 30.grudnia 1994r.w sprawie

szczegotowego zakresu i formy projektu budowlanego (Monitor Polski Nr 2, poz. 30).
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